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Sikkerhedsinformation

Laes denne vejledning omhyggeligt for brug, og opbevar den til senere brug.

Anvendelsesbegransninger

- Dette produkt er kun beregnet til renggring af gulve i et hjemmemiljg. Ma ikke anvendes udendears,
pa andet end gulvoverflader eller i et kommercielt eller industrielt miljg.

- Dette apparat kan bruges af b@rn fra en alder pa 8 ar samt af personer med reduceret fysisk,
sensoriske eller mentale feerdigheder eller mangel pa erfaring og viden, hvis det foregar under
opsyn, eller de instrueres i brugen af anordningen pa en sikker made og forstar de involverede
risici. Born ma ikke lege med apparatet. Renggring og vedligeholdelse ma ikke udfgres af barn,
medmindre det foregar under opsyn.

- Apparatet ma kun bruges med den stremforsyningsenhed, der leveres med apparatet.
- Dette apparat indeholder batterier, der kun ma udskiftes af personer uddannet til dette.

- Bern ma ikke lege med dette produkt. Serg for, at b@rn og kzaeledyr holdes pa sikker afstand af
robotstgvsugeren, nar den eri brug.

- Hvis stremledningen er beskadiget, skal den udskiftes med en speciel ledning eller komponent,
der er tilgaengelig fra producenten eller dennes servicerepraesentant.

- Robotstgvsugeren ma ikke anvendes i et omrade, der befinder sig over jordhgjde, uden



beskyttende afskeermning.

- Placer ikke robotstgvsugeren pa hovedet. Flyt ikke robotstgvsugeren ved at anvende dens LDS-
lasersensordaeksel, deksel eller kofanger som handtag.

- Anvend ikke robotstgvsugeren ved en omgivelsestemperatur pa over 40° C eller under 0° C eller pa
et gulv med vaeske eller klistrede substanser.

- Denne robotstgvsugeren ma ikke installeres, oplades eller bruges udendgrs, pa badevaerelser eller
i neerheden af et svgmmebassin.

- Der kan opsta en fare, hvis apparatet kgrer over forsyningsledningen.

- Fjern skrgbelige eller sma genstande fra gulvet, sa robotstgvsugeren ikke stgder ind i dem og
beskadiger dem.

- Hold reng@ringsveerktgjet uden for barns raekkevidde.

- Placer ikke bgrn, kaeledyr eller genstande ovenpa robotstgvsugeren, uanset om den star stille eller
bevaeger sig.

- Hold har, fingre og andre kropsdele vak fra indsugningsabningen pa robotstgvsugeren.
- Anvend ikke robotstgvsugeren til at renggre breendende substanser.

- Stgvsug ikke harde eller skarpe genstande.



- For du rengor eller udferer vedligeholdelse, skal du slukke for robotstgvsugeren og omni stationen
og frakoble dem fra strgmmen.

- Ter ikke robotstgvsugeren eller omni stationen af med en vad klud eller skyl dem af med hvilken
som helst vaeske. Efter renggring af vaskbare dele skal de torres helt, for de monteres igen og
bruges.

- Sgrg for, at robotstgvsugeren er slukket, nar den transporteres, og opbevar den i den originale
emballage, hvis muligt.

- Dette produkt skal anvendes i overensstemmelse med anvisningerne i brugervejledningen.
Brugere er ansvarlige for tab eller skader forarsaget af forkert brug af dette produkt.

Batterier og opladning
ADVARSEL:

- Anvend ikke batterier, netledninger eller omni stationer fra tredjepart. Robotstgvsugeren kan kun
anvendes med modellen JZ2202 omni station.

- Ingen handling ngdvendig fra brugernes side for at skifte omni stationen mellem 50 Hz og 60 Hz,
produktet kan tilpasse sig til bade 50 Hz og 60 Hz.



- Lad veere med at adskille, reparere eller modificere batteriet eller omni stationen pa egen hand.
- Placer ikke omni stationen i naerheden af en varmekilde.

- Anvend ikke en vad klud eller vade haender til at torre eller renggre omni stationens ladekontakter.
Gamle batterier skal bortskaffes korrekt. Brugte batterier skal kasseres pa et professionelt
genbrugsanlaeg.

- Hvis robotstgvsugeren ikke skal bruges i en laengere periode, skal den lades helt op og derefter
slukkes og opbevares pa et kgligt, tort sted. Genoplad robotstgvsugeren mindst hver 3. maned for
at undga for stor afladning af batteriet.

- Lithium-ion-batteripakken indeholder substanser, der er farlige for miljget. Far robotstgvsugeren
kasseres, skal batteripakken fgrst fjernes og derefter kasseres eller genanvendes i
overensstemmelse med lokal lovgivning og bestemmelserne i det land eller den region, hvor
apparatet bruges.

- Nar batterierne fjernes fra produktet, er det bedst at bruge batterierne helt op og serge for, at
produktet afbrydes fra streamforsyningen.

1). Afmonter skruen i bunden og fjern derefter deekslet.

2). Afbryd batteriklemmerne og fjern derefter batterierne. Undga at beskadige batterikassen, da
det kan resultere i personskade.

3). Indlever batterierne hos en professionel genanvendelsesvirksomhed.



Laser-sikkerhedsinformation
- Lasersensoren i produktet opfylder IEC 60825-1:2014-standarden for laserprodukter i klasse 1.
Undga direkte gjenkontakt med den under brug.

EU-overensstemmelseserklaering

c E Hermed erklaerer Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd., at radioudstyrstypen B102EU overholder direktiv 2014/53/EU. Den fulde tekst af
EU-overensstemmelseserkleeringen kan findes pa fglgende adresse: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Du finder en detaljeret e-vejledning pa www.mi.com/global/service/userguide



Produktoversigt

Robotstgvsugeren

Bemaerk: lllustrationer af produktet, tilbehar

og brugergreensefladen i brugervejledningen er
udelukkende vejledende. Det faktiske produkt
og de faktiske funktioner kan variere pa grund af
produktforbedringer.

Tilbehor

Forudinstalleret tilbehgr

=

Barste Borstedeeksel

Andet tilbehgr

Stgvbeholder

=1 [F] L

Renggringsvaerktgj Engangspose Sidebgrste
(ekstra)

_—

Moppepude x 2 Moppepude holder Strgmledning
(Forudinstalleret) x2

Omni Station
(engangspose, rentvandsbeholder,
snavset vandbeholder og
renggringsbakke inkluderet)



Robotstgvsugeren

0]
Tryk og hold i 3 sekunder for at teende eller slukke
Tryk for at starte renggringen, nar robotstgvsugeren er teendt

O

Start opladning: Tryk
Aktiver/deaktiver bgrnesikringsfunktion: Tryk og hold i 3 sekunder

Indikator

-Hvid: Renggring afsluttet/fuldt opladet

- Blinkende hvid: Vender tilbage til stationen for opladning/
repositionering/opdatering af firmware/
afventer forbindelse/opretter forbindelse til Wi-Fi

- Pulserende hvid: Opladning

- Blinkende orange: Fejl

-Orange: Wi-fi er ikke tilsluttet

Bemaerk: Nar robotstgvsugeren renser eller vender tilbage til stationen for at
oplade, skal du trykke pa en hvilken som helst knap for at seette den pa pause.



Robotstgvsuger og sensorer Klippesensor

Ultralydssensor o—
——o Drejehjul

LDS lasersensordaksel Sidebgrste

Berstedeaeksel

Borste

o LDS-lasersensor o Borstedaekselclips

')

Primaere hjul

o Kofanger o Primaere hjul

Al Visuel Genkendelsessensor

Monteringshul til
moppepude-holder

Linje Laser Sensor

° Nulstillingsknap
Tryk og hold i 3 sekunder for at
gendanne fabriksindstillinger

Lag o

o Wi-fi-indikator Stpvbeholderclips
- Teendt: Wi-fi tilsluttet

. - Slukket: Wi-fi er ikke tilsluttet Auto-tgmmekanal
Stevbeholder -Blinker: Afventer forbindelse/ Stgvrumsdeakselclips
Ladekontakter o forbinder Filter
Kantsensor Filter clip

Stpvbeholderdaeksel
Automatisk indlgb til © o Auto-tsmmekanal
vandpafyldning Stgvbeholder



Omni Station

Lag

Beholder til
snavset van

Handtag

Renggringsbakke o

—o Handtag

Rentvandsbeholder

Stev Skuffe

Udlgserknap til Stov
Skuffe

Deeksel til Stgv Skuffe

Auto-temmekanal

Beholder til
snavset vand

Rentvandsbeholder

Indikator

- Hvid: Omni stationen er
tilsluttet strgm

- Hurtigt blinkende orange:
Omni stationen har en fejl

Signalomrade
Ladekontakter
Automatisk indlgb
til vandpéafyldning



Sadan installeres det

Omni Station-knapper

Q

SSS Tor knap
Tryk for at fa omni stationen til at starte eller stoppe med at tgrre
moppepuderne.

Forlad knappen
Tryk for at fa robotstgvsugeren til at forlade omni stationen.

Rens knap
Tryk for at fa robotten til at stgvsuge alle omrader.

Bemaerkninger:
- Knapperne pa omni stationen virker kun, nar robotstevsugeren er tilsluttet

stationen.
- Fgrrenggring eller vedligeholdelse af renggringsbakken og omni stationen skal du
fjerne robot stpvsugeren fra omni stationen.

Moppe montering

Tilslutningsomrade til »
moppepude

Moppepude

Moppepude holder

Fjern beskyttelsesafdaekninger

Forrobotstgvsugeren tages i brug, skal beskyttelsesstrimlerne fjernes
frabegge sider.

Installer sidebgrsten og moppenheden

Installer sidebgrsten pa klipsen i bunden af robotstgvsugeren, og
installer derefter moppenheden i monteringshullerne.

Sidebgrsteclips o



Placer Omni Station

Placer omni stationen i naerheden af en stikkontakt - i et omrade med et
godt Wi-Fi signal. Tilslut derefter stationen til strom.

Teend omni
stationen

<

Bemaerk: Placer ikke nogen genstande inden for reekkevidden af 0,5 m pa begge sider
ellerinden for1,5 m foran omni stationen.

Placer robotstgvsugeren

Tryk og hold knappen () pa robotstgvsugeren nede i 3 sekunder

for at teende den. Placer robotstgvsugeren pa omni stationen med
moppenheden vendt mod renggringsbakken pa stationen. Derefter vil du
here en stemme notifikation, nar robotstgvsugeren har vellykket oprettet
forbindelse til stationen og begynder at oplade.

Bemaerkninger:

- Det anbefales at lade robotstgvsugeren helt op, fgr den tages i brug fgrste gang.
Nar robotstgvsugeren ikke kan teendes, efter at batteriet er afladet, skal du
manuelt forbinde robotstgvsugeren med omni stationen for at oplade den.

- Robotstgvsugeren slukker ikke, nar den er sluttet til omni stationen.

- Nar du bruger robotstgvsugeren for fgrste gang, anbefales det at fplge efter
robotstgvsugeren og fjerne eventuelle forhindringer pa gulvet. | tilfaelde af
at robotstgvsugeren saetter sig fast, eller ridser overfladen af mgblerne i
nogle omrader, kan du indstille begraeensede omrader i appen for at forhindre
robotstgvsugereniat treenge ind i disse omrader.
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Brugsanvisning

Tilfgj vand til rentvandsbeholderen

Fyld rentvandsbeholderen med rent vand op til maerket for maksimal
vandstand.

FORSIGTIG:

- Tilseet ikke vand over maerket for maksimal vandstand (MAX).
- Pafyld ikke varmt vand i beholderen, da det kan deformere beholderen.
- Tilfg] ikke renggringsmidler eller desinfektionsmidler til vandbeholderen.

Tilslutning med Mi Home/Xiaomi Home-appen

Dette produkt fungerer sammen med Mi Home/Xiaomi Home-appen*.
Brug Mi Home/Xiaomi Home-appen til at styre din enhed og til at arbejde
sammen med andre smart home-enheder.

Scan QR-koden for at downloade o

installere appen. Du vil blive videreledt til
konfigurationssiden, hvis appen allerede er
installeret. Eller spg pa "Mi Home/Xiaomi Home" i
App Store for at downloade og installere appen.
Abn Mi Home/Xiaomi Home-appen, tryk pa"@"i
pverste hgjre hjgrne, og fglg derefter anvisningerne

for at tilfgje din enhed. C4576F12

* Appen kaldes Xiaomi Home i Europa (bortset fra Rusland). Appens navn, der vises
padin enhed, bgrindstilles som standard.

Bemaerkninger:

- Denne robotstgvsuger virker sammen med Mi Home/Xiaomi Home-appen, og den
understgtter Android 4.4 ogi0S 10.0 eller nyere versioner.

- Apparatet understgtter kun 2,4 GHz wi-fi-netveerk.

- Appen skal muligvis opdateres til en nyere version. Felg vejledningerne i forhold til
den aktuelle appversion.

Nulstil wi-fi

Nar der er et tab af forbindelse mellem din telefon og robotstgvsugeren
pa grund af router-omkonfigurationen, forkert adgangskode eller
lignende, skal du venligst fglge nedenstaende trin:

1. Abnes daekslet pa robotstgvsugeren, s& du kan se wi-fi- indikatoren.
2 Tryk og hold samtidigt knapperne () og (> nede, indtil du hgrer en
stemme for at indikere, at robotstgvsugeren venter pa konfiguration af
netvaerket.

3. Nar wi-fi-indikatoren blinker, er wi-fi-forbindelsen blevet nulstillet
korrekt.



Teend/sluk

Tryk og hold () knappen nede i tre sekunder for at teende for
robotstgvsugeren. Indikatoren lyser, og derefter gar robotstgvsugeren i
standby-tilstand. Nar robotstgvsugeren er sat pa pause og ikke oplades,
skal du trykke pa () knappen og holde den nede i tre sekunder for at
slukke den.

Bemaerk: Nar robotstpvsugeren oplades, teender den automatisk og kan ikke
slukkes.

Pause

Nar robotstgvsugeren kerer, kan du trykke pa en hvilken som helst knap
for at seette den pa pause.

Bemaerk: Loft eller flyt ikke robotstevsugeren, mens den er sat pa pause. Ellers kan
den have navigationsfejl, der kan forhindre robotstgvsugeren i at vende tilbage til
omni stationen eller veere skyld i tab af kortet.

Genoptag renggring

Hvis robotstgvsugeren begynder at Ipbe ter for batteri under en
stpvsugningsopgave, vender den automatisk tilbage til omni stationen
for at genoplade. Nar robotstgvsugeren er fuldt opladet, vil den
genoptage opgaven, hvor den slap.

Dvaletilstand

Robotstgvsugeren gar automatisk i dvaletilstand efter den har veeret sat
pa pause i 10 minutter, hvorefter indikatoren slukker. For at veekke den,
tryk pa hvilken som helst knap pa robotstgvsugeren.

Bemaerk: Hvis dvaletilstanden varer mere end 12 timer, slukker robotstgvsugeren
automatisk.

Indstillinger for Bgrnelas

For at aktivere eller deaktivere bgrnesikringen skal du trykke og holde (>
knappen nede pa robotstgvsugeren i tre sekunder.

Nar robotstgvsugeren er tilsluttet omni stationen, skal du samtidig
trykke pa og holde knapperne () og % pa omni stationen i tre sekunder
for at aktivere eller deaktivere funktionen for bgrnesikring. Denne
handling er ikke anvendelig under renggring af moppepuder og
stgvtpmning.

Bemeerk: Nar bgrnesikringen er aktiveret, lases knapperne pé robotstgvsugeren og
omni stationen.

Opdatering af firmware

Du kan opdatere robotstgvsugerens firmware via Mi Home/Xiaomi
Home-appen. For du opdaterer, skal du sikre dig, at robotstgvsugeren er
pa omni stationen, og at dens batteriniveau er mere end 15 %.

Gendannelse af fabriksindstillinger

Hvis robotstgvsugeren ikke virker korrekt efter genstart, kan du
bruge en nal til at trykke pa nulstillingsknappen, indtil du hgrer en
stemme, der indikerer, at robotstgvsugeren er ved at gendanner
fabriksindstillingerne. Dette vil nulstille robotstgvsugeren til dens
oprindelige fabriksindstillinger.

Genstart robotstgvsugeren

Hvis robotstgvsugeren ikke svarer eller ikke kan slukkes, tryk pa
knappen () og hold den nede i 15 sekunder for at foretage tvunget
nedlukning. Tryk derefter p& knappen () og hold den nede i 3 sekunder for
at teende robotstgvsugeren.



Stevsugning & Mopping

1. Start med at stpvsuge og moppe

For du starter, skal du sikre dig, at moppenheden er installeret pa
robotstgvsugeren. Tryk p& (3 knappen pd omni stationen eller () pa
robotstgvsugeren, eller anvend appen til at fa robot stgvsugeren til
at starte fra stationen. Derefter vil robotstgvsugeren planlaegge den
optimale renggringsrute og udfere renggringsopgaven ud fra det
oprettede kort.

Bemeerkninger:

- Moppepuderne vil blive renset fer robotstgvsugeren starter sin
renggringsopgave, vent venligst med talmodighed.

- Flytikke omni stationen, rentvandsbeholderen, snavsetvandsbeholderen eller
renggringsbakken nar den erigang.

- Fjern moppenheden, og s& vil robotstgvsugeren automatisk bruge
stvsugningsfunktionen. Du kan ogsd veelge stevsuge-tilstand via appen, hvis
moppesamlingen bliver ved med at blive pa robotstegvsugeren, og sé loftes
moppesamlingen under renggringen.

2.Vend automatisk tilbage til rene moppepuder midtvejs

Under renggringen vil robotstgvsugeren automatisk vende tilbage til
omni stationen for at vaske moppepuder, efter at den har renset visse
kvadrater af omradet. Derefter vil omni stationen automatisk genopfylde
robotstgvsugerens vandbeholder, og robotstgvsugeren genoptager
renggringen efter vandpafyldning.

3.Renger og ter moppepuder efter stgvtgmning

Nar robotstgvsugeren er faerdig med en renggringsopgave og vender
tilbage til omni stationen for at oplade, begynder omni stationen
automatisk at tamme stgvbeholderen og derefter rense og torre
moppepuderne.

4.Renggr den snavsede vandbeholder
Nar robotstgvsugeren har fuldfgrt automatisk renggring, bedes du
renggre den snavsede vandbeholder for at undga lugt.



Pleje og vedligeholdelse

Dele

For at holde robotstgvsugerenigod stand, anbefales det at henvise til falgende tabel for rutinemaessig vedligeholdelse.

Dele

Vedligeholdelsesfrekvens

Udskiftningsfrekvens

Stegvbeholder

Renggr efter behov

/

Filteristgpvbeholderen

Renggr hver anden uge

3-6 maneder

Rentvandsbeholder

Renggr hver anden uge

Beholder til snavset
vand

Det anbefales at renggre
efter hver brug

Renggringsbakke

Renggr hver maned

Borste Renggr hver anden uge 6-12 maneder
Sidebgrste Renger hver anden uge 3-6 maneder
Moppepude Renggr hver maned 1-3 maneder

Drejehjul
Kantsensor

LDS-lasersensor

Linje Laser Sensor

Al Visuel
Genkendelsessensor

Ultralydssensor

Renggr hver maned

Dele

Vedligeholdelsesfrekvens

Udskiftningsfrekvens

Klippesensor

Omni stations
signalomrade

Robotstgvsugerens
ladekontakter

Omni stations
ladekontakter

Kofanger

Automatisk tamning af
ventilationskanaler til
robotstgvsuger

Robotstgvsugers
automatiske indlgb til
vandpafyldning

Bunden af
robotstgvsugeren

Omni station

Automatisk temning af
ventilationskanaler pa
omni station

Omni stations
luftudtag

Renggr hver maned

Engangspose

/

Udskift efter behov

Bemaerk: Hyppigheden pa udskiftning kan variere baseret pa faktiske forhold. Hvis
en fejl opstar, skal den involverede del straks udskiftes.




Engangspose

1. Tryk pa udlgserknappen til stgvbeholderen, og vip derefter deekslet
til stevbeholderen nedad for at &bne det. Fjern engangsposen fra
handtaget, og smid posen veek.

2. Fjern stev og snavs fra filteret med en tor klud.

B
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Bemaerk: Nar man traekker opad i handtaget, lukkes engangsposen, sa man undgar,
at stgv og snavs falder ud.

3. Installer engangsposen som vist, og seet posens handtagind i
abningen. Sorg for, at posen er installeret sikkert pa plads.

4. Luk deekslet til stevbeholderen. Den er sat ordentligt p&, nar du hgrer
et klik.

Renggringsbakke
1. Fjern renggringsbakken, skyl den grundigt med vand, og brug en klud til
at fjerne eventuelt snavs.

2.Brugen tgr klud til at térre det omrade, hvor renggringsbakken er
placeret, og seet derefter renggringsbakken pa plads igen.

Bemaerk: Under daglig brug og renggring ma du ikke vippe omnistationen. Hvis der
eroverskydende vand irenggringsbakken, skal du bruge en klud til at tgrre vandet af.
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Beholder til snavset vand

1. Fjern snavsvandsbeholderen, abn dens daeksel og heeld det snavsede
vand ud.

2.Vask beholderen med rent vand, og geninstaller den pa omni

stationen.

Bemaerk: FlydekL:FIen i snavsetvandsbeholderen er en bevaegelig del. Brug ikke for
meget kraft, nar du renger den for at undga at beskadige den.

Sensorer og ladekontakter

Brug en blgd klud til at renggre alle sensorer og ladekontakter pa
robotstgvsugeren:

-Klippesensorerne og ultralydssensoren i bunden af robotstgvsugeren
-Opladningskontakterne pa bagsiden af robotstgvsugeren
-Kantsensoren pa siden af robotstgvsugeren

-LDS-lasersensoren ovenpa robotstgvsugeren

-Kofangeren, Al-visuel genkendelsessensor og linjelasersensorerne pa
forsiden af robotstgvsugeren

- Al Visuel Genkendelsessensor

o Linje Laser Sensor
o LDS-lasersensor

Kantsensor
Kofanger

Ladekontakter

Ultralydssensor




Borste Sidebgrste

1. Vend robotstgvsugeren pa hovedet, og tryk pa clipsene for at fjerne 1. Vend robotstgvsugeren rundt, og traek sidebgrsten opad og fjern den for at
bgrstedaekslet. renggre den.
2. Loft bgrsten ud af robotstgvsugeren. Renggr derefter bgrstelejerne. 2. Monter sidebgrsten pa robotstgvsugeren igen.

3. Brug det medfplgende renggringsveaerktgj til at klippe eventuelle har over,
dererfiltretind i barsten, og til at fjerne har og andet snavs fra bgrsten.
4. Monter bgrsten og borstedeakslet igen, og serg for, at de er fastgjort 5

korrekt.

Bemaerk: Det anbefales at udskifte bgrsten hver 6-12 maneder - for en optimal
stgvsugningseffekt.

ffffff i
e =)

o Bgrstedaeksel
Clip

Borste
Borstelejer

Bemaerk: Det anbefales at udskifte sidebgrsten hver 3-6 maneder for at opna en
optimal stpvsugningseffekt.

Drejehjul

1. Vend robotstevsugeren pa hovedet og treek drejehjulet ud.
2. Fjern har, snavs og andet fra hjulet og akslen.

3.Seet hjulet paigen og pres det fast tilbage pa plads.

7 ’ Hjul

£ N
& % kS % Bemaerkninger:
»

” - Hjules kan skubbes forsigtigt ud og fjernes med en lille skruetraekker eller et andet

U . . R e . passende stykke vaerktgj.
FORSIGTIG: Hvis for meget har er viklet ind i bgrsten, eller hvis haret sidder meget - Hjulet kan rengares med vand og monteres igen, nar det er tgrt.

fast, bgr man ikke forsgge at fijerne det med magt, da det kan beskadige barsten.



3 Abn stgvrummets deekslet, fyld stgvrummet med rent vand og luk
stgvrummets daekslet. Ryst stevrummet fra side til side, og heeld derefter

Filter
det snavsede vand ud af beholderen.

1. Fjern filteret frafilter klips som vist.
o
%
S
0
P

FORSIGTIG: Der ma kun bruges rent vand til at renggre filteret. Brug ikke renggringsmiddel.
2 Skyl og tryk forsigtigt pa kanterne af filteret for at fjerne stgv og snavs, 4. Laeg stevbeholderen og filteret til side for at lade det torre, inden det
monteres igen.

indtil det er rent.

Bemaerk: Tor stgvrummet og filteret grundigt, for du seetter demtilbage

Bemaerk: Forspg ikke at renggre filteret med en bgrste eller en finger.
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Stgvbeholder
Fjern stovbeholderen som vist. Abn stevkammer deekslet, og tem
indholdet.

Bemaerk: For at forhindre, at filteret stopper til, bank let pa stgvbeholderen, nar den
tpmmes.

Moppepude

Fjern moppepuden fra moppen for at udskifte den.

Omni Station

Renggr opladningskontakterne, de automatiske tsmningsabninger og
signalomradet pa omni stationen med en blgd og ter klud.

Batteri

Robotstgvsugeren indeholder en hgjtydende lithium-ion-batteripakke.
Serg for, at den holdes opladet under daglig brug for at opretholde
optimal batteriydelse.

Bemzerk: Hvis robotstgvsugeren ikke skal bruges i lengere tid, bor den slukkes

og saettes vaek. For at undga for stor afladning ber robotstevsugeren genoplades
mindst hver 3. maned.
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Fejlspgning

Problem

Mulig arsag og Igsning

Robotstgvsugeren teender ikke.

Batteriniveauet er lavt. Oplad robotstgvsugeren helt, og prgv derefterigen.
Den omgivende temperatur er lavere end 0 °C eller hgjere end 40 °C. Sorg for at anvende robotstgvsugeren
mellem 0°C og 40 °C.

Robotstgvsugeren oplader ikke.

Omni stationen er ikke tilsluttet strem. Sgrg for, at begge ender af dens netledning er sat korrekt i.
Kontakten mellem ladekontakterne pa omni stationen og robotstegvsugeren er darlig. Renger venligst
ladekontakterne.

Tjek om der er et fremmedlegeme ved stikket pa robotstgvsugeren, og fijern eventuelt fremmedlegemet.

Konfiguration af netvaerk mislykkes.

Wi-Fi adgangskoden er forkert. Sgrg for, at den indtastede adgangskode er korrekt.

Skift til et 2,4 GHz-netvaerk, da 5 GHz-netvaerk og virksomhedsroutere ikke understgttes pa nuvaerende
tidspunkt.

Serg for, at robotstgvsugeren forbliver inden for et omrade med et godt Wi-Fi-signal.
Robotstgvsugeren er muligvis ikke i afventende tilslutningstilstand. Luk og &bn appenigen, og felg de
korrekte trin for at prgve at konfigurere netvaerket igen.

Robotstgvsugeren kan ikke finde og
vende tilbage til omni stationen.

Omni stationen afbrydes fra stremmen eller flyttes, nar robotstgvsugeren ikke er pa den.

Der er for mange forhindringer omkring omni stationen. Placer omni stationen i et mere abent omrade.
Flytning af robotstgvsugeren kan fa den til at omplacere sig selv, og den vil genskabe et kort, hvis
omplaceringen mislykkes. Hvis robotstgvsugeren er for langt fra omni stationen, kan den muligvis ikke
automatisk vende tilbage af sig selv, i sa fald bliver du ngdt til manuelt at placere robotstgvsugeren pa omni
stationen.

Tor signalomradet pa omni stationen af for at fjerne stev eller snavs.

Robotstgvsugeren reagerer ikke,
mens du trykker pa knapperne pa
omni stationen.

Robotstgvsugeren er ikke pa omni stationen. Placer robotstgvsugeren manuelt pa omni stationen, eller
anvend appen til at returnere den.
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Problem

Mulig arsag og lgsning

Robotstgvsugeren kan ikke slukke.

Robotstgvsugeren kan ikke slukkes, nar den oplades. Det anbefales at flytte robotstgvsugeren fra omni

stationen og derefter trykke og holde teend/sluk-knappen nede i tre sekunder for at slukke for den.

Hvis ovenstaende trin ikke hjeelper, skal du trykke og holde teend/sluk-knappen nede i 15 sekunder for at

slukke for robotstgvsugeren med magt. Hvis problemet fortsaetter, bedes du kontakte eftersalgsservice
teamet.

Opladningshastigheden er
langsom.

Det tager omkring 6,5 timer at oplade robotstgvsugeren fra lavt batteriniveau til fuldt opladet.

For at forlaenge batteriets levetid vil robotstgvsugeren automatisk reducere sin opladningshastighed ved
hgje eller lave omgivende temperaturer.

Opladningskontakterne kan vaere snavsede, ter dem af med en tor klud.

Robotstgvsugeren laver en hgj lyd,
nar den erigang.

Stpvbeholderen er fyldt, tsm den venligst.

En hard genstand kan have sat sig fast i bgrsten eller stgvbeholderen. Tjek og fjern enhver hard genstand.
Bgrsten eller sidebgrsten kan blive muligvis sammenfiltret. Tjek og fjern eventuelle fremmedlegemer.
Indstil robotstgvsugerens sugefunktion til standard eller lydlgs tilstand efter behov.

Robotstgvsugeren bevaeger sigien
kaotisk rute.

Genstande pa gulvet, sasom kabler og hjemmesko, kan komme i vejen for robotstgvsugeren. Det
anbefales at rydde dem op inden brug.

Robotstgvsugeren kan glide, nar den kgrer pa vadt eller glat gulv. Det anbefales at tgrre gulvet inden
brug.

Tor linjelasersensorerne og Al-visuel genkendelsessensoren pa robotstgvsugeren af med en ren, blgd
klud for at holde dem rene for at skabe et frit udsyn.

Stevbeholderen er ikke helt tgmt.

Tjek om engangsposen i stgvbeholderen er fyldt op.

Hvis engangsposen ikke er fyldt op, skal du tjekke, om der er nogen hindring ved de automatiske
tgmningsabninger pa robotstgvsugeren, stationen eller stgvbeholderen. Hvis der er noget, sa renggr den
blokerede del i tide.
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Problem

Mulig arsag og lgsning

Robotstgvsugeren saetter sig fast
foran omni stationen og kan ikke vende
tilbage til den.

Fjern enhver forhindring inden for 0,5 m pa venstre og hgjre side eller inden for 1,5 m foran omni stationen
for at forhindre, at robotstgvsugeren blokeres.

Ruten for at vende tilbage til opladning er speerret, f.eks. er dgren lukket.

Robotstgvsugeren kan ske at glide, hvis gulvet foran omni stationen er for vadt. Hvis det er tilfaeldet, skal
du terre det overskydende vand op, fer du prgver igen.

Det anbefales at flytte omni stationen til et andet sted og preve igen.

Robotstgvsugeren mangler nogle rum.

Sorg for, at alle dgre star helt abne.

Tjek, om der er en dgr med en taerskel over 2 cmi hgjden, da robotstgvsugeren ikke kan komme over en
taerskel over 2 cm.

Hvis dgrabningen til et rum er vad eller glat, kan robotstgvsugeren glide og ikke virke korrekt. Det
anbefales at tgrre overskydende vand op pa gulvet manuelt.

Robotstgvsugeren pabegynder ikke
renggring igen efter endt opladning.

Serg for, at robotstgvsugeren ikke er indstillet til DND-tilstand. DND-tilstanden forhindrer
robotstgvsugereniat optage renggringen igen.

Robotstgvsugeren genoptager ikke renggringen, hvis du manuelt returnerer robotstgvsugeren til omni
stationen for at oplade (manuel placering af robotstgvsugeren pa omni stationen, manuelt tryk pa
knappen pa robotstgvsugeren eller manuelt sender robotstgvsugeren til opladning via app).

Renggringsbakken har en
vandstandsfejl.

Fjern renggringsbakken, og renggr vandudlgbet, hvis det er blokeret.

Tryk forsigtigt ned pa beholderen med snavset vand for at sikre, at den er installeret korrekt.

Tjek om teetningen pa snavsvandsbeholderen er Igs eller ikke korrekt installeret, og nulstil den manuelt,
hvis det er tilfeeldet. Hvis problemet fortseetter, bedes du kontakte eftersalgsservice teamet.
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Specifikationer

Omni Station

Model

JZ2202

Varemal

423 x 340 x 568 mm

Robotstgvsugeren
Navn Robotstgvsuger
Model B101GL
Varemal 350 x 350 x 97 mm
Batteri 4800 mAh (Meerkekapacitet)

Nominelt forbrug

220-240 V~50/60 Hz

Opladningstid

Ca. 6,5 timer

Nettovagt
(Robotstovsugeren) 38kg
Nettoveegt (med tilbehgr) 12,4 kg

Kompatibel med

Android 4.4 0gi0S 10.0 eller derover

Tradlgs forbindelse

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Nominel effekt 20V=2A
Strgm (under stgvtgmning) 1000 W
Strgm (under renggring) 55W
Strgm (tgrring + opladning) 78 W
IP-klassificering IPX1

Nominel spaending

14,4V =

Nominel effekt

70W

Driftsfrekvens

2400-2483,5 MHz

Maksimal udgangsstrgm

<20dBm

Under normale betingelser skal dette udstyr holdes pa en
separationsafstand pa mindst 20 cm mellem antennen og brugerens

krop.

Oplysninger om WEEE Bortskaffelse og genanvendelse

X

Ethvert produkt, der baerer dette symbol, er affald af elektrisk og elektronisk udstyr (WEEE som i direktiv 2012/19/EU), som ikke ma blandes med
usorteret husholdningsaffald. | stedet skal du beskytte den menneskelige sundhed og miljget ved at overgive dit affaldsudstyr til et dertil beregnet
indsamlingspunkt til genanvendelse af affald af elektrisk og elektronisk udstyr, som er udnaevnt af de nationale eller lokale myndigheder. Korrekt
bortskaffelse og genanvendelse vil bidrage til at forhindre potentielt negative konsekvenser for miljget og den menneskelige sundhed. Kontakt
installatgren eller de lokale myndigheder for at fa flere oplysninger om lokationen samt vilkarene og betingelserne for sadanne.
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Turvallisuustiedot

Lue tama kayttoopas huolellisesti ennen kayttoa ja siilyta se tulevaa kayttoa varten.

Kayttorajoitukset

- Tamaé tuote on tarkoitettu ainoastaan lattioiden puhdistamiseen kotiolosuhteissa. Al4 kdyta
ulkotiloissa, muilla pinnoilla kuin lattioilla tai kaupallisissa tai teollisissa tiloissa.

- Tata laitetta voivat kdyttaa yli 8-vuotiaat lapset ja henkil6t, joiden fyysiset, aisti- tai henkiset kyvyt
ovat heikentyneet tai joilla ei ole kokemusta tai tietoa laitteen kaytostd, kunhan heitd valvotaan ja
opastetaan laitteen turvalliseen kayttoon, ja kunhan he ymmartavat siihen liittyvat vaarat. Lapset
eivat saa leikkia talla laitteella. Lapset eivdt saa puhdistaa tai suorittaa huoltoa ilman valvontaa.

- Tata laitetta saa kdyttaa vain laitteen mukana toimitetun virransyottoyksikon kanssa.
- Laite sisdltada paristoja, jotka saa vaihtaa vain pateva henkilG.

- Lapset eivat saa leikkia talla tuotteella. Varmista, etta lapset ja lemmikit pitavat turvallisen
etdisyyden robotti-imurin sen toiminnan aikana.

- Jos virtajohto on vaurioitunut, se tulee korvata valmistajan tai sen huoltoedustajan toimittamalla
johdolla.

- Al kdyta robotti-imuri lattian ylapuolella olevilla pinnoilla, jos niiden reunoja ei ole suojattu.

- Al aseta robotti-imuria yldsalaisin. Al siirra robotti-imuria kdyttdmalla kahvana sen LDS-
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laseranturin kantta, kantta tai puskuria.

- Al4 kdyta robotti-imuri yli 40 °C:n tai alle 0 °C:n Iampétiloissa tai kosteilla tai tahmeilla pinnoilla.
- Ald asenna, lataa tai kdyta titd robotti-imuria ulkona, kylpyhuoneissa tai uima-altaan lahell.
- Laitteen kulkeminen virtajohdon yli saattaa aiheuttaa vaaratilanteen.

- Poista hajoavat ja pienet esineet lattialta, jotta robotti-imuri ei térmaa niihin tai aiheuta niihin

vaurioita.

- Pida puhdistusviline poissa lasten ulottuvilta.

- Al4 aseta lapsia, lemmikkej tai esineitd robotti-imurin péille sen liikkuessa tai seistessi

paikallaan.

- Pida hiukset, sormet ja muut ruumiinosat loitolla robotti-imurin imuaukosta.
- Al4 puhdista palavia aineita robotti-imuria.
- Ald imuroi kovia tai terévia esineita.

- Sammuta robotti-imuri ja monitoimiasema ja irrota ne virtaldhteesta ennen puhdistamista tai

huoltamista.

- Al4 pyyhi robotti-imuria tai monitoimiasemaa marilla liinalla tai huuhtele niit milldn nesteella.

Kuivaa pestavat osat hyvin puhdistamisen jalkeen ennen niiden asentamista ja kayttoa.
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- Varmista, ettd robotti-imuri on poissa paalta kuljetuksen aikana. Sita tulee sailyttaa
alkuperdispakkauksessa mikali mahdollista.

- Huolehdi, ettd tuotetta kdytetaan taman kayttoohjeen mukaisesti. Kayttajat ovat vastuussa
kaikista vahingoista ja vioista, jotka aiheutuvat tuotteen epdaasianmukaisesta kaytosta.

Akut ja lataaminen

VAROITUS:

- Al4 kdyta kolmannen osapuolen toimittamaa akkua, virtajohtoa tai monitoimiasemaa. Robotti-
imuria voidaan kayttaa vain monitoimiaseman JZ2202 kanssa.

- Kayttédjan toimia ei tarvita monitoimiaseman muuntamiseksi 50 Hz:sta 60 Hz:iin, silld tuote
mukautuu itse molempiin taajuuksiin.

- Ald pura, korjaa tai muokkaa akkua tai monitoimiasemaa itse.
- Al4 sijoita monitoimiasemaa lampéldhteen lihelle.
- Ald puhdista monitoimiaseman latausliittimia mérilld kankaalla tai marin kasin.

- Jos robotti-imuri on pidemman aikaa kdyttamattomana, lataa se taysin, sammuta se ja varastoi
viiledan ja kuivaan paikkaan. Lataa robotti-imuri uudelleen vahintdaan kolmen kuukauden vélein,
jottei akku tyhjene liikaa.

- Litiumioniakku sisaltaa ymparistolle haitallisia aineita. Irrota akku ennen robotti-imurin
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havittamista. Toimita akku kierrdatykseen sen maan tai alueen lakien ja saadosten mukaisesti,
jossa laitetta kaytetaan.

- Kun poistat akkuja tuotteesta, varmista etta akut on kdytetty loppuun ja etté tuote ei saa virtaa.

1). Irrota ruuvi pohjasta, sitten poista suojus.

2). Irrota akun liitin, sitten irrota akut. Al4 vahingoita akkukoteloa, jotta loukkaantumisilta
valtytaan.

3). Toimita akut kierratyspisteeseen.

Laseria koskevat turvallisuustiedot

- Taman tuotteen laseranturi vastaa luokan 1lasertuotteiden standardia IEC 60825-1:2014. Valta
suoraa silmédkontaktia sen kanssa kayton aikana.

EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutus

C Taten Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. vakuuttaa, ettd radiolaitetyyppi BI02EU noudattaa direktiivid 2014/53/EU. EU:n

vaatimustenmukaisuutta koskeva teksti l6ytyy kokonaisuudessaan seuraavasta osoitteesta: http://www.mi.com/global/service/support/
declaration.html

Yksityiskohtaisen e-oppaan |6ydét osoitteesta www.mi.com/global/service/userguide



Tuotteen yleiskuva

Robotti-imuri

Varoitus: Valttdaksesi tukehtumisvaaran sdilytd tama
pussi poissa vauvojen ja lapsien ulottuvilta. Ala kayta
sitd kehdoissa, sangyissd, vaunuissa tai leikkikehissa.
Tama pussi ei ole lelu. Havitd tama pussija muut
pakkausmateriaalit valittdmasti tuotteen poistamisen
Jalkeen. Ald kdyta tatd pussia uudelleen.
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Lisdvarusteet

Esiasennetut lisdvarusteet

Harja Harjan suojus Pélykotelo
Muut lisdvarusteet

=1 [F] L

Puhdistusviéline Kertakayttdinen Sivuharja
pélypussi
(vaihto)

Moppityyny x 2 Moppityynyn pidike Virtajohto
(esiasennettu) x2

Monitoimiasema
(sisaltaa kertakayttoisen polypussin,
puhdasvesisailion, likavesisdilion ja
puhdistuspidikkeen)
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Robotti-imuri

O]
Paina 3 sekuntia kdynnistaédksesi tai sammuttaaksesi
Paina puhdistamisen kdynnistdmiseksi, kun robotti-imuri on paalla

O

Kédynnistd asemointi: paina
Lapsilukko kdyttddn / pois kdytosta: paina ja pidd painettuna 3
sekuntia

Indikaattori

-Valkoinen: Puhdistaa/Puhdistaminen suoritettu/Tédyteen ladattu

-Vilkkuva valkoinen: Palataan asemalle latautumaan / asemoidaan
uudelleen / péivitetaan laiteohjelmistoa /
odotetaan yhteyttd / muodostetaan Wi-Fi-yhteytta

-Hengittava valkoinen: Lataaminen

-Vilkkuva oranssi: Virhe

- Oranssi: Wi-Fi ei ole yhdistetty

Huomautus: Kun robotti-imuri on imuroimassa tai palaamassa monitoimiasemalle
lataukseen, sen toiminta voidaan asettaa tauolle painamalla mitd tahansa
painiketta.



Robotti-imuri ja anturit

LDS-laseranturin kansi

o LDS-laseranturi

o Puskuri

Visuaalinen Al-tunnistusanturi

Linjalaseranturi

° Nollauspainjke

Kansi o Painaja pida painettuna

tehdasasetukset

o Wi-Fi-indikaattori

- Paalla: Wi-Fiyhdistetty
- Pois paélta: Wi-Fi ei ole
yhdistetty

-Vilkkuva: Odotetaan
yhteyttd/yhdistetdan

Polykotelo

Latausliittimet

Liitin Reuna-anturi
Automaattinen o : > Automaattisen
vedentdyttdaukko tyhjennyksen
Venttiili

Cliff-anturi

I

Ultradanianturi o——

Sivuharja

Harja

Paapyora

3 sekuntia palauttaaksesi

P6lykotelon
kiinnitin
Polysailion kannen

kiinnitin

Pélykotelon kansi

Polykotelo

—o Monisuuntainen

pyora

Harjan suojus
Harjan suojuksen
kiinnittimet
Paapyora

Moppityynyn
pidikkeen
kiinnitysreika

Automaattisen
tyhjennyksen
enttiili

Suodatin

Suodattimen
kiinnitin
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Monitoimiasema

Kansi

Puhdasvesisdilio

Likavesisailio

Kahva o— +——o Kahva

Puhdistuspidike o

o Vesisdilion
kiinnitin

Vesisdilion o
kiinnitin

o Vesiputki

o Kellutin

Likavesisdilio Puhdasvesisdilio

Pélyséilio
Pélysailion
avauspainike
Polyséilion kansi
Automaattisen

tyhjennyksen
Venttiili

o Suodatin

— Indikaattori

-Valkoinen: Monitoimiasema
on kytketty virtaldhteeseen

- Nopeasti vilkkuva oranssi:
Monitoimiasemassa on virhe

Merkkialue

Latausliittimet

Automaattinen

vedenlisdysaukko



Asennus

Monitoimiaseman painikkeet

O Lahtdpainike
w Tdatd painamalla robotti-imurildhtee monitoimiasemasta.

G,\ P.ghdigtuspainike

T&td painamalla robotti-imuri puhdistaa kaikki alueet.

S SS Kuivauspainike

—— Tatd painamalla monitoimiasema aloittaa tai lopettaa moppityynyjen
kuivaamisen.

Huomautukset:
- Monitoimiaseman painikkeet toimivat vain silloin, kun robotti-imuri on liitetty
asemaan.
- Poista robotti-imuri monitoimiasemasta ennen puhdistuspidikkeen ja
monitoimiaseman puhdistamista tai huoltamista.

Moppikoneisto

Moppityynyn o
kiinnitysalue

Moppityynyn pidike Moppityyny

Poista suojukset

Poista suojanauhat molemmilta puolilta ennen robotti-imurin kayttoa.

Asenna sivuharja ja moppikoneisto

Asenna sivuharja robotti-imurin pohjassa olevaan kiinnikkeeseen ja
asenna sitten moppikoneisto kiinnitysreikiin.

Sivuharjan pidike o
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Monitoimiaseman asettaminen

Aseta monitoimiasema ldhelle pistorasiaa paikkaan, jossa on hyva Wi-Fi-

yhteys. Kytke asema virtaldhteeseen.

Kytke
monitoimiasema
paélle

<

Huomautus: Pidd monitoimiaseman ympéristé vapaana 0,5 m alueella sivuilla ja
1,5 malueella edessa.

Robotti-imurin asettaminen paikalleen

Kaynnista robotti-imuri painamalla painiketta () 3 sekunnin ajan. Aseta
robotti-imuri monitoimiasemaan niin, ettd moppikoneisto on kohdistettu
aseman puhdistuspidikkeeseen. Kuulet merkkidanen, kun robotti-imuri
yhdistyy asemaan ja alkaa latautua.

Huomautukset:

- Robotti-imurin lataamista tayteen suositellaan ennen ensimmaista kayttokertaa.
Jos robotti-imuri ei kdynnisty, kun akku on tyhjentynyt, yhdista robotti-imuri
monitoimiasemaan manuaalisesti lataamista varten.

- Robotti-imuri ei sammu, kun se yhdistyy monitoimiasemaan.

- Bij het eerste gebruik van de robotstofzuiger wordt aanbevolen dat u de
robotstofzuiger volgt en eventuele obstakels op de vloer wegneemt. Als de kans
bestaat dat (?e robotstofzuiger op bepaalde plaatsen vast kan komen te zitten of
krassen zou kunnen maken op het meubilair, kunt u in de app gebieden instellen
waar de robotstofzuiger niet mag komen.
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Kaytto

Veden lisidminen puhdasvesisiilioon

Taytd puhdasvesisiilié puhtaalla vedelld enimmdaismaaran merkkiin asti.

HUOMIOITA:

- Al lisdd vettd yli enimmaismadran merkin (MAX).
- Al lisaa vesisailioon kuumaa vettd, koska tdma voi muuttaa s&ilion muotoa.
- Al lisaé pesuaineita tai desinfiointiaineita vesisailioon.

Yhdistaminen Mi Home / Xiaomi Home -sovellukseen

Tama tuote toimii Mi Home / Xiaomi Home -sovelluksen* kanssa.
Kaytd Mi Home / Xiaomi Home -sovellusta laitteesi ohjaamiseen ja
vuorovaikutukseen kodin muiden dlylaitteiden kanssa.

Lataaja asenna sovellus skannaamalla QR-
koodi. Sinut siirretdan yhteyden méarityssivulle,
jos sovellus on jo asennettuna. Voit myos etsia
sovelluksen sovelluskaupasta hakusanalla "Mi
Home /Xiaomi Home" ja ssitten ladata ja asentaa
sen laitteellesi.

Liséiéilllaitteesi avaama”a MLHome /IXLa()lmi Homt-:°
-sovellus, napauttamalla oikeasta yldkulmasta" @ "
janoudattamalla ndkyviin tulevia ohjeita. C4576F12

* Sovellus tunnetaan Euroopassa nimelld Xiaomi Home (paitsi Vendjdlld). Laitteessa
ndkyvad sovelluksen nimed tulee pitda sovelluksen oletusarvoisena nimena.

Huomautukset:

- Tamé robotti-imuri toimii yhdessa Mi Home / Xiaomi Home -sovelluksen kanssa,
joka edellyttad kayttojarjestelmad Android 4.4 tai iOS 10.0 tai uudempaa.

- Laite tukee vain 2,4 GHz:n Wi-Fi-verkkoa.

. Sﬁyel\uksen versiota on saatettu pdivittda. Noudatathan uusimman version
ohjeita.

Nollaa Wi-Fi

Jos puhelimesija robotti-imurin vdlinen yhteys katkeaa reitittimen
uudelleenkonfiguroinnin, virheellisen salasanan tms. takia, noudata
seuraavia ohjeita:

1. Jaavaarobotti-imurin kansi, jotta ndet Wi-Fi-indikaattorin.

2. Paina painikkeita () ja () yht4 aikaa, kunnes robotti-imurin ilmoittaa
odottavansa verkon konfiguraatiota.

3. Kun Wi-Fl-indikaattori vilkkuu, Wi-Fi-yhteyden nollaus onnistui.
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Kytkeminen paalle/pois

Kdynnistd robotti-imuri painamalla painiketta () kolmen sekunnin ajan.
Merkkivalo syttyy ja robotti-imuri siirtyy valmiustilaan. Kun robotti-imuri
on tauolla eikd se ole latauksessa, voit sammuttaa robotti-imurin virran
painamalla painiketta () kolmen sekunnin ajan.

Huomautus: Kun robotti-imuri latautuu, sen virta kytkeytyy paéalle automaattisesti,
eikd sitd voida kytked pois.

Tauko

Kun robotti-imuri on kdynnissd, sen toiminta voidaan asettaa tauolle
painamalla mitéd tahansa painiketta.

Huomautus: Ald nosta tai siirrd robotti-imuria sen ollessa tauolla. Muuten voi syntya
navigointivirheitd, jotka voivat estda robotti-imurin palaamisen monitoimiasemalle
tai havittaa kartan.

Jatka puhdistusta

Jos robotti-imurin lataustaso alkaa laskea siivoustehtévén aikana, se
palaa automaattisesti monitoimiasemaan ladattavaksi. Latauduttuaan
robotti-imuri jatkaa siivousta kohdasta, johon se viimeksi jai.

Lepotila

Robotti-imuri vaipuu automaattisestilepotilaan, jos sen toiminta on
keskeytettynd 10 minuutin ajan. Tall6in sen merkkivalo sammuu. Herdta
se painamalla mita tahansa robotti-imurin painiketta.

Huomautus: Jos lepotila kestdd yli 12 tuntia, robotti-imuri sammuu automaattisesti.

Lapsilukon asetukset

Aseta tai poista lapsilukko painamalla robotti-imurin painiketta (>
kolmen sekunnin ajan.

Kun robotti-imuri on kytketty monitoimiasemaan, aseta tai poista
lapsilukko painamalla monitoimiaseman painikkeita () ja % yht4 aikaa
kolmen sekunnin ajan. Tdma toiminto ei ole kdytettavissda moppityynyjen
puhdistuksen tai p&lysailion tyhjennyksen aikana.

Huomautus: Kun lapsilukko on paéll, robotti-imurin ja monitoimiaseman painikkeet
on lukittu.

Laiteohjelman paivittaminen

Voit paivittda robotti-imurin laiteohjelman Mi Home/Xiaomi Home
-sovelluksen kautta. Varmista ennen paivityst4, etta robotti-imuri on
monitoimiasemassa ja sen lataustaso onyli 15 %.

Tehdasasetusten palauttaminen

Jos robotti-imuri ei toimi kunnolla uudelleenkdynnistyksen jalkeen,
paina neulalla nollauspainiketta, kunnes imuri ilmoittaa palauttavansa
tehdasasetuksia. Tall6in palautetaan robotti-imurin tehdasasetukset.

Kaynnista robotti-imuri uudelleen

Jos robotti-imuri ei endd vastaa tai jos sitd ei voi endd sammuttaa, paina
(Hja pidéa sitd painettuna 15 sekunnin ajan, jotta laite sammuu. Sitten
paina () 3 sekuntia kdynnistaéksesi robotti-imurin.
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Imurointi ja moppaaminen

1. Imuroinnin ja moppaamisen aloittaminen

Varmista ennen aloittamista, ettd moppikoneisto on asennettu robotti-
imuriin. Paina monitoimiaseman painiketta (% tai robotti-imurin
painiketta () tai kdyta sovellusta, niin robotti-imuri lihtee asemasta.
Robotti-imuri suunnittelee optimaalisen siivousreitin ja suorittaa
siivoustehtédvan laaditun kartan perusteella.

Huomautukset:

- Moppityynyt puhdistetaan ennen kuin robotti-imuri aloittaa siivoustehtéavan.
Odota karsivallisesti.

- Ald liikuta monitoimiasemaa, puhdasvesiséiliotd, likavesiséilicta tai
puhdistuspidikettd toiminnan aikana.

- Poista moppikoneisto, niin robotti-imuri siirtyy automaattisesti kdyttamaan
imurointitoimintoa. Voit myds valita imurointitilan sovelluksesta, jos
moppikoneisto pysyy robotti-imurissa, jolloin moppikoneisto nostetaan
siivouksen ajaksi.

2. Paluu moppityynyjen puhdistukseen automaattisesti tyon puolivélissa
Siivouksen aikana robotti-imuri palaa automaattisesti monitoimiasemaan
pesemadn moppityynyt sen jalkeen, kun se on siivonnut tietyn kokoisen
alueen. Monitoimiasema tayttaa robotti-imurin vesisdilion automaattisesti,
jarobotti-imuri jatkaa siivousta veden tayton jalkeen.

3. Moppityynyjen puhdistus ja kuivaus p&lyséilion tyhjennyksen jdlkeen
Kun robotti-imuri lopettaa siivoustehtédvan ja palaa monitoimiasemaan
latautumaan, monitoimiasema aloittaa automaattisesti polyséilion
tyhjentdmisen ja puhdistaa ja kuivaa moppityynyt.

4. Likavesisailion puhdistus
Kun robotti-imuri on lopettanut automaattisen siivouksen, puhdista
likavesisdilio hajujen muodostumisen valttamiseksi.
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Hoito ja huolto

Osat

Jotta robotti-imuri pysyy hyvdssa kunnossa, suosittelemme seuraavan taulukon mukaisia sdannéllisia huoltotoimenpiteita.

Linjalaseranturi

Visuaalinen Al-
tunnistusanturi

Ultradanianturi

Osat Huoltotaajuus Vaihtotaajuus
Pélykotelo Puhdista tarpeen mukaan /
Pé&lysailion suodatin | Puhdista joka toinen viikko 3-6kk
Puhdasvesisailio Puhdista joka toinen viikko
Likavesisailia Suositellaan puhdistusta /
joka kdyton jalkeen
Puhdistuspidike Puhdista joka kuukausi
Harja Puhdista joka toinen viikko 6-12 kk
Sivuharja Puhdista joka toinen viikko 3-6 kk
Moppityyny Puhdista joka kuukausi 1-3 kk
Monisuuntainen
pyora
Reuna-anturi
LDS-laseranturi
Puhdista joka kuukausi /

Osat

Huoltotaajuus

Vaihtotaajuus

Cliff-anturi

Monitoimiaseman
merkkialue

Robotti-imurin
latausliittimet

Monitoimiaseman
latausliittimet

Puskuri

Robotti-imurin
automaattisen
tyhjennyksen venttiilit

Robotti-imurin
automaattinen
vedentdyttdaukko

Robotti-imurin pohja

Monitoimiasema

Monitoimiaseman
automaattisen
tyhjennyksen venttiilit

Monitoimiaseman
ilman ulostulo

Puhdista joka kuukausi

Kertakdyttdinen
pélypussi

/

Vaihdatarpeen
mukaan

Huomautus: Vaihtotaajuus saattaa vaihdella olosuhteiden mukaan. Virheen
sattuessa osaon vaihdettava vélittomasti.




Kertakayttoinen polypussi

1. Paina polysailion avauspainiketta ja avaa polysailion kansi
kallistamalla sitd alaspdin. Poista kertakdyttdinen polypussi kahvasta
pitden ja havita pussi.

2. Poista pdly ja roskat suodattimesta kuivalla liinalla.

&S

(B

S

Huomautus: Vetdmalld kahvasta ylospdin, kertakdyttdinen polypussi suljetaan,
jotta pdly jaroskat eivét putoa vahingossa.

3. Aseta kertakdyttdinen polypussi kuvan osoittamalla tavalla ja laita
pussin kahva koloonsa. Varmista, etta p6lypussi on asennettu oikein.

Naks
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Puhdistuspidike
1. Irrota puhdistuspidike, huuhtele se lapikotaisin vedelld ja kdyta
kangasta kaiken lian poistamiseen.

2. Pyyhi puhdistuspidikkeen ympérist6 kuivalla kankaalla ja aseta
puhdistuspidike sen jdlkeen takaisin paikalleen.

Huomautus: dl4 kallista monitoimiasemaa pdivittdisen kdyton ja puhdistuksen
aikana. Mikali puhdisuspidikkeessa on ylimaardista vettd, pyyhi se pois kankaalla.



Likavesisailio Tunnistimet ja latauskontaktit

1. Poista likavesisaili6, avaa sen kansi ja kaada likavesi pois. Puhdista kaikki robotti-imurin tunnistimet ja latauskontaktit:

-reuna-anturit ja ultradanianturi robotti-imurin pohjassa
-latausliittimet robotti-imurin takaosassa

-reuna-anturi robotti-imurin sivussa

- LDS-laseranturi robotti-imurin paalla

- puskuri, visuaalinen Al-tunnistusanturi ja linjalaseranturit robotti-
imurin etuosassa

- Visuaalinen Al-tunnistusanturi

o Linjalaseranturi

2. Pese sdilio puhtaalla vedelld ja aseta se takaisin monitoimiasemaan. .
o LDS-laseranturi

=N

o Reuna-anturi
o Puskuri

Latausliittimet

Ultradanianturi

Huomautus: Likavesisailion kelluntapallo on liikkuva osa. Al4 kdyta puhdistuksessa
liilkaa voimaa, ettei se vahingoitu.




Harja Sivuharja

1. K&anné robotti-imuri nurin ja purista kiinnittimid irrottaaksesi harjan 1. K&@énné robotti-imuri ja poista sivuharja ylspdin sen puhdistamiseksi.
suojuksen. 2. Asenna sivuharja takaisin robotti-imurin.

2. Nosta harja ulos robotti-imurista ja puhdista sitten harjan laakerit.

3. Leikkaa harjaan sotkeutuneet karvat mukana toimitetulla
puhdistustydkalulla ja poista karvat ja muut roskat harjasta.

4. Asenna harja ja harjan suojus takaisin paikalleen ja varmista, ettd ne ovat 5
kunnolla paikallaan.

Huomautus: Suosittelemme harjan vaihtamista 6-12 kuukauden vélein optimaalisen
puhdistustehon yllapitdmiseksi.

o Harjan suojus

=)

Kiinnitin

Harja
Harjan laakerit

Huomautus: Suosittelemme sivuharjan vaihtamista 3-6 kuukauden vélein
optimaalisen puhdistustehon yllapitamiseksi.

Monisuuntainen pyora

1. Kddnné robotti-imuri nurinpdin ja veda irti monisuuntainen pyora.
2. Poista hiukset, lika ja muut roskat pyoréltd ja akselista.

3. Aseta py0ra takaisin ja paina se tiukasti paikalleen.

Pyora

> K
X X
/ / Akseli
R § Huomautukset:
I's »

- Pyorén voi irrottaa kevyesti pienelld ruuvimeisselilla tai kangeta ulos toisella
tyokalulla.

HUOMIO: Jos harjaan on juuttunut liikaa hiuksia tai jos hiukset ovat tarttuneet - Pydrén voi pesté vedella ja asentaa takaisin kuivaamisen jalkeen.

harjaan tiukasti, ald yritd vet&a niita irti vakisin, silla tdma voisi vaurioittaa harjaa.



Suodatin

1. Poista suodatin suodattimen kiinnittimest&d kuvan mukaisesti.

3. Avaa pélysdilion kansi, taytd sdilio puhtaalla vedelld ja sulje kansi. Ravista
pdlysailiotéd edestakaisin ja kaada sitten likainen vesi pois séiliosta.

HUOMIO: Suodattimen saa puhdistaa vain puhtaalla vedella. Al4 kiyta pesuainetta.
2. Huuhtele suodatin ja poista pdly ja lika suodattimen reunasta kevyesti
napauttamalla, kunnes se on puhdas.

4. Aseta polykotelo ja suodatin sivuun kuivumaan ennen asentamista.

Huomautus: Al yrita puhdistaa suodatinta harjalla tai sormella.

Huomautus: Kuivaa pélysdilio ja suodatin huolellisesti, ennen kuin asetat ne takaisin
paikoilleen.
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Polykotelo Monitoimiasema

Irrota polysa&ilio kuvan osoittamalla tavalla. Avaa polykotelon kansi ja Puhdista monitoimiaseman latauskontaktit, automaattisen
tyhjenna sisalto. tyhjennyksen venttiilit ja merkkialue pehmedlld, kuivalla liinalla.

Huomautus: Kopauta kevyesti polykoteloa tyhjentdessasi sita. Ndin suodatin ei
tukkeudu.

Moppityyny Akku

Irrota moppityyny moppityynyn pidikkeesté ja vaihda se. Robotti-imurissa on tehokas litiumioniakku. Varmistathan, ettd sen
lataustaso on riittdva paivittdisessad kdytdssa. Ndin akun suorituskyky
varmistetaan.

Huomautus: Jos robotti-imuria ei kdytetd pitkddn aikaan, sammuta ja varastoi se.
Jotteirobotti-imurin lataustaso laske likaa, tulisiimurimoppi ladata uudelleen
védhintdédn kolmen kuukauden vélein.
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Vianmaaritys

Ongelma

Mahdollinen syy ja ratkaisu

Robotti-imuri ei kdynnisty.

Akun teho on heikko. Lataa robotti-imurin akku tayteen ja yrita sitten uudelleen.
Ympariston lampdotila on alle 0 °C tai yli 40 °C. Varmista, etta robotti-imurin kdyttélampdtila on 0-40 °C.

Robotti-imuri ei lataudu.

Monitoimiasemaa ei ole kytketty virtaldhteeseen. Varmista, ettd virtajohdon molemmat paat on kytketty
oikein.

Monitoimiaseman ja robotti-imurin latausliittimien vdlinen yhteys on huono. Puhdista latausliittimet.
Tarkista, onko robotti-imurin liittimesséa vierasesineitd, ja poista ne tarvittaessa.

Verkon méarittdminen ei onnistu.

Wi-Fi-verkon salasana on virheellinen. Varmista, ettd annat oikean salasanan.

Vaihda 2,4 GHz:n verkkoon, silld 5 GHz:n verkkoja ja yritysreitittimid ei tueta talla hetkella.

Varmista, ettd robotti-imuri pysyy alueella, jossa on hyva Wi-Fi-yhteys.

Robotti-imuri ei ehkd ole Odotetaan yhteytta -tilassa. Sulje sovellus ja avaa se uudelleen, ja yritd maarittaa
verkko uudelleen noudattamalla oikeita vaiheita.

Robotti-imuri ei 16yda
monitoimiasemaa eikd voi palata
siihen.

Monitoimiasema on irrotettu virtaldhteesta tai sitd on siirretty, kun robotti-imuri ei ole asemassa.
Monitoimiaseman ympérilld on liikaa esteitd. Laita monitoimiasema avoimemmalle alueelle.
Robotti-imurin siirtdminen voi johtaa laitteen uudelleen asemoitumiseen, ja se luo uuden kartan,
jos asemoituminen epdonnistuu. Jos robotti-imuri on lilan kaukana monitoimiasemasta, se ei ehka
osaa automaattisesti palata sinne itsekseen. Tallin robotti-imuri on asetettava monitoimiasemaan
manuaalisesti.

Pyyhi pélyt ja roskat monitoimiaseman merkkialueelta.

Robotti-imuri ei vastaa, kun
monitoimiaseman painikkeita
painetaan.

Robotti-imuri ei ole monitoimiasemassa. Aseta robotti-imuri manuaalisesti monitoimiasemaan tai palauta
se sovelluksen avulla.
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Ongelma

Mahdollinen syy ja ratkaisu

Robotti-imuria ei voi sammuttaa.

Robotti-imurin virtaa ei voi sammuttaa, kun se latautuu. Suosittelemme siirtdmaén robotti-imurin pois
monitoimiasemasta ja sammuttamaan virran painamalla virtapainiketta kolmen sekunnin ajan.

Jos edelld olevat vaiheet eivit toimi, voit pakottaa robotti-imurin sammumaan pitdmalla virtapainiketta
painettuna 15 sekuntia. Jos vika jatkuu, ota yhteytta jalkimyyntipalveluun.

Latautuminen on hidasta.

Robotti-imurin latautuminen alhaisesta akun varaustasosta tdyteen kestaa noin 6,5 tuntia.

Akun kayttoidn pidentamiseksi robotti-imuri vdhent&a latausnopeutta automaattisesti, kun ympariston
lampdotila on korkea tai matala.

Latausliittimet saattavat olla likaset. Pyyhi ne puhtaaksi kuivalla liinalla.

Robotti-imuri pitdd kovaa danta
ollessaan kdytdssa.

Polyséilié on tdynna. Tyhjenna séilio.

Harjaan tai pdlysailioon voi olla tarttunut kova esine. Tarkasta ja poista mahdolliset kovat esineet.
Harja tai sivuharja voivat olla takussa. Tarkasta ja poista mahdolliset vierasesineet.

Aseta robotti-imurin imuteho vakio- tai hiljaiseen tilaan tarpeen mukaan.

Robotti-imuri kulkee vallatonta
reittia.

Lattialla olevat esineet, kuten johdot tai tossut, voivat padtya robotti-imurin tielle. Suosittelemme
siivoamaan ne pois ennen kayttoa.

Robotti-imuri voi liukastua, jos sitd kdytetdan maralld tai liukkaalla lattialla. Suosittelemme kuivaamaan
lattian ennen kayttoa.

Pyyhi robotti-imurin linjalaseranturit ja visuaalinen Al-tunnistusanturi kuivalla, pehmedlld liinalla, jotta
ne pysyvét puhtaina ja esteettomina.

Polysadiliota ei ole kokonaan
tyhjennetty.

Tarkista, onko polysdilion kertakdyttdinen pdlypussi taynna.
Jos kertakdyttdinen polypussi ei ole tdynng, tarkista, ovatko robotti-imurin, aseman tai pélysailion
automaattisen tyhjennyksen venttiilit tukossa. Jos ovat, poista tukkeumat heti.
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Ongelma

Mahdollinen syy ja ratkaisu

Robotti-imuri jaa jumiin
monitoimiaseman eteen eikd osaa
palata siihen.

Ehk&ise robotti-imurin jadminen jumiin poistamalla esteet monitoimiaseman ympariltd: 0,5 m sivuilla ja
1,5 m etupuolella.

Lataukseen palaamisen reitti on tukossa, esim. ovi on suljettu.

Robotti-imuri voi liukastua, jos lattia monitoimiaseman edessa on liilan méarka. Siivoa talldin ylimaardinen
vesi pois ja yritd uudelleen.

Suosittelemme siirtdmaan monitoimiaseman eri paikkaan ja yrittdm&an uudelleen.

Robotti-imuri jattda huoneita valiin.

Varmista, ettd ovet ovat kunnolla auki.

Tarkista, onko jossakin oviaukossa yli 2 cm korkea kynnys, silld robotti-imuri ei padse yli 2 cm:n korkuisten
kynnysten yli.

Jos huoneen oviaukko on mérka tai liukas, robotti-imuri voi liukastua eika toimi kunnolla. Suosittelemme
pyyhkimaan liian veden lattialta kdsin.

Robotti-imuri ei jatka puhdistusta
latauksen jdlkeen.

Varmista, ettd robotti-imuri ei ole DND-tilassa (dla hdiritse). DND-tila estda robotti-imuria jatkamasta
siivousta.

Robotti-imuri ei jatka siivousta, jos robotti-imuri palautetaan latautumaan monitoimiasemaan
manuaalisesti (robotti-imurin asettaminen monitoimiasemaan manuaalisesti, robotti-imurin painikkeen
painaminen manuaalisesti tai robotti-imurin lahettdminen latautumaan manuaalisesti sovelluksen
kautta).

Puhdistuspidikkeessd on
vesimadravirhe.

Irrota puhdistuspidike ja puhdista veden poistoaukko, jos se on tukossa.

Paina kevyesti likavesisdiliota alaspdin varmistaaksesi, etta se on asennettu oikein.

Tarkista, onko likavesisdilion tiiviste [6ystynyt tai huonosti asennettu, ja korjaa se tarvittaessa
manuaalisesti. Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta jalkimyyntipalveluun.




Tiedot

Robotti-imuri Monitoimiasema
Nimi Robotti-imuripuhdistaja Malli JZ2202
Malli B101GL Tuotteen mitat 423 x 340 x 568 mm

Tuotteen mitat

350 x 350 x 97 mm

kanssa)

Akku 4800 mAh (Maéritetty kapasiteetti)
Latausaika Noin 6,5 tuntia
Nettopaino (Robotti-imuri) 3,8kg
Nettopaino (Tarvikkeiden 12.4kg

Yhteensopiva

Android 4.4 & i0S 10.0 tai uudempi

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,

Nimellisotto 220-240V~50/60 Hz
Nimellisteho 20V=2A
Virta (polyséilion
tyhjennyksen aikana) 1ooow
Virta (siivouksen aikana) 55W
Virta (kuivaaminen + 78 W
lataaminen)
IP-luokitus IPX1

Langatonyhteys Bluetooth 4.2
Nimellisjannite 14,4V=
Mitoitusteho 70 W
Toimintataajuus 2400-2483,5 MHz
Enimmaisldahtéteho <20dBm

WEEE havittdmis- ja kierrattdmistiedot

Normaaleissa kdyttdolosuhteissa tdmé laite on pidettdva vahintdan 20

cm:n etdisyydelld antennista kédyttédjan kehoon.

Kaikki talla symbolilla merkityt tuotteet ovat sahko- ja elektroniikkaromua (WEEE kuten direktiivissd 2012/19/EU), joita ei saa sekoittaa
lajittelemattomaan kotitalousjédtteeseen. Sen sijaan sinun on suojeltava ihmisten terveyttd ja ymparist6a luovuttamalla romulaitteet
nimettyyn sdahko- ja elektroniikkaromun kierrdtyspisteeseen, jonka hallitus tai paikallisviranomaiset ovat osoittaneet. Oikea havittdminen ja
mmmm kierrdtys auttavat estimdan mahdolliset kielteiset vaikutukset ymparist6n ja ihmisten terveyteen. Ota yhteyttd asentajaan tai paikallisiin
viranomaisiin saadaksesi lisdtietoja tdllaisten kerdyspisteiden sijainnista ja kdyttéehdoista.



Sikkerhetsinformasjon

Les denne handboken ngye for bruk, og ta vare pa den for fremtidig referanse.

Bruksbegrensninger

- Dette produktet er kun for gulvrengj@ring i hjemmemiljget. Ikke bruk det utenders, pa ikke-
gulvoverflater, eller i en kommersiell eller industriell setting.

- Dette apparatet kan brukes av barn fra 8 ar og oppover, og personer med reduserte fysiske,
sensoriske eller mentale evner eller mangel pa erfaring og kunnskap hvis de har fatt tilsyn eller
instruksjon om bruk av apparatet pa en sikker mate og forstar farene som er involvert. Barn skal
ikke leke med apparatet. Rengjoring og brukervedlikehold skal ikke gjgres av barn uten tilsyn.

- Apparatet er bare ment for bruk med strgmforsyningen som ble medlevert apparatet.
- Dette apparatet inneholder batterier som bare kan skiftes ut av kvalifiserte personer.

- Barn skal ikke leke med dette produktet. Sgrg for at barn og kjeeledyr holdes pa trygg avstand fra
robotst@vsugeren mens den er i bruk.

- Hvis stremkabelen er skadet, ma den skiftes ut med en spesialledning eller montering tilgjengelig
fra produsenten eller dens serviceagent.

- Ikke bruk robotstgvsugeren i et omrade over bakkeniva uten en beskyttende barriere.

- Ikke snu robotstgvsugeren opp-ned. Ikke flytt robotstgvsugeren ved a bruke fglerdekselet til LDS-
laseren, toppdekslet eller stgtfangeren som handtak.
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- Ikke bruk robotstgvsugeren ved en omgivelsestemperatur over 40 °C eller under O °C eller pd et

gulv med vasker eller klebrige stoffer.

- Ikke installer, lad eller bruk denne robotstgvsugeren utendgrs, pa badet eller ved et

svgmmebasseng.

- Det kan oppsta fare dersom apparatet kjgrer over stremledningen.
- Fjern skjgre eller sma gjenstander fra gulvet for & forhindre robotstgvsugeren fra 8 komme borti

dem og skade dem.

- Hold rengj@ringsverktgyet utenfor barns rekkevidde.
- Ikke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander pa toppen av robotstgvsugeren uavhengig av

om den er stasjoner eller i bevegelse.

- Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna sugedpningen til robotstgvsugeren.

- Ikke bruk robotstgvsugeren til & rengjgre brennende stoffer.

- Ikke sug opp harde eller spisse objekter.

- For du rengjor eller utfgrer vedlikehold, ma du sla av robotstgvsugeren og omnistasjonen og koble

dem fra stremmen.

- Ikke tork robotstgvsugeren eller omnistasjonen med en vat klut, og ikke skyll dem med vaeske.

Etter rengjgring av deler som kan vaskes ma delene terkes fullstendig for de installeres pa ny og
brukes.



- Sgrg for at robotstgvsugeren er slatt av nar den transporteres og holdes i sin originalemballasje
om mulig.

- Bruk dette produktet i samsvar med instruksjonene i brukerhandboken. Brukere har ansvar for tap
eller skade som oppstar fra feil bruk av dette produktet.
Batterier og lading

ADVARSEL:

- Ikke bruk batterier, ledninger eller omnistasjoner fra tredjeparter. Robotstgvsugeren kan kun
brukes med JZ2202-omnistasjonsmodellen.

- Ingen handling er ngdvendig fra brukere for & skifte omnistasjonen mellom 50 Hz og 60 Hz,
produktet tilpasses bade 50 Hz og 60 Hz.

- Ikke demonter, reparer eller endre batteriet eller omnistasjonen pa egenhand.
- Ikke plasser omnistasjonen nzr en varmekilde.

- Ikke bruk en vat klut eller vate hender til & tarke eller rengj@re omnistasjonens ladekontakter.
Ikke avhende gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et profesjonelt
gjenvinningsanlegg.

- Hvis robotstgvsugeren ikke skal brukes over lengre tid, ma den fulladdes, deretter slas av og
oppbevares pa et kaldt og tert sted. Lad opp robotstgvsugeren minst hver 3. maned for a unnga a
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utlade batteriet.

- Litium-ionbatteripakken inneholder stoffer som er farlig for omgivelsene. Fgr avhending av
robotst@vsugeren, fjern forst batteripakken, og kast eller resirkuler den deretter i samsvar med
lokale lover og forskrifter i landet eller regionen den brukes i.

- Ved fjerning av batteriene fra produktet, er det bedre a bruke opp batteriene og serge for at
produktet ditt er koblet fra strom.

1). Avinstaller skruen pa bunnen, og fjern deretter dekselet.

2). Koble fra batterikontakten, og fjern deretter batteriene. Ikke skade batterietuiet for & unnga
fare for skader.

3). Returner batteriene til en profesjonell resirkuleringsorganisasjon.
Sikkerhetsinformasjon om laseren

- Lasersensoren i dette produktet oppfyller IEC 60825-1:2014-standarden for klasse 1
laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt med den under bruk.

EU-samsvarserklaering

C € Herved erkleerer Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. at radioutstyrstypen B102EU er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. Den
fullstendige teksten i EUs samsvarserklearing er tilgjengelig pa felgende Internett-adresse: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.
html
For detaljert e-handbok, ga til www.mi.com/global/service/userguide
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Produktoversikt

Tilbehor

Forhandsinstallert tilbehgr

=

Barste Borstedeksel

Annet tilbehgr

Stgvkammer

=1 [F] L

Rengjgringsverktpy Engangspose Sidebgrste
(erstatning)
Robotstgvsuger

Merk: lllustrasjoner av produkt, tilbehgr og E
brukergrensesnitt i brukerhandboken er kun til
referanseformal. Faktisdk ?(rcf)dubktdog funksjoner kan
variere pa grunn av produktforbedringer.

pag P g Moppepute x 2 Moppeputeholder x 2 Strgmkabel

(forhandsmontert)

Omnistasjon
(engangspose, rentvannsbeholder,
skittenvannbeholder og
rengjgringsbrett er inkludert)



Robotstgvsuger

O]
Trykk og hold i 3 sekunder for a sla pa eller av
Trykk for & starte rengjering etter at robotstgvsugeren er slatt pa

Start dokking: Trykk
Aktiver/deaktiver barnesikringsfunksjon: Trykk og hold i 3 sekunder

Indikator

- Hvit: Rengjering/opprydding fullfgrt/fulladet

-Blinker hvitt: Ga tilbake til stasjonen for a lade / reposisjonere /
oppdatere fastvare / vente pa tilkobling / koble til Wi-Fi

-Pulserer hvitt: Lader

- Blinker oransje: Feil

- Oransje: Wi-Fi er ikke tilkoblet

Merk: Nar robotstgvsugeren rengjor eller returnerer til omnistasjonen for & lade,
kan du trykke pa en vilkarlig knapp for & sette den pa pause.



Robotstgvsuger og sensorer K“PPGTSSHSOF

Ultrasonisk o—
sensor
LDS-lasersensordeksel Sidebgrste

+—— Rundstralende hjul

Borste

o LDS-lasersensor

HS
Hovedhjul d

o Stgtfanger

Visuell KI-gjenkjenningssensor

Berstedeksel

o Bgrstedekselklemmer

o Hovedhjul

Linjelasersensor

o Tilbakestillingsknapp

Trykk og hold i tre sekunder

for a gjenopprette

fabrikkinnstillinger

o Wi-Fi-indikator Stgvkammerklemme
- Pa: Wi-Fi tilkoblet

- Av: Wi-Fi er ikke tilkoblet

- Blinker: Avventer Stgvkammerdekselklemme
tilkobling / tilkobles

Deksel o

Ladekontakter o

Tilkobling Kantsensor Stgvkammerdeksel
Automatisk -

o Autotgmmingsventil
vannpéfyllingsinntak

Stgvkammer
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Monteringshull for
moppeputeholder

Autotpmmingsventil

Filter

Filterklemme



Omnistasjon

Deksel

Skittenvannsbeholder

Handtak o—

Rengjgringsbrett o

Skittenvannsbeholder
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t——o Handtak

Rentvannsbeholder

o Klipsfor
vannbeholder

Rentvannsbeholder

Stegvbeholder

Frigjgringsknapp for
stgvbeholder

Deksel for stgvbeholder

Autotgmmingsventil

-« | & Indikator

- Hvit: Omnistasjonen er

koblet til strom

- Raskt blinkende oransje:

Omnistasjonen har en feil

Signaliseringsomrade
Ladekontakter
Automatisk
vanntilsettingsinntak
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Slik installeres den

Omnistasjonens knapper

O Forlat-knapp
w Trykkfor&farobotstgvsugeren til & forlate omnistasjonen.

G,\ Rengjeringsknapp

Trykk for a fa robotstevsugeren til & rengjgre alle omrader.

S SS Torkeknapp

—— Trykkforafa omnistasjonen til a starte eller slutte a tgrke moppeputene.

MERKNADER:
- Knappene pa omnistasjonen fungerer bare nar robotstgvsugeren er koblet til
stasjonen.
- Fgrrengjering eller vedlikehold av rengjgringsbrettet og omnistasjonen, fiernes
robotstgvsugeren fra omnistasjonen.

Moppemontering

Festeomrade for o
moppepute

Moppeputeholder

Moppepute

Fjern beskyttelsesdeksler

For du bruker robotstgvsugeren, fiern beskyttelsesbandene fra begge
side.

Installer sidebgrsten og moppeenheten

Installer sidebgrsten pé klipsen pa bunnen av robotstgvsugeren, og
installer deretter moppeenheten i monteringshullene.

Sidebgrsteklips o
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Plasser omnistasjonen

Plasser omnistasjonen neer et strgmuttak i et omrade med et godt Wi-Fi-
signal. Koble deretter stasjonen til strgm.

Sla pa omnistasjonen

<

Merk: Ikke plasser gjenstander innenfor rekkevidden p& 0,5 m pa noen av sidene eller
innenfor 1,5 m foran omnistasjonen.

Plasser robotstgvsugeren

Trykk og hold () -knappen i tre sekunder for & sla pa robotstgvsugeren.
Plasser robotstgvsugeren pa omnistasjonen med moppeenheten vendt
mot rengjgringsbrettet pa stasjonen. Deretter hgrer du et stemmevarsel
nar robotstgvsugeren kobles til stasjonen og begynner a lade.

MERKNADER:

- Detanbefales & lade robotstevsugeren helt opp for den tas i bruk for forste gang.
Nar robotstgvsugeren ikke kan slas pa etter at batteriet er utladet, kobler du
robotstgvsugeren manuelt til omnistasjonen for & lade den.

- Robotstgvsugeren vil ikke sl& seg av nar den er koblet til omnistasjonen.

- Nar robotstgvsugeren brukes for fgrste gang, anbefales det a fglge
robotstgvsugeren og fierne eventuelle hindringer pa gulvet. Hvis robotstgvsugeren
kan sette seg fast eller skrape opp overflaten pa mgblene i enkelte omrader, kan du
angi begrensede omrader i appen. Da forhindrer du at robotstgvsugeren kommer
innidisse omradene.
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Hvordan i bruk

Tilsett vann i rentvannsbeholderen

Fyll rentvannsbeholderen med rent vann opp til merket for maksimalt
vanniva.

FORSIKTIGHETSREGLER:
- Ikke tilsett vann over merket for maksimalt vanniva (MAKS).
- Ikke tilsett varmt vann til vanntanken, ettersom dette kan forarsake at tanken blir
deformert.
- Ikke tilsett rengjgringsmidler eller desinfeksjonsmidler i vannbeholderen.

Koble til med Mi Home/Xiaomi Home-appen

Dette produktet fungerer med Mi Home/Xiaomi Home-appen*. Bruk Mi
Home/Xiaomi Home-appen til a kontrollere enheten og kommunisere
med andre smarte hjemmeenheter.

Skann QR-koden for a laste ned og installere
appen. Du sendes videre til siden for
tilkoblingskonfigurasjon hvis appen allerede er
installert. Eller spk etter «Mi Home/Xiaomi Home» i
app-butikken for a laste ned og installere den.
Apne Mi Home/Xiaomi Home-appen, trykk pa « @
» pverst til hpyre og fglg meldingene for & legge til
enheten.

C4576F12

* Appen er referert til som Xiaomi Home-appen i Europa (unntatt Russland). Navnet
som vises pa appen skal brukes som standard.

MERKNADER:
- Denne robotstgvsugeren virker med Mi Home / Xiaomi Home-appen og den stetter
Android 4.4 0g i0S 10.0 eller over.
- Kun 2,4 GHz WI-Fi-nettverk stottes.
- Versjonen av appen kan ha blitt oppdatert, folg instruksjonene basert pa den
gjeldende appversjonen.

Tilbakestill Wi-Fi

Nar det oppstar tap av forbindelse mellom telefonen og
robotstgvsugeren pa grunn av ny konfigurasjon av ruteren, feil passord,
osv., fglg trinnene nedenfor:

1. apne dekselet til robotstgvsugeren slik at du kan bruke Wi-Fi-
indikatoren.

2. Trykk og hold samtidig p& knappene () og (> til du hgrer en stemme
som indikerer at robotstgvsugeren venter pa nettverkskonfigurasjonen.
3. Nar Wi-Fi-indikatoren blinker, er Wi-Fi-forbindelsen tilbakestilt.
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Sla pa/av

Trykk og hold inne ()-knappen i tre sekunder for & sl& p&
robotstgvsugeren. Indikatoren lyser, deretter gar robotstgvsugeren i
standby-modus. Trykk pa ()-knappen i tre sekunder for & sl& den av nar
den er satt pa pause og ikke lader.

Merk: Nar robotstgvsugeren lader, slar den seg automatisk pa og kan ikke slas av.

Sette pa pause

Nar robotstgvsugeren kjgrer, kan du trykke pa en vilkarlig knapp for a
sette den pa pause.

Merk: Ikke lgft eller flytt robotstgvsugeren mens den er satt pa pause. Ellers
kan den ha navigasjonsfeil som kan forhindre at robotstgvsugeren returnerer til
omnistasjonen eller forarsaker at den mister kartet.

Gjenoppta rengjoringen

Hvis robotstgvsugeren begynner a ga tom for batteri under rengjgring,
returnerer den automatisk til omnistasjonen for a bli ladet opp. Nar
robotstgvsugeren er fulladet, gjenopptar den rengjgringen der den
slapp.

Hvilemodus

Robotstgvsugeren vil automatisk gé i hvilemodus etter ti minutter pa
pause, og dens indikator slas av. Trykk pa en hvilken som helst knapp pa
robotstgvsugeren for & vekke den til live.

Merk: Hvis hviletiden overskrider 12 timer, vil robotstgvsugeren bli slatt av
automatisk.

Barnesikringsinnstillinger

For & aktivere eller deaktivere barnesikringen, trykker og holder du inne
O-knappen pa robotstgvsugeren i tre sekunder.

Nar robotstgvsugeren er koblet til omnistasjonen, trykker og holder du
inne () og $%-knappene og p& omnistasjonen samtidig i tre sekunder for
& aktivere eller deaktivere barnesikringsfunksjonen. Denne operasjonen
gjelder ikke under rengjgring av moppeputer og stgvtgmming.

Merk: Nar barnesikringen er aktivert er knappene pa robotstgvsugeren og
omnistasjonen last.

Oppdatere fastvaren

Du kan oppdatere robotstgvsugerens fastvare via Mi Home-/Xiaomi
Home-appen. For du oppdaterer ma du sgrge for at robotstgvsugeren er
paden omnistasjonen og at batterinivaet er pa over 15 %.

Gjenopprette fabrikkinnstillinger

Hvis robotstgvsugeren begynner a fa lite batteri under en
rengjgringsoppgave, vil den automatisk returnere til den automatiske
tgmmestasjonen for a lade opp igjen, og deretter fortsette rengjgringen
der den slapp etter at den er tilstrekkelig ladet.

Start robotstgvsugeren pa nytt

Hvis robotstgvsugeren slutter & respondere eller ikke kan slas av, trykk
og hold knappen () nede i ti sekunder for & sla den av med makt. Trykk og
hold deretter knappen ()i tre sekunder for & sl& p& robotstgvsugeren.
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Stgvsuging og mopping

1.Begynn & st@vsuge og moppe

For du starter, ma du sgrge for at moppeenheten erinstallert pa
robotstgvsugeren. Trykk p& (3-knappen p& omnistasjonen eller
pé& ()-knappen pa robotstgvsugeren, eller bruk appen for & fa
robotstgvsugeren til & starte fra stasjonen. Deretter planlegger
robotstgvsugeren den optimale rengjgringsruten og utferer
rengjeringsoppgaven basert pa det opprettede kartet.

MERKNADER:

- Vent et gyeblikk mens moppeputene rengjgres fgr robotstgvsugeren starter
sine rengjgringsoppgaver.

- Ikke flytt omnistasjonen, rentvannsbeholderen, skittenvannsbeholderen eller
rengjoringsbrettet mens den eri drift.

- Fjern moppeenheten og robotstgvsugeren bruker automatisk
stpvsugefunksjonen. Du kan ogsa velge stgvsugemodus via appen hvis
moppeenheten fortsetter & bli stdende pa robotstevsugeren, da lgftes
moppeenheten under rengjgringen.

2.Ga automatisk tilbake til rene moppeputer midtveis

Under rengjgringen gar robotstgvsugeren automatisk tilbake til
omnistasjonen for @ vaske moppeputene etter at den har rengjort visse
kvadrater avomradet. Deretter vil omnistasjonen automatisk fylle opp
vannbeholderen til robotstgvsugeren, og robotstgvsugeren gjenopptar
rengjeringen etter vannpafylling.

3.Rengjer og terk moppeputene etter stgvtgmming

Etter at robotstgvsugeren har fullfgrt en rengjgringsoppgave og gar
tilbake til omnistasjonen for & lade, begynner omnistasjonen automatisk
atgmme stpvkammeret fgr den rengjgr og terker moppeputene.

4 Rengjor skittenvannsbeholderen
Etter at robotstgvsugeren har fullfgrt automatisk rengjgring, ma du
tpmme skittenvanns beholderen for & unngé lukt.
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Pleie og vedlikehold

Deler

For & holde robotstgvsugeren i god stand, anbefales det a se fglgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Del

Vedlikeholdsfrekvens

Utskiftningsfrekvens

Del

Vedlikeholdsfrekvens

Utskiftningsfrekvens

Stgvkammer

Rengjgr etter behov

/

Klippesensor

Filter i stavkammeret

Rengjgr annenhver uke

3 til 6 maneder

Omnistasjonens
signalomrade

Rentvannsbeholder

Rengjgr annenhver uke

Skittenvannsbeholder

Det anbefales 4 rengjgre
etter hver bruk

Rengjgringsbrett

Rengjer hver maned

Robotstgvsugerens
ladekontakter

Omnistasjonens
ladekontakter

Stgtfanger

Automatisk tamming
av ventiler pa
robotstgvsugeren

Borste Rengjgr annenhver uke 6 til 12 maneder
Sidebgrste Rengjgr annenhver uke 3til 6 maneder
Moppepute Rengjer hver maned 1til 3 maneder

Robotstgvsugerens
automatiske
vannpafyllingsinntak

Rundstrélende hjul

Kantsensor

LDS-lasersensor

Linjelasersensor

Visuell KI-
gjenkjenningssensor

Ultrasonisk sensor

Rengjgr hver maned

Bunnen av
robotstgvsugeren

Omnistasjon

Automatisk tamming
av ventiler pa
omnistasjonen

Omnistasjonens
luftuttak

Rengjer hver méaned

Engangspose

Bytt hvis ngdvendig

Merk: Utskiftningsfrekvensen kan variere basert pa faktiske forhold. Hvis det
oppstar en feil, bgr den aktuelle delen skiftes ut umiddelbart.




Engangspose

1. Trykk pa utlgserknappen for stgvkabinettet, og vipp deretter dekselet
til stevkabinettet nedover for a apne det. Fjern engangsposen fra
handtaket og kast posen.

2. Fjern stgv og avfall fra filteret med en terr klut.

—

—
il
=,
Merk: Ved & trekke handtaket oppover forsegles engangsposen, for & hindre at stov
og avfall utilsiktet kan falle ut.

3. Installer engangsposen som illustrert, og plasser handtaket pa posen
innisporet. Sgrg for at posen erinstallert trygt pa plass.

4. Lukk dekselet til stevkammeret. Den er sikret ordentlig nar du hgrer et
klikk.

Klikk
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Rengjgringsbrett
1. Fjern rengjgringsbrettet, skyll det grundig med vann og bruk en klut for
afjerne smuss.

2.Bruk en terr klut til & terke av omradet der rengjgringsbrettet er
plassert, oginstaller deretter rengjgringsbrettet igjen.

Merk: Ikke vipp omnistasjonen under daglig bruk og rengjgring. Hvis det er
overflgdig vannirengjgringsbrettet, brukes en klut til & tgrke av vannet.
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Skittenvannsbeholder Sensorer og ladekontakter

1. Fjern skittenvannsbeholderen, apne lokket og hell ut det skitne vannet. Bruk en myk klut for & rengjore alle sensorer og ladekontakter i
robotstgvsugeren:

- Trappesensorene og den ultrasoniske sensoren pa bunnen av
robotstgvsugeren

-Ladekontaktene pa baksiden av robotstgvsugeren
-Kantsensoren pa siden av robotstgvsugeren
-LDS-lasersensor pa toppen av robotstgvsugeren
-Stgtfangeren, den visuelle KI-gjenkjenningssensoren og
linjelasersensorene foran pa robotstgvsugeren

- Visuell Kl-gjenkjenningssensor

o Linjelasersensor

2.Vask beholderen med rent vann, og installer den tilbake pa
o LDS-lasersensor

omnistasjonen.

Kantsensor
Stgtfanger

Ladekontakter

Ultrasonisk sensor

Merk: Flytekulen i skittenvannsbeholderen er en bevegelig del. Ikke bruk for mye
kraft nar du rengjer den for a unnga skader.




Borste Sidebgrste
1. Snu robotstgvsugeren og fjern sidebgrsten oppover for & rengjgre den.

1. Snu robotstgvsugeren og knip klemmene for a fjerne bgrstedekselet.
2. Installer sidebgrsten til robotstgvsugeren pa ny.

2. Left bersten ut av robotstgvsugeren, og rengjor deretter bgrstelagrene.

3.Bruk det inkluderte rengjgringsverktgyet til & kutte av har som har viklet
seg pa bersten, og til & fjerne har og annet avfall fra bgrsten.

4.Installer bgrsten og bgrstedekslet pa ny og pase at de er pa plass.

Merknad: Rengjgringen gir best resultater hvis bgrsten skiftes ut hver sjette til
tolvte maned.

Li‘;**;i‘ o Bgrstedeksel
N Y e 05 Y d
Klemme
Borste

Borstelagre

Merknad: Det anbefales a rengjgre sidebgrsten manedlig og skifte ut hver 3. til 6. maned.

Rundstralende hjul

1.Snu robotstgvsugeren og trekk ut det rundstralende hjulet.
2. Fjern har, skitt og annet avfall fra hjulet og akselen.
3.Settinnigjen hjulet, og trykk det godt pa plass.

Hjul

S 0’
£ &
/ / Aksel
& % s % MERKNADER:
»

” - Enliten skrutrekker eller annet brekkeverkgy kan brukes for a forsiktig trekke ut og
. PR e - fierne hjulet.

FORSIKTIG: Hvis det er for mye har pa bgrsten, eller hvis haret virkelig er flokete, T : PRS- .

ikke trekk pa den med for mye kraft, ettersom det kan skade bgrsten. Hjulet kan rengjgres med vann og settes inn igjen etter terking.



3. Apne stgvkammerdekselet, fyll stavkammeret med rent vann og lukk
stgvkammerdekselet. Rist stsvkammeret fra side til side, og hell deretter

Filter
det skitne vannet ut avkammeret.

1. Fjern filteret fra filterklemmen som vist.
o
%
S
0
P

FORSIKTIG: Kun rent vann skal brukes for a rengjgre filteret. Ikke bruk rengjgringsmiddel.

2. Skyll og trykk forsiktig pa filterkantene for & fjerne stgv og rusk til det 4. Sett stevkammeret og filteret til side for & tarke for installering igjen.

errent.

Merk: Tork stavkammeret og filteret grundig for de settes innigjen.

Merk: Lkke forsgk & rengjgre filteret med en bgrste eller finger.
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Stgvkammer
Fjern stevkammeret som illustrert. Apne stevkammerdekselet, og tem ut
innholdet.

Merk: For a forhindre at filteret blir tilstoppet trykk forsiktig pa stevkammeret nar du
tgmmerinnholdetidet.

Moppepute

Fjern moppeputen fra moppeputeholderen for a skifte den.

Omnistasjon

Rengjorladekontaktene, de automatiske tammeventilene og
signalomradet til omnistasjonen med en myk, terr klut.

Batteri

Robotstgvsugeren inneholder en litiumion-batteripakke med hgy ytelse.
Sorg for at den forblir godt ladet under daglig bruk for & opprettholde
optimal batteriytelse.

Merk: Hvis robotstgvsugeren ikke brukes over lengre tid, sla den av og sett den bort.

Ford fdorhindre skade fra overlading bor robotstpvsugeren lades minst hver tredje
méned.
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Feilspking

Problem

Mulig arsak og lgsning

Robotstgvsugeren slar seg ikke pa.

Lavt batteriniva. Lad robotstgvsugeren fullstendig, og prev deretter igjen.
Omgivelsestemperaturen er lavere enn 0 °C eller hgyere enn 40 °C. Sorg for & bruke robotstgvsugeren
mellom 0 °C og 40 °C.

Robotstgvsugeren lader ikke.

Omnistasjonen erikke koblet til strem, sgrg for at begge endene av stremledningen er riktig tilkoblet.
Kontakten mellom ladekontaktene p4 omnistasjonen og robotstgvsugeren er darlig, rengjer ladekontaktene.
Kontroller om det er fremmedlegemer ved kontakten til robotstgvsugeren og fjern eventuelt
fremmedlegeme.

Nettverkskonfigurasjonen
mislykkes.

Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at det oppgitte passordet er riktig.

Bytt til et 2,4 GHz-nettverk, siden 5 GHz-nettverk og bedriftsrutere for gyeblikket ikke stgttes.

Sorg for at robotstgvsugeren forblirinnenfor et omrade med et godt Wi-Fi-signal.

Robotstgvsugeren er kanskje ikke i ventende tilkoblingstilstand. Avslutt og 4pne appen pa nytt, felg de
riktige trinnene for a preve a konfigurere nettverket pa nytt.

Robotstgvsugeren kan ikke finne
og returnere til den automatiske
omnistasjonen.

Omnistasjonen kobles fra strgm eller flyttes nar robotstgvsugeren ikke er pa den.

Det er for mange hindringer rundt omnistasjonen. Plasser omnistasjonen i et mer &pent omrade.

Flytting av robotstgvsugeren kan fgre til at den endrer posisjon pa egen hand, og den lager et nytt kart
dersom omplasseringen mislykkes. Hvis robotstgvsugeren er for langt fra den omnistasjonen, kan det vaere
at den ikke automatisk kan returnere pa egenhand. | sa fall ma du manuelt plassere robotstgvsugeren pa den
omnistasjonen.

Terk av signalomradet pa omnistasjonen for a fjerne stgv eller rusk.

Robotstgvsugeren reagerer ikke
nar du trykker pa knappene pa
omnistasjonen.

Robotstgvsugeren er ikke pa omnistasjonen. Plasser robotstgvsugeren manuelt pa omnistasjonen eller bruk
appen for & returnere den.
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Problem

Mulig arsak og lgsning

Robotstgvsugeren kan ikke sla seg
av.

Robotstgvsugeren kan ikke slas av nar den lader. Det anbefales a flytte robotstgvsugeren fra
omnistasjonen, og deretter trykke og holde inne streamknappen i tre sekunder for a sla den av.

Hvis trinnene ovenfor ikke fungerer, trykker og holder du inne stremknappen i 15 sekunder for a tvinge at
robotstgvsugeren slas av. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte salgsavdelingen.

Ladehastigheten erlav.

Det tar omtrent 6,5 timer a lade robotstgvsugeren fra lavt batteriniva til fullt.

For & forlenge levetiden til batteriet, reduserer robotstgvsugeren automatisk ladehastigheten ved hgye
eller lave omgivelsestemperaturer.

Ladekontaktene kan vaere skitne, tork dem rene med en tgrr klut.

Robotstgvsugeren lager en hgy lyd
narden erigang.

Stgvkammeret er fullt. Duma tgmme det.

En hard gjenstand kan sette seg fast i bgrsten eller stevkammeret. Kontroller og fjern eventuelle harde
gjenstander.

Borsten eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret. Kontroller og fiern eventuelle fremmedobjekter.

Still inn robotstgvsugerens sug til standard eller stille modus etter behov.

Robotstgvsugeren beveger segien
kaotisk rute.

Gjenstander pa gulvet, slik som kabler og tofler, kan komme i veien for robotstgvsugeren. Det anbefales &
rydde dem for bruk.

Robotstgvsugeren kan skli dersom den kjgres pa vatt eller glatt gulv. Det anbefales a tgrke gulvet for
bruk.

Terk linjelasersensorene og den visuelle KI-gjenkjenningssensoren pa robotstgvsugeren med en ren, myk
klut for a holde dem rene og uhindret.

Stgvkammeret e ikke fullstendig
tomt.

Kontroller om engangsposen i stavkammeret er full.
Hvis engangsposen ikke er full, m& du kontrollere om det er noen hindringer ved auto-tsmmeventilene til
robotstgvsugeren, stasjonen eller stevkammeret. | sa fall ma den blokkerte delen ryddes.
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Problem

Mulig arsak og lgsning

Robotstgvsugeren setter seg fast foran
omnistasjonen og kan ikke g tilbake til
den.

Fjern eventuelle hindringerinnen 0,5 m pa venstre og hgyre side ellerinnen 1,5 m foran omnistasjonen, for
aforhindre at robotstgvsugeren blokkeres.

Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at dgren er lukket.

Robotstgvsugeren kan gli hvis gulvet foran omnistasjonen er for vatt. Rengjor i sa fall overflpdig vann for
du preverigjen.

Det anbefales a flytte omnistasjonen til et annet sted og prgve pa nytt.

Robotstgvsugeren gar glipp av noen
rom.

S¢rgfor at alle dgrer er helt dpne.

Sjekk om det er noen dgr med en terskel over 2 cm i hgyden, siden robotstgvsugeren ikke kan krysse
terskler over2cm.

Hvis derapningen til et rom er vat eller glatt, kan robotstgvsugeren gli og ikke fungere ordentlig. Det
anbefales a tgrke opp overflgdig vann pa gulvet.

Robotstgvsugeren gjenopptar ikke
rengjgringen etter lading.

Serg for at robotstgvsugeren ikke er satt til ikke forstyrr-modus. Ikke forstyrr-modus forhindrer at
robotstgvsugeren gjenopptar rengjgringen.

Robotstgvsugeren vil ikke gjenoppta rengjgringen hvis du manuelt returnerer robotstgvsugeren til
omnistasjonen for a lade (robotstg@vsugeren plasseres manuelt pd omnistasjonen, det trykkes manuelt
pa knappen pa robotstgvsugeren eller robotstgvsugeren sendes manuelt til lading via appen).

Rengjgringsbrettet har en vannivéfeil.

Fjernrengjgringsbrettet og rengjor vannutlgpet hvis det er blokkert.

Trykk forsiktig ned pa skittenvannsbeholderen for a sikre at den er riktig installert.

Kontroller om forseglingen pa skittenvannsbeholderen er Igs eller ikke riktig installert, og tilbakestill deni
sa fall manuelt. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte salgsavdelingen.




Spesifikasjoner

Robotstgvsuger Omnistasjon
Navn Robotstgvsuger Modell JZ22202
Modell B101GL 423 x 340 x 568 mm

Varedimensjoner

350 x 350 x 97 mm

Varedimensjoner

Nominellinngangseffekt

220-240 V~50/60 Hz

Batteri 4800 mAh (Merkeytelse)
Ladetid Om lag 6,5 timer
Nettovekt (Robotstgvsuger) | 3,8 kg
Nettovekt (med tilbehor) 12,4 kg

Kompatibel med

Android 4.4 0gi0S10.0 eller nyere

Tradlgs tilkobling

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Nominell utgangseffekt 20V=2A
Strgm (under stgvtgmming) 1000 W
Strem (under rengjoring) 55W
Strem (tgrking + lading) 78 W
IP-klassifisering IPX1

Merkespenning

14,4V =

Merkeeffekt

70W

Driftsfrekvens

2400-2483,5 MHz

Maksimal utgangseffekt

<20dBm

Under normal brustilstand, ber dette utstyret holdes en

separasjonsavstand pa minst 20 cm mellom antennen og brukerens

kropp.

Informasjon om avhending og resirkulering av WEEE

Alle produkter som beerer dette symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (WEEE som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes med
usortert husholdningsavfall. | stedet bgr du beskytte menneskers helse og miljg ved & overlevere e-avfallet til et utpekt innsamlingssted for
resirkulering av elektrisk og elektronisk utstyr, oppnevnt av myndighetene eller lokale myndigheter. Riktig avhending og resirkulering vil bidra

mmmm til aforhindre potensielle negative konsekvenser for miljget og menneskers helse. Ta kontakt med installatgren eller lokale myndigheter for
mer informasjon om stedet samt vilkar og betingelser for slike innsamlingspunkter.
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Veiligheidsinformatie

Lees voor gebruik deze handleiding zorgvuldig door en bewaar deze om later te kunnen
raadplegen.
Gebruiksbeperkingen

- Dit product is uitsluitend bedoeld voor het reinigen van vloeren in thuisomgevingen. Gebruik het
niet buitenshuis, op oppervlakken zonder vioer of in een commerciéle of industri€éle omgevingen.

- Dit apparaat kan gebruikt worden door kinderen van 8 jaar en ouder en door personen met een
fysieke, zintuiglijke of mentale handicap of gebrek aan ervaring en kennis, mits ze onder toezicht
staan of instructies hebben ontvangen met betrekking tot het veilige gebruik van het apparaat
en de gevaren hiervan begrijpen. Kinderen mogen niet spelen met het apparaat. Reinigen en
onderhoud door de gebruiker mag niet worden uitgevoerd door kinderen die niet onder toezicht
staan.

- Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de voedingseenheid die bij het apparaat wordt
meegeleverd.

- Dit apparaat bevat batterijen die alleen door bekwame personen mogen worden vervangen.

- Kinderen mogen niet met het apparaat spelen. Houd kinderen en huisdieren op veilige afstand
wanneer de robotstofzuiger in werking is.

- Als de stroomkabel is beschadigd, moet deze worden vervangen door een speciaal snoer of
assemblage dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of diens servicedealer.

- Gebruik de robotstofzuiger niet in een hoger gelegen ruimte waar geen beschermende barriére is.
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- Plaats de robotstofzuiger niet ondersteboven. Verplaats de robotstofzuiger niet door het deksel

van de LDS-lasersensor, het deksel of de stootrand als handgreep te gebruiken.

- Gebruik de robotstofzuiger niet in een omgevingstemperatuur van meer dan 40 °C of minder dan 0

°C en gebruik hem niet op een vloer waarop vloeistoffen of kleverige substanties aanwezig zijn.

- Plaats, laad of gebruik deze robotstofzuiger niet buitenshuis, in badkamers of in de buurt van een

zwembad.

- Zorg dat het apparaat niet over het netsnoer kan bewegen, omdat dit gevaarlijk is.
- Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat de robotstofzuiger

ertegenaan botst en ze beschadigt.

- Houd de borstelreiniger buiten het bereik van kinderen.
- Houd kinderen, huisdieren of andere voorwerpen uit de buurt van de robotstofzuiger, ongeacht of

deze stilstaat of beweegt.

- Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening van de

robotstofzuiger.

- Gebruik de robotstofzuiger niet om brandende stoffen op te zuigen.
- Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op.
- Schakel voor het schoonmaken of uitvoeren van onderhoud de robotstofzuiger en het omnistation

uit en koppel ze los van het stroomnet.

- Veeg de robotstofzuiger of het omnistation niet af met een natte doek en spoel ze niet af met
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een vloeistof. Maak afwasbare onderdelen schoon en droog ze volledig af voordat u ze opnieuw
installeert en gebruikt.

- Zorg ervoor dat de robotstofzuiger tijdens het transport is uitgeschakeld en plaats hem, indien
mogelijk, in de originele verpakking.

- Gebruik dit product volgens de instructies die zijn beschreven in deze Gebruikershandleiding. De
gebruiker is zelf verantwoordelijk voor enig verlies of enige schade als gevolg van een oneigenlijk
gebruik van dit product.

Batterijen en opladen

WAARSCHUWING:

- Gebruik geen batterij, netsnoer of omnistation van een ander merk of externe partij. De
robotstofzuiger kan alleen worden gebruikt met het omnistation van het model JZ2202.

- Gebruikers hoeven geen actie te ondernemen om het omnistation te laten schakelen tussen 50 en
60 Hz, het product kan zichzelf aanpassen voor zowel 50 als 60 Hz.

- Probeer de batterij of het omnistation niet zelf te demonteren, te repareren of aan te passen.
- Plaats het omnistation niet in de buurt van een warmtebron.

- Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het omnistation af te vegen
of schoon te maken.

- Wanneer de robotstofzuiger gedurende langere tijd niet wordt gebruikt, dient u hem volledig
op te laden, vervolgens uit te schakelen en hem op een koele, droge plaats te bewaren. Laad de



robotstofzuiger minstens eens in de drie maanden op om overmatige ontlading van de batterij te
voorkomen.

- De lithium-ionbatterij bevat stoffen die schadelijk zijn voor het milieu. Voordat u de
robotstofzuiger weggooit, dient u eerst de batterij te verwijderen en deze weg te gooien of te
recyclen in overeenstemming met de lokale wet- en regelgeving van het land of de regio waarin de
robotstofzuiger wordt gebruikt.

- Wanneer u de batterijen uit het product wilt verwijderen, is het raadzaam om de batterijen volledig
te verbruiken en ervoor te zorgen dat uw product niet op het stroomnet is aangesloten.

1). Maak de schroef aan de onderkant los en verwijder het klepje.

2). Ontkoppel de batterijaansluiting en verwijder daarna de batterijen. Beschadig de batterijhouder
niet om elk risico op letsel te voorkomen.

3). Breng de batterijen naar een professionele recyclingfaciliteit.

Veiligheidsinformatie over de laser
- De lasersensor van dit product voldoet aan de norm IEC 60825-1:2014 voor Klasse 1

laserproducten. Vermijd er direct oogcontact mee tijdens het gebruik.

EU-conformiteitsverklaring

C € Hierbij verklaart Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. dat de radioapparatuur type B102EU voldoet aan Richtlijn 2014/53/EU. De volledige
tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Een uitgebreide elektronische handleiding vindt u op www.mi.com/global/service/userguide
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Productoverzicht

Robotstofzuiger

Opmerking: Afbeeldingen van het product,
accessoires en Ul in de gebruikershandleiding

zijn alleen ter referentie. Het daadwerkelijke
product en de functionaliteit kunnen variéren door
productverbeteringen.

Accessoires
Vooraf geinstalleerde accessoires

Borstel Borstelklep Stofcompartiment

Andere accessoires

=1 [F] L

Reinigingsborstel Wegwerpzak Zijborstel
(vervanging)

Dweilopzetstukx2 Dweilopzetstukhouder Stroomkabel Omnistation
(vooraf geinstalleerd) X2 (wegwerpzak, schoonwaterreservoir,
vuilwaterreservoir en reinigingsbak
inbegrepen)



Robotstofzuiger

O]
Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te schakelen

Als de robotstofzuiger is ingeschakeld, drukt u op de knop om te beginnen
met reinigen

(G,

Koppel het apparaat aan het oplaadstation: Indrukken
De kinderslotfunctie inschakelen/uitschakelen: Houd de knop
gedurende 3 seconden ingedrukt

Indicator

-Wit: Bezig met reinigen/reiniging voltooid/volledig opgeladen

- Wit en knipperend: Terugkeren naar het oplaadstation voor
opladen/herpositioneren/bijwerken van
firmware/wachten op verbinding/verbinden met wifi

- Wit pulserend: Opladen

- Oranje knipperend: Fout

- Oranje: Wifi is niet verbonden

Opmerking: Wanneer de robotstofzuiger aan het schoonmaken is of terugkeert
naar het omnistation om op te laden, drukt u op een willekeurige knop om hem te
pauzeren.



Robotstofzuiger en sensoren

Deksel van de LDS-
lasersensor

o LDS-lasersensor

o Stootrand

Al-sensor voor visuele herkenning

Lijnlasersensor

—— Resetknop
Houd de knop drie

Deksel o seconden ingedrukt om de

o Wifi-indicator
-Aan: Verbonden met een

wifinetwerk
Stofcompartiment o

verbonden
-Knipperend: Wachten op

verbinding/verbinden
Randsensor

Oplaadcontactpunten o

Connector o

Watertoevoer voor ©
automatisch water
bijvullen

o Het kanaal voor
automatisch legen
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- Uitgeschakeld: Wifi is niet Klem van de Klep van het

Afgrondsensor

I

Ultrasone o—

sensor ——o Zwenkwiel
Zijborstel
Borstel Borstelklep
Klemmen van de
Hoofdwiel borstelk]ep
Hoofdwiel

Opening voor
montage van
dweilopzetstukhouder

fabrieksinstellingen te herstellen

Klem van het
stofcompartiment

Het kanaal voor
automatisch legen

stofcompartiment
Filter

Filterkl
Klep van het fterkiem

stofcompartiment

Stofcompartiment



Omnistation

Deksel

Vuilwaterreservoir

Handgreep o—j

Reinigingsbak o

Waterreservoirclip ©

Vlotterbal

Vuilwaterreservoir
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Schoonwaterreservoir

+——o Handgreep

Stofcompartiment

Ontgrendelingsknop van het
stofcompartiment

Deksel van stofcompartiment

Het kanaal voor
automatisch legen

Schoonwaterreservoir

Indicator

- Wit: Het omnistation
is aangesloten op het
stroomnet

-Knippert snel oranje: Er is
een storing opgetreden in
het omnistation

Signaleringsgebied
Oplaadcontactpunten
Watertoevoer voor
automatisch water
toevoegen
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Installatie

Knoppen van omnistation

Q

S SS Droogknop

—— Druk hierop om het omnistation te laten beginnen of stoppen met het
drogen van de dweilpads.

Vertrekknop
Druk hierop om de robotstofzuiger het omnistation te laten verlaten.

Reinigingsknop
Druk hierop om de robot alle gebieden te laten stofzuigen.

Opmerkingen:
- De knoppen op het omnistation werken alleen als de robotstofzuiger is
aangesloten op het station.
- Verwijder de robotstofzuiger uit het omnistation voordat u de reinigingsbak en het
omnistation reinigt of onderhoudt.

Dweilconstructie

Bevestiging voor het o
dweildoek

Dweilopzetstukhouder Dweildoek

Beschermkappen verwijderen

Verwijder de beschermstrips van beide zijden voordat u de
robotstofzuiger gebruikt.

Installeer de zijborstel en de dweileenheid

Installeer de zijborstel op de clip aan de onderkant van de robotstofzuiger
eninstalleer vervolgens de dweileenheid in de bevestigingsgaten.

Zijborstelklem o
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Het omnistation plaatsen

Plaats het omnistation in de buurt van een stopcontact en op een
plek met een goed wifisignaal. Sluit het station vervolgens aan op het
stroomnet.

Schakel het
omnistationin

<

Opmerking: Plaats geen voorwerpen binnen een bereik van 0,5 m aan weerszijden of
binnen 1,5 m voor het omnistation.

De robotstofzuiger plaatsen

Houd de knop () gedurende drie seconden ingedrukt om de
robotstofzuigerin te schakelen. Plaats de robotstofzuiger op het
omnistation met de dweil in de richting van de reinigingsbak op het
station. Dan hoort u een spraakmelding wanneer de robotstofzuiger
verbinding maakt met het station en begint met opladen.

Opmerkingen:

- Het wordt aanbevolen om de robotstofzuiger voor het eerste gebruik volledig op
te laden. Wanneer de robotstofzuiger niet%an worden ingeschakeld als de batterij
}egg is, sluit u de robotstofzuiger handmatig aan op het omnistation om hem op te
aden.

- De robotstofzuiger wordt niet uitgeschakeld wanneer deze is aangesloten op het
omnistation.

- Kun kaytat robotti-imuria ensimmaisen kerran, on suositeltavaa seurata robotti-
imuria ja siirtdd esteet pois lattialta. Jos robotti-imuri voi jdada jumiin tai
naarmuttaa huonekaluja joillakin alueilla, voit rajoittaa alueita sovelluksessa ja
estdd robotti-imurin paasyn kyseisille alueille.
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Gebruik

Water toevoegen aan het schoonwaterreservoir

Vul het schoonwaterreservoir met schoon water tot aan de markering
voor het maximale waterpeil.

WAARSCHUWINGEN:

-Voeg geen water toe boven de markering voor het maximale waterniveau (MAX).

- Giet geen heet water in het waterreservoir, omdat het daardoor vervormd kan
raken.

- Voeg geen reinigings- of ontsmettingsmiddelen aan het waterreservoir toe.

Verbinding maken met de Mi Home/Xiaomi Home-app

Dit product kan gebruikt worden met de Mi Home/Xiaomi Home app*.
Gebruik de Mi Home/Xiaomi Home app om je apparaat te bedienen en
met andere slimme thuistoestellen te communiceren.

Scan de QR-code om de app te downloaden
eninstalleren. U wordt doorverwezen naar de
pagina voor verbindingsinstellingen als de app

al is geinstalleerd. Of ga naar de appstore om de
Mi Home/Xiaomi Home-app te downloaden en
installeren.

Open de Mi Home/Xiaomi Home-app, tik
rechtsboven op '@' en volg de aanwijzingen om uw
apparaat toe te voegen.

.-. - "
C4576F12

* In Europa wordt de naam Xiaomi Home-app gebruikt (met uitzondering van Rusland).
De naamvan de app die op uw apparaat wordt weergegeven, moet als standaard
worden gebruikt.
Opmerkingen:
- Deze robotstofzuiger werkt met de Mi Home/Xiaomi Home-app en ondersteunt
Android 4.4 en i0S10.0 of hoger.
- Alleen wifinetwerken met een frequentie van 2,4 GHz worden ondersteund.
- De versie van de app kan zijn gelipdatet, volg de instructies van de huidige app-
versie.

Wifi resetten

Wanneer de verbinding tussen uw telefoon en de robotstofzuiger wordt
verbroken vanwege het opnieuw instellen van de router of het invoeren
van een verkeerd wachtwoord, volgt u de onderstaande stappen:

1. Opent u de klep van de robotstofzuiger zodat u de wifi-indicator kunt
zien.

2. Houd tegelijkertijd de knoppen () en (Y ingedrukt tot u een stem hoort
die aangeeft dat de robotstofzuiger wacht op de netwerkconfiguratie.

3. Als het wifi-lampje knippert, is de wifi-verbinding opnieuw tot stand
gebracht.
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In- en uitschakelen

Houd de knop () gedurende drie seconden ingedrukt om de
robotstofzuigerin te schakelen. De indicator brandt en de
robotstofzuiger gaat vervolgens naar de stand-bymodus. Wanneer de
robotstofzuiger in de pauzestand staat en niet wordt opgeladen, houdt u
de knop () gedurende drie seconden ingedrukt om deze uit te schakelen.

Opmerking: Wanneer de robotstofzuiger wordt opgeladen, wordt hij automatisch
ingeschakeld en kan hij niet worden uitgeschakeld.

Pauzeren

Wanneer de robotstofzuiger in gebruik is, drukt u op een willekeurige
knop om deze te pauzeren.

Opmerking: Til of verplaats de robotstofzuiger niet als hij zich in de pauzestand
bevindt. Anders kunnen er navigatiefouten optreden die ervoor kunnen zorgen dat
de robotstofzuiger niet terugkeert naar het omnistation of dat de kaart verloren
gaat.

Het schoonmaken hervatten

Als de batterij van de robotstofzuiger tijdens een schoonmaaktaak leeg
begint te raken, keert hij automatisch terug naar het omnistation om op
te laden. Wanneer de robotstofzuiger voldoende is opgeladen, wordt de
schoonmaaktaak hervat vanaf het punt waarop hij was gestopt.

Slaapstand

De robotstofzuiger gaat automatisch in de slaapstand nadat hij

10 minuten op pauze heeft gestaan en het lampje gaat uit. Om de
robotstofzuiger wakker te maken, drukt u op een willekeurige knop.

Opmerking: Als de slaapti{'d langer dan 12 uur duurt, wordt de robotstofzuiger
automatisch uitgeschakeld.

Instellingen voor kinderslot

Om het kinderslot in of uit te schakelen, houdt u de knop (> op de
robotstofzuiger gedurende drie seconden ingedrukt.

Wanneer de robotstofzuiger is aangesloten op het omnistation, houdt

u tegelijkertijd de knoppen Q) en §§ op het omnistation gedurende drie
seconden ingedrukt om de kinderslotfunctie in of uit te schakelen. Deze
handeling is niet van toepassing tijdens het reinigen van de dweilpad en
het legen van het stofcompartiment.

Opmerking: Wanneer het kinderslot is ingeschakeld, worden de knoppen op de
robotstofzuiger en het omnistation vergrendeld.

Bijwerken van de firmware

U kunt de firmware van de robotstofzuiger bijwerken via de Mi Home-/
Xiaomi Home-app. Zorg er voor het bijwerken voor dat de robotstofzuiger
zich op het omnistation bevindt en dat het batterijniveau meer dan 15%
is.

Fabrieksinstellingen herstellen

Als de robotstofzuiger niet goed werkt nadat hij opnieuw is gestart,
kunt u met een speld op de resetknop drukken tot u een stem hoort
die aangeeft dat de robotstofzuiger bezig is de fabrieksinstellingen te
herstellen. Hierdoor wordt de robotstofzuiger naar de oorspronkelijke
fabrieksinstellingen hersteld.

De robotstofzuiger opnieuw starten

Als de robotstofzuiger niet meer reageert of niet kan worden
uitgeschakeld, houdt u de knop () tien seconden land ingedrukt om hem
geforceerd uit te schakelen. Houd vervolgens de knop () drie seconden
ingedrukt om de robotstofzuiger in te schakelen.
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Stofzuigen en dweilen

1.Stofzuigen en dweilen starten

Voordat u begint, moet u ervoor zorgen dat de dweileenheid op de
robotstofzuiger is geinstalleerd. Druk op de knop (& op het omnistation
of () op de robotstofzuiger of gebruik de app om de robotstofzuiger
vanaf het station te laten starten. Vervolgens plant de robotstofzuiger
de optimale reinigingsroute en voert hij de schoonmaaktaak uit op basis
van de gemaakte kaart.

Opmerkingen:

- De dweilpads worden schoongemaakt voordat de robotstofzuiger aan zijn
schoonmaaktaak begint, een moment geduld.

- Verplaats het omnistation, het schoonwaterreservoir, het vuilwaterreservoir of
de reinigingsbak niet wanneer deze worden gebruikt.

- Verwijder de dweileenheid en de robotstofzuiger gebruikt automatisch de
stofzuigfunctie. U kunt ook via de app de stofzuigmodus selecteren als de
dweileenheid op de robotstofzuiger blijft zitten, en dan wordt de dweileenheid
opgetild tijdens het schoonmaken.

2.Halverwege automatisch terugkeren voor het reinigen van de dweilpads
Tijdens het schoonmaken keert de robotstofzuiger automatisch terug
naar het omnistation om dweilpads te reinigen nadat hij bepaalde
vierkante meters heeft schoongemaakt. Vervolgens vult het omnistation
automatisch het waterreservoir van de robotstofzuiger bij en hervat de
robotstofzuiger het schoonmaken na het bijvullen van water.

3.Dweilpads reinigen en drogen na het legen van het stofcompartiment
Nadat de robotstofzuiger een schoonmaaktaak heeft voltooid en
terugkeert naar het omnistation om op te laden, begint het omnistation
automatisch met het legen van het stofcompartiment en reinigt en
droogt het de dweilpads.

4 Het vuilwaterreservoir reinigen
Nadat de robotstofzuiger de automatische reiniging heeft voltooid,
reinigt u het vuilwaterreservoir om luchtjes te voorkomen.



Verzorging en onderhoud

Onderdelen
Om de robotstofzuiger in goede staat te houden, wordt aanbevolen om de volgende tabel te raadplegen voor routineonderhoud.
Onderdeel Onderhoudsfrequentie | Vervangingsfrequentie Onderdeel Onderhoudsfrequentie| Vervangingsfrequentie
Afgrondsensor

Stofcompartiment

Reinigen indien nodig

/

Het signaleringsgebied

Filterin het
stofcompartiment

Elke twee weken reinigen

3-6 maanden

van het omnistation

Oplaadcontacten van

Schoonwaterreservoir

Elke twee weken reinigen

Vuilwaterreservoir

Aanbevolen om na elk
gebruik te reinigen

Reinigingsbak

Elke maand reinigen

robotstofzuiger

Oplaadcontacten van

omnistation

Stootrand

automatisch leegmaken

Elke twee weken reinigen

6-12 maanden

Kanalen voor

robotstofzuiger

Watertoevoer
voor automatisch
water bijvullen van

robotstofzuiger

Elke maand reinigen

Lijnlasersensor

herkenning

Al-sensor voor visuele

Borstel
Zijborstel Elke twee weken reinigen 3-6 maanden
Dweildoek Elke maand reinigen 1-3 maanden
Zwenkwiel
Randsensor

LDS-lasersensor
/

Ultrasone sensor

Onderkant van de
robotstofzuiger

Omnistation
Kanalen voor
automatisch leegmaken
omnistation
Luchtafvoervan het
omnistation

Elke maand reinigen

Wegwerpzak
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/

Vervangen indien nodig

Opmerking: De vervangingsfrequentie kan verschillen op basis van de werkelijke

omstandigheden. Als er een storing optreedt, moet het betreffende onderdeel

onmiddellijk worden vervangen.
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Wegwerpzak

1. Druk op de ontgrendelknop van het stofcompartiment en kantel
vervolgens de kap van het stofcompartiment naar beneden om deze te

openen. Verwijder de wegwerpzak met het handgreep en gooi de zak weg.

2. Verwijder stof en vuil met een droge doek van het filter.

o
[ oz
TR

Opmerking: Door de handgreep omhoog te trekken wordt de wegwerpzak verzegeld,

zodat stof en vuil er niet per ongeluk kunnen ontsnappen.

3. Plaats de wegwerpzak zoals afgebeeld en steek het handgreep
van de zak in de gleuf. Zorg ervoor dat de tas stevig op zijn plaats is
geinstalleerd.

4. Sluit de deksel van het stofcompartiment. De deksel zit goed dicht
wanneer u een klik hoort.

Klikken

Reinigingsbak
1. Verwijder de reinigingsbak, spoel deze grondig af met water en gebruik
een doek om eventueel vuil te verwijderen.

2. Gebruik een droge doek om het gebied waar de reinigingsbak is
geplaatst schoon te vegen en plaats vervolgens de reinigingsbak terug.

Opmerking: Kantel het Omnistation tijdens dagelijks gebruik en reiniging niet. Als
erovertollig water in de reinigingsbak zit, gebruik dan een doek om het water weg te
halen.
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Vuilwaterreservoir Sensoren en oplaadcontacten

1. Verwijder het vuilwaterreservoir, open de deksel en giet het vuile water Gebruik een zachte doek om alle sensoren en oplaadcontactenin de

weg. robotstofzuiger schoon te maken:

robotstofzuiger

2. Reinig het reservoir met schoon water en plaats het vervolgens terug

op het omnistation.

Opmerking: De vlotterbal in het vuilwaterreservoir is een beweegbaar onderdeel.
Oefen niet te veel kracht uit bij het reinigen om beschadiging te voorkomen.

-De afgrondsensoren en de ultrasone sensor aan de onderkant van de

-De oplaadcontacten aan de achterkant van de robotstofzuiger
-De randsensor aan de zijkant van de robotstofzuiger

-De LDS-lasersensor bovenop de robotstofzuiger

- De stootrand, de Al-sensor voor visuele herkenning en de
lijnlasersensoren aan de voorkant van de robotstofzuiger

- Al-sensor voor visuele

herkenning
Lijnlasersensor

o LDS-lasersensor

Randsensor
Stootrand

Oplaadcontactpunten

Ultrasone sensor



Borstel

1. Draai de robotstofzuiger om en knijp de klemmen samen om de
borstelklep te verwijderen.

2.Haal de borstel uit de robotstofzuiger en maak de borstellagers schoon.

3. Gebruik de bijgeleverde borstelreiniger om eventuele verstrengelde

haren los te snijden en haren en ander vuil van de borstel te verwijderen.
4.Plaats de borstel en de borstelklep terug en zorg ervoor dat ze stevig op

hun plaats zitten.
Opmerking: Het wordt aanbevolen de borstel om de 6 tot 12 maanden te vervangen
voor optimale reinigingsprestaties.

E;iﬁﬁi‘ o Borstelklep
\Ergs smwel)
Clip
Borstel

Borstellagers

S 0’
N N
WAARSCHUWING: Als er te veel haar in de borstel verstrikt is geraakt of als het haar
te strak verstrikt is geraakt zit, verwijder het dan voorzichtig zodat u de borstel niet
87 beschadigt.

Zijborstel

1. Draai de robotstofzuiger om en verwijder de zijborstel in opwaartse
richting om deze schoon te maken.
2. Plaats de zijborstel terug op de robotstofzuiger.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de zijborstel om de 3 tot 6 maanden te vervangen
voor optimale reinigingsprestaties.

Zwenkwiel

1. Draai de robotstofzuiger om en trek het zwenkwiel eruit.

2. Verwijder haren, vuil en andere voorwerpen van het wiel en de as.
3. Plaats het wiel terug en druk het stevig op zijn plaats.

Wiel
As

Opmerkingen:
- U kunt een kleine schroevendraaier of ander wrikgereedschap gebruiken om het
wiel voorzichtig uit het apparaat te halen en te verwijderen.
- Het wiel kan worden schoongemaakt met water en worden teruggeplaatst zodra
het droogis.



3. Open het deksel van het stofcompartiment, vul het stofcompartiment
met schoon water en sluit het deksel van het stofcompartiment. Schud het

Filter
1. Verwijder het filter uit de filterklem zoals afgebeeld. stofcompartiment van links naar rechts en giet vervolgens het vuile water
uit het compartiment.
0
%
Q)
0
o0
WAARSCHUWING: Gebruik alleen schoon water om het filter schoon te maken. Gebruik geen
schoonmaakmiddel.
2. Maak het filter schoon en tik zachtjes op de randen van het filter om 4. Leg het stofcompartiment en het filter opzij om te drogen voordat u ze
stof en vuil te verwijderen, tot het filter schoon is. weer in het apparaat plaatst.
WV,
\\ ,r
- R
R

Opmerking: Droog het stofcompartiment en het filter grondig af voordat u ze

Opmerking: Probeer het filter niet met een borstel of met de vingers schoon te
terugplaatst.

maken.
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Stofcompartiment
Verwijder het stofcompartiment zoals afgebeeld. Open het deksel van het
stofcompartiment en leeg het stofcompartiment.

Opmerking: Om te voorkomen dat het filter verstopt raakt, tikt u tijdens het legen
van de inhoud zachtjes op het stofcompartiment.

Dweildoek

Verwijder de dweilpad uit de dweilpadhouder om deze te vervangen.

Omnistation

Maak de oplaadcontacten, de kanalen voor automatisch legen en het
signaleringsgebied van het omnistation met een zachte, droge doek
schoon.

Batterij

De robotstofzuiger is voorzien van een krachtige lithium-ionbatterij.
Zorg ervoor dat de batterij tijdens het dagelijkse gebruik goed blijft
opgeladen om de batterijprestaties zo goed mogelijk te houden.

Opmerking: Wanneer de robotstofzuiger gedurende langere tijd niet wordt gebruikt,
schakelt uhem uit en slaat u hem op. Om schade door overmatig ontladen te
voorkomen, moet de robotstofzuiger minstens eenmaal per drie maanden worden
opgeladen.
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Problemen oplossen

Probleem

Mogelijke oorzaken en oplossingen

De robotstofzuiger gaat niet aan.

Het batterijniveau is laag Laat de robotstofzuiger volledig op en probeer het vervolgens opnieuw.
De omgevingstemperatuur is lager dan 0 °C of hoger dan 40 °C. Zorg ervoor dat u de robotstofzuiger gebruikt
tussen0°Cen40°C.

De robotstofzuiger laadt niet op.

Het omnistation is niet aangesloten op het stroomnet. Zorg ervoor dat beide uiteinden van het netsnoer
correct zijn aangesloten.

Het contact tussen de laadcontacten op het omnistation en de robotstofzuiger is slecht, maak de
laadcontacten schoon.

Controleer of er een vreemd voorwerp aan de connector van de robotstofzuiger zit en verwijder het
eventuele vreemde voorwerp.

Netwerkconfiguratie mislukt.

Het wifiwachtwoord is onjuist. Zorg ervoor dat het ingevoerde wachtwoord correct is.

Schakel over naar een 2,4 GHz-netwerk, aangezien 5 GHz-netwerken en bedrijfsrouters momenteel niet
worden ondersteund.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger binnen een ruimte blijft met een goed wifisignaal.

De robotstofzuiger bevindt zich mogelijk niet in de wachtstand voor verbinding. Sluit de app, open deze
opnieuw en volg de juiste stappen om het netwerk opnieuw te configureren.

De robotstofzuiger kan het
omnistation niet vinden en kan er
niet naar terugkeren.

Het omnistation is losgekoppeld van het stroomnet of verplaatst wanneer de robotstofzuiger er niet op
stond.

Er bevinden zich te veel obstakels rond het omnistation. Plaats het omnistation op een meer open plek.
Door de robotstofzuiger te verplaatsen, kan hij zichzelf opnieuw positioneren en zal hij opnieuw een kaart
maken als het opnieuw positioneren mislukt. Als de robotstofzuiger zich te ver van het omnistation bevindt,
kan deze mogelijk niet automatisch terugkeren. In dat geval moet u de robotstofzuiger handmatig op het
omnistation plaatsen.

Veeg het signaleringsgebied op het omnistation schoon om stof of vuil te verwijderen.

De robotstofzuiger reageert niet bij
het indrukken van de knoppen op het
omnistation.

De robotstofzuiger staat niet op het omnistation. Plaats de robotstofzuiger handmatig op het omnistation of
gebruik de app om hem terug te sturen.




91

Probleem

Mogelijke oorzaken en oplossingen

De robotstofzuiger kan niet worden
uitgeschakeld.

De robotstofzuiger kan niet worden uitgeschakeld tijdens het opladen. Het wordt aanbevolen om

de robotstofzuiger van het omnistation te verwijderen en vervolgens de aan/uit-knop drie seconden
ingedrukt te houden om hem uit te schakelen.

Als de bovenstaande stappen niet werken, houdt u de aan/uit-knop 15 seconden ingedrukt om de
uitschakeling van de robotstofzuiger te forceren. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met
de klantenservice.

De laadsnelheid is traag.

Het duurt ongeveer 6,5 uur om de robotstofzuiger op te laden van bijna leeg naar vol.

Om de levensduur van de batterij te verlengen, verlaagt de robotstofzuiger automatisch de laadsnelheid
bij hoge of lage omgevingstemperaturen.

De oplaadcontacten kunnen vuil zijn, veeg ze schoon met een droge doek.

De robotstofzuiger maakt veel
geluid als hijin gebruik is.

Het stofcompartiment van de robotstofzuiger is vol. Leeg het stofcompartiment.

Er kan een hard voorwerp vast komen te zitten in de borstel of het stofcompartiment. Controleer dit en
verwijder alle harde voorwerpen.

De borstel of de zijborstel kan verstrikt raken. Controleer deze op vreemde voorwerpen en verwijder
deze.

Stel de zuigkracht van de robotstofzuiger naar behoefte in op standaard- of stille modus.

De robotstofzuiger legt een
onoverzichtelijke route af.

Voorwerpen op de vloer, zoals kabels en pantoffels, kunnen de robotstofzuiger in de weg liggen. Het
wordt aanbevolen om ze voor gebruik op te ruimen.

De robotstofzuiger kan wegglijden bij gebruik op natte of gladde vloeren. Het wordt aanbevolen om de
vloer voor gebruik droog te maken.

Veeg de lijnlasersensoren en de Al-sensor voor visuele herkenning op de robotstofzuiger schoon met een
schone, zachte doek om ze schoon en vrij te houden.

Het stofcompartiment is niet
volledig geleegd.

Controleer of de wegwerpzak in het stofcompartiment vol is.

Als de wegwerpzak niet vol is, controleer dan of het kanaal voor automatisch legen van de
robotstofzuiger, het station of het stofcompartiment verstopt is. Reinig eventueel het verstopte deel op
tijd.
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Probleem

Mogelijke oorzaken en oplossingen

De robotstofzuiger is vast komen te
zitten voor het omnistation en kan er
niet meer naar terugkeren.

Verwijder eventuele obstakels binnen 0,5 m aan de linker- en rechterkant of binnen 1,5 m voor het
omnistation om te voorkomen dat de robotstofzuiger wordt geblokkeerd.

De route om terug te keren om op te laden is geblokkeerd, bijv. de deur is dicht.

De robotstofzuiger kan wegglijden als de vloer voor het omnistation te nat is. Als dit het geval is,
verwijder dan het overtollige water voordat u het opnieuw probeert.

Het wordt aanbevolen om het omnistation naar een andere plek te verplaatsen en het opnieuw te
proberen.

De robotstofzuiger mist enkele kamers.

Zorg ervoor dat alle deuren volledig open staan.

Controleer of er een deuropening is met een drempel van meer dan 2 cm hoog, aangezien de
robotstofzuiger niet over een drempel van meer dan 2 cm heen kan.

Als de deuropening naar een kamer nat of glad is, kan de robotstofzuiger wegglijden en niet goed
functioneren. Het wordt aanbevolen om overtollig water op de vloer handmatig te verwijderen.

De robotstofzuiger hervat het
schoonmaken niet na het opladen.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger niet in de modus Niet storen staat. De modus Niet storen voorkomt
dat de robotstofzuiger het schoonmaken hervat.

De robotstofzuiger gaat niet verder met schoonmaken als u de robotstofzuiger handmatig terugbrengt
naar het omnistation om op te laden (de robotstofzuiger handmatig op het omnistation plaatst,
handmatig op de knop op de robotstofzuiger drukt of de robotstofzuiger er handmatig heen stuurt om op
te laden via de app).

De reinigingsbak heeft een
waterniveaufout.

Verwijder de reinigingsbak en maak de waterafvoer schoon als deze verstopt is.

Druk voorzichtig op het vuilwaterreservoir om te controleren of het correct is geinstalleerd.
Controleer of de afdichting van het vuilwaterreservoir los zit of niet goed is aangebracht, en corrigeer
indien nodig handmatig. Als het probleem zich blijft voordoen, neem dan contact op met het
klantenserviceteam.
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Specificaties

Robotstofzuiger Omnistation
Naam Draadloze robotstofzuiger Model JZ2202
Model B101GL Itemafmetingen 423 x 340 x 568 mm
Iltemafmetingen 350 x 350 < 97mm Nominaal ingangsvermogen | 220-240 V~50/60 Hz
Batterij 4800 mAh (Nominaal vermogen) Nominaal uitgangsvermogen| 20V=2A
Oplaadtijd Ongeveer 6,5 uur Vermogen (tijdens het
Nettogewicht 38k leegmaken van het 1000 W
(Robotstofzuiger) oKg stofcompartiment)
- Vermogen (tijdens het
Nettogewicht 12,4 kg schoonmaken) S5 W
(met accessoires)
Vermogen (drogen + opladen)| 78 W
Compatibel met Android 4.4 eni0S10.0 of hoger
IP-score IPX1
Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,

Draadloze connectiviteit

Bluetooth 4.2 Onder normale omstandigheden moet er een minimumafstand van 20

cm tussen de antenne en het lichaam van de gebruiker aangehouden

Nominale spanning 14,4V = worden.
Nominaal vermogen 70W
Bedrijfsfrequentie 2400-2483,5 MHz

Maximaal uitgangsvermogen| <20dBm

Informatie over recycling en verwijdering van AEEA

Alle producten met dit symbool behoren tot afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA zoals in Richtlijn 2012/19/EU) en mogen
niet worden vermengd met ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en het milieu beschermen door uw
afgedankte apparatuurin te leveren bij een van de aangewezen inzamelpunten voor de recycling van afgedankte elektrische en elektronische
apparatuur, ingericht door de overheid of plaatselijke autoriteiten. Correcte verwijdering en recycling zal mogelijk negatieve gevolgen voor het
BN ilieu en de algemene gezondheid helpen voorkomen. Neem contact op met de installateur of uw plaatselijke autoriteiten voor meer informatie
over de locaties en de voorwaarden van deze inzamelpunten.
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Saugos informacija

Pries naudodami atidZiai perskaitykite §j vadova iriSsaugokite ateiciai.

Naudojimo apribojimai

- Sis gaminys skirtas grindims valyti ir jj galima naudoti tik namy aplinkoje. Nenaudokite lauke, ne
grindy pavir§iams valyti, komercinéje ar pramoninéje aplinkoje.

- §j prietaisa galima naudoti vaikams nuo 8 mety amzZiaus ir asmenims, turintiems fiziniy, jutimo ar
psichiniy negaliy arba neturintiems patirties ir Ziniy, kaip naudoti §j prietaisa, jeigu jie yra priziurimi
arba iSmokomi, kaip saugiai naudoti §j prietaisg, ir supranta atitinkamus pavojus. Vaikams
draudziama Zaisti su prietaisu. Vaikams draudziama imtis valymo ir techninés priezitros darby be
suaugusiyjy prieziuros.

- §j prietaisa galima naudoti tik su maitinimo bloku, pridétu prie prietaiso.
- Siame prietaise naudojamos baterijos, kurias gali pakeisti tik kvalifikuoti asmenys.

- Vaikams draudziama zaisti su Siuo gaminiu. UZtikrinkite, kad vaikai ir gyvinai laikytysi saugaus
atstumo nuo veikiancio dulkiy siurblio-roboto.

- Jei pazeidziamas maitinimo laidas, jj reikia pakeisti specialiu laidu arba agregatu, kurj galima jsigyti
i§ gamintojo arba jo techninio aptarnavimo atstovo.

- Nenaudokite dulkiy siurblio-roboto vir§ Zemeés iskeltoje vietoje be apsauginio uztvaro.

- Nelaikykite dulkiy siurblio-roboto apversto auk$tyn kojomis. Nekelkite dulkiy siurblio-roboto
suéme jj uz LDS lazerinio jutiklio dangtelio, virSutinio dangcio arba bamperio.



- Nenaudokite dulkiy siurblio-roboto, jei aplinkos temperatira aukstesné nei 40 °C arba Zemesné
nei 0 °C, arba grindys yra aplietos skysciais ar lipniomis medziagomis.

- Nejrenkite, nekraukite ir nenaudokite Sio dulkiy siurblio-roboto lauke, vonioje arba $alia baseino.
- Prietaisui uzvaziavus ant maitinimo laido, gali kilti pavojus.

- Patraukite duztancius ir mazus daiktus nuo grindy, kad dulkiy siurblys-robotas neatsitrenkty j juos
ir nesugadinty.

- Laikykite valymo jrankj vaikams nepasiekiamoje vietoje.

- Nedékite vaiky, naminiy gyvuny ar daikty ant judancio ar nejudancio dulkiy siurblio-roboto.

- Plaukus, pirstus ir kitas kiino dalis laikykite atokiau nuo dulkiy siurblio-roboto siurbimo angy.
- Nenaudokite dulkiy siurblio-roboto degan¢ioms medziagoms valyti.

- Nesusiurbkite kiety arba astriy objektuy.

- Prie$ valydami ar atlikdami techninés priezitros darbus, iSjunkite dulkiy siurblj-robotg bei
automatinio iStustinimo stot;j ir atjunkite juos nuo maitinimo Saltinio.

- Nevalykite dulkiy siurblio-roboto arba automatinio iStustinimo stoties drégnu audiniu, neplaukite
jokiu skysciu. Prie$ vél uzdédami, iSplautas plaunamasias dalis visiSkai iSdZiovinkite.

- Gabendami dulkiy siurblj-robotg uztikrinkite, kad jis buty iSjungtas, ir, jei jmanoma, gabenkite jj
originalioje pakuotéje.
- Naudokite §j gaminj vadovaudamiesi naudotojo vadove pateiktomis instrukcijomis. Naudotojai
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prisiima visg atsakomybe uz nuostolius ar Zalg, kurig gali sukelti netinkamas Sio gaminio
naudojimas.

Baterijos ir jkrovimas

JSPEJIMAS
- Nenaudokite jokiy treciyjy Saliy baterijy, laidy ar automatinio i$tustinimo stociy. Dulkiy siurblys-
robotas gali bati naudojamas tik su JZ2202 modelio automatinio iStustinimo stotimi.

- Naudotojams nereikia atlikti jokiy veiksmy, kad jjungty automatinio iStustinimo stoties 50 Hz arba
60 Hz daznj — gaminys gali prisitaikyti ir prie 50 Hz, ir prie 60 Hz.

- Nebandykite iSrinkti, taisyti ir modifikuoti baterijos ar automatinio iStustinimo stoties patys.

- Nestatykite automatinio iStustinimo stoties Salia Silumos $altinio.

- Nevalykite automatinio iStustinimo stoties kontakty Slapia $luoste ar Slapiomis rankomis.
NeiSmeskite seny baterijy netinkamai. Nereikalingas baterijas reikia atiduoti iSmestij atitinkama
perdirbimo vieta.

- Jei dulkiy siurblio-roboto nenaudosite ilgesn;j laikg, pilnai jkraukite, iSjunkite ir laikykite vésioje,
sausoje vietoje. |kraukite dulkiy siurblj-robotg bent kartg kas 3 ménesius, kad baterija pernelyg
neissikrauty.

- Li¢io jony baterijy bloke yra aplinkai pavojingy medziagy. Prie§ iSmesdami dulkiy siurblj-robota,
pirmiausia iSimkite baterijy bloka ir iSmeskite pagal Salies, kurioje naudojate gaminj, jstatymus ir
taisykles.



- Prie§ iSimant baterijas i§ gaminio, geriau jas visi$kai iSnaudoti, o gaminj atjungti nuo maitinimo
tinklo.
1). ISsukite varztg i$ dugno ir nuimkite dangt;.
2). Atjunkite baterijos jungtj ir iSimkite baterijas. NepaZzeiskite baterijy deklo, kad
nesusizeistumete.
3). ISmeskite baterijas j tam skirtg specialy konteiner;.

Lazerio saugos informacija

- Sio gaminio lazerinis jutiklis atitinka 1 klasés lazeriniy gaminiy standarta IEC 60825-1:2014.
Naudodami prietaisg venkite tiesioginio akiy kontakto.

ES atitikties deklaracija

C Siuo ,Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd.” pareigkia, kad radijo jrangos B102EU tipas atitinka direktyva 2014/53/ES. Visa ES atitikties
deklaracijos teksta galite rasti iuo adresu: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
ISsamius el. vadovus rasite www.mi.com/global/service/userguide

97



Gaminio apzvalga

Dulkiy siurblys-robotas

Pastaba: naudotojo vadove pateiktos Eaminio, priedy
irnaudotojo sasajos iliustracijos yra tik pavyzdziai.
Faktinis gaminys ir jo funkcijos gali skirtis del gaminio
patobulinimy.

Priedai

1§ anksto jrengti priedai

Sepetys

Kiti priedai

Sepedio dangtis

Dulkiy skyrius

= A

Valymo jrankis

Grindy plovimo
Sluosté x 2
(i$ anksto sumontuota)

Vienkartinis maiselis
(pakeitimui)

Grindy plovimo $luostés
laikiklis x 2

~d

Soninis $epetys

Maitinimo laidas

Automatinio iStustinimo stotis
(pridedamas vienkartinis maiselis,
Svaraus vandens talpykla, nesvaraus
vandens talpykla ir valymo lovelis)



Dulkiy siurblys-robotas

O]

Norédami jjungtiir iS§jungti, paspauskite ir laikykite nuspausta 3 sekundes
paspauskite norédami pradéti valyma, kai dulkiy siurblys-robotas yra
ijungtas

(G,

Pradéti jkrovima: paspauskite
UZrakto nuo vaiky funkcijos jjungimas ir iSjungimas: paspauskite ir
laikykite nuspausta 3 sekundes

Indikatorius

- Balta: valymas baigtas / baterija pilnai jkrauta

-Mirksinti balta: grjztama j stotj jsikrauti / kei¢iama padétis /
atnaujinama aparatiné jranga / laukiama rysio /
prisijungiama prie ,Wi-Fi"

- Blanki balta: vyksta jkrovimas

- Mirksinti oranziné: Klaida

-Oranziné: neprijungtas ,Wi-Fi"

Pastaba: Kai dulkiy siurblys-robotas valo arba grjzta j stotj jsikrauti, paspauskite
bet kurj mygtuka, kad jj sustabdytuméte.



Dulkiy siurblys-robotas ir jutikliai Aukjéngsklxgetos

Ultragarsinis o——
Vjutlklls —o Visakryptis ratukas
Soninis
Sepetys
Sepetys

LDS lazerinio jutiklio dangtis

Sepecéio dangtis

Sepecéio dangéio
spaustukai
Pagrindinis ratukas

o LDS lazerinis jutiklis

Pagrindinis

> Bamperis ratukas

Dl vaizdo atpazinimo jutiklis

Grindy plovimo
$luostés laikiklio
pritvirtinimo skylé

Linijinis lazerinis jutiklis

Atstatymo mygtukas
nuspauskite ir palaikykite 3
sekundes norédami atkurti
gamyklinius nustatymus

Dangtis

o ,Wi-Fi" indikatorius Dulkiy skyriaus

- Jjungtas: ,Wi-Fi" prijungtas spaustukas
X . - I$jungtas: neprijungtas ,Wi- Automatinio
Dulkiy skyrius Fi Dulkiy skyriaus istustinimo ventiliacijos
. . -Mirksintis: laukiamary$io/  dangéio spaustukas anga
Jkrovimo kontaktai prisijungiama Filtras

Jungtis Krasto jutiklis Filtro spaustukas

Dulkiy skyriaus dangtis
Automatiné vandens © > Automatinio
uzpildymo anga iStustinimo ventiliacijos Dulkiy skyrius
anga
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Automatinio iStustinimo stotis — -

- | o Indikatorius
- Balta: Automatinio

Dangtis iStustinimo stotis prijungta
. . prie maitinimo $altinio
Nesvaraus vandens Svaraus vandens talpykla . Greitai mirksinti oranzineé:
talpykla RV '
Automatinio i§tustinimo
Rankena t—o Rankena stotyje jvyko klaida

- Dulkiy talpykla

Dulkiy talpyklos atlaisvinimo -
mygtukas

Dulkiy talpyklos dangtis

Signaliné sritis
Jkrovimo kontaktai

Valymo lovelis Automatinio ko
v i$tustinimo ventiliacijos Automatinio vandens
anga papildymo anga

o Vandens talpyklos dangtelio
sklastis

Vandens talpyklos o
dangtelio sklastis

Pludés rutulys o—{&5% o Vandens zarnelé

Nesvaraus vandens Svaraus vandens
101 talpykla talpykla



Montavimas

Automatinio iStustinimo stoties mygtukai Apsauginés dangos nuémimas
Pries naudodami dulkiy siurblj-robotg, nuimkite apsaugines juostas nuo
abiejy gaminio pusiy.

O Mygtukas ,Palikti”
w Paspauskite mygtuka, kad dulkiy siurblys-robotas iSvaziuoty i$
automatinio istustinimo stoties.

( :, Mygtukas Valyti”
il Paspauskite mygtuka, kad dulkiy siurblys-robotas pradéty valytivisas

zonas.

S SS Mygtukas ,DZiovinti”

—— Paspauskite mygtukg, kad automatinio istustinimo stotis pradéty arba
sustabdyty valymo diskeliy dZiovinima.

Pastabos: -
- Automatinio istustinimo stoties mygtukai veiks tik tada, kai dulkiy siurblys-robotas nio ¢ TN 1
i ot Soninio Sepecio ir valymo komplekto montavimas
- Pries valydami ar tvarkydami valyme lovel ir automatinio istustinimo stot], isimkite Uzdékite Soninj $epetj ant spaustuko, esan&io dulkiy siurblio-roboto
dulkiy siurblj-robotg i$ automatinio istustinimo stoties. apadioje, tada j montavimo angas jstatykite valymo komplekta.

Sluostés agregatas

Grindy plovimo ©
§luostés pritvirtinimo
sritis

Soninio $epedio ©
spaustukas

Grindy plovimo  Grindy plovimo
Sluostés laikiklis Sluosté
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Automatinio iStustinimo stoties padéjimas Dulkiy siurblj-robotg padéjimas j vieta

Automatinio iStustinimo stotj padékite Salia elektros lizdo toje vietoje, Norédami jjungti dulkiy siurblj-robota, nuspauskite ir 3 sekundes
kurioje gaunamas geras ,Wi-Fi" signalas. Tada prijunkite stotj prie palaikykite mygtuka (). Uzdékite dulkiy siurblj-robotg ant automatinio
maitinimo. iStustinimo stoties, kad valymo komplekto jtaisas bty nukreiptas j stoties

valymo lovelj. Tada, kai dulkiy siurblys-robotas sékmingai prisijungs prie
stoties ir prasidés jkrovimas, i$girsite balso pranesima.

Jjunkite stot;j

<

Pastaba: Nedékite jokiy daikty 0,5 m atstumu i$ abiejy pusiy arba 1,5 m atstumu
pries stotj.

Pastabos:

- Prie$ pirma kartg naudojant, rekomenduojama dulkiy siurblj-robota visiskai jkrauti.
Kaiissikrovus baterijai dulkiy siurblio-roboto nejmanoma jjungti, rankiniu budu
prijunkite dulkiy siurblj-robotg prie stoties, kad jis baty jkrautas.

- Prijungtas prie automatinio istustinimo stoties, dulkiy siurblys-robotas
neissijungs.

- Pirma karta naudojant siurblj robota rekomenduojama sekti paskui jj ir pasalinti
ant grindy esancias klittis. Jei siurblys robotas kai kuriose vietose gali uzstrigti
arba subraizyti baldy pavirsiy, programéléje galite nustatyti ribojamas zonas, kad
siurblys robotas j jas negaléty patekti.
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Kaip naudotis

Vandens jpylimas j Svaraus vandens talpyklg Prisijungimas su programéle ,Mi Home" / ,Xiaomi Home"
Pripildykite Svaraus vandens talpyklg $variu vandeniu iki maksimalaus Sis gaminys veikia su programéle ,Mi Home" / ,Xiaomi Home"*.
vandens lygio Zymos. Naudokite programéle ,Mi Home" / ,Xiaomi Home", norédami valdyti

savo jrenginj ir sgveikauti su kitais iSmaniais namy jrenginiais.

Nuskaitykite QR koda, norédami atsisiysti ir

jdiegti programéle. Jei programélé jau jdiegta,
bisite nukreiptij rySio nustatymo puslapj. Arba
ieskokite programelés ,MiHome"/ ,Xiaomi Home"
programéliy parduotuvéje, i$ kurios galésite
atsisiystiir jJdiegti programéle.

Atidarykite programéle ,Mi Home"/ ,Xiaomi Home",
palieskite ,,3"viréuje desinéje ir vadovaukités

paraginimais, kaip pridéti savo jrenginj. C4576F12
*Europoje programélé yra nurodoma kaip ,Xiaomi Home" (i$skyrus Rusija). Jrenginyje
rodomas programélés pavadinimas turi bati naudojamas kaip numatytasis.

Pastabos:

- Sis dulkiy siurblys-robotas veikia su ,Mi Home" / ,Xiaomi Home" programéle ir
palaiko ,Android 4.4"ir ,iOS 10.0" ar naujesnes versijas.

- Palaikomi tik 2,4 GHz ,Wi-Fi” tinklai.

- Programélés versija gali bati atnaujinta; vadovaukités instrukcijomis, pateiktomis
esamoje programelés versijoje.

PERSPEJIMAI: JWi-Fi” rySio atstatymas

- Nepilkite vandens auk$¢iau maksimalaus vandens lygio zymos (MAX). = & P . PR P .
-Jvandens talpa nepilkite kar§to vandens, nes talpa gali deformuotis. Nutrakus rySiui tarp jasy telefono ir dulkiy siurblio-roboto dél

- Kad vandens talpykla neuzsikimsty, j ja nepilkite jokiy valymo ar dezinfekavimo marsrutizatoriaus perkonfigiiravimo, neteisingo slaptaZodzio ar pan.,
priemoniy. atlikite toliau nurodytus veiksmus.
1. Atidarykite dulkiy siurblio-roboto dangtj, kad galétuméte matyti ,Wi-
Fi"indikatoriy.

2.Vienu metu nuspauskite ir palaikykite mygtukus (yir (), kol idgirsite
balsa, sakantj, kad dulkiy siurblys-robotas laukia tinklo konfiglracijos.
3. Kai ,Wi-FI" indikatorius sumirksi, tai reiskia, kad ,Wi-Fi" ry$ys buvo
sékmingai atstatytas.
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Jjungimas / i§jungimas

Norédami jjungti dulkiy siurblj-robota, nuspauskite ir 3 sekundes
palaikykite mygtuka (b. Jsiziebia indikaciné lemputé, tada dulkiy
siurblys-robotas pereina j budéjimo rezima. Jei dulkiy siurblys-robotas
sustabdytas ir néra jkraunamas, paspauskite ir 3 sekundes palaikykite
nuspaude mygtuka (), kad jj i§jungtuméte.

Pastaba: Kai jkraunamas, dulkiy siurblys-robotas automatiskai jsijungia ir jo
nejmanoma isjungti.

Pristabdymas

Kai dulkiy siurblys-robotas valo, paspauskite bet kurj mygtuka, jei norite
ji sustabdyti.

Pastaba: Nekelkite ir nejudinkite dulkiy siurblio-roboto, kol jis sustabdytas. Antraip
gali atsirasti navigacijos klaidy, dél kuriy dulkiy siurblys-robotas negales grjztij stotj
arba praras Zzemélapio informacija.

Kaip pratesti valyma

Jeivalymo metu pradeda issikrauti dulkiy siurblio-roboto baterija, jis
automatiskai grizta j automatinio iStustinimo stotj, kad baty jkrautas.
Kai dulkiy siurblys-robotas bus visiskai jkrautas, jis tes valyma nuo tos
vietos, kurioje baigeé.

Miego rezimas

PristabdZius dulkiy siurblj-robotg 10 minuéiy, jis automatiskai pereis
jmiego rezima, o jo indikatorius i$sijungs. Norédami jj ,paZzadinti”,
paspauskite bet kurj dulkiy siurblio-roboto mygtuka.

Pastaba: jei miego reZzimas trunka ilgiau nei 12 valandy, dulkiy siurblys-robotas
automatiskaii$sijungs.
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Uzrakto nuo vaiky nuostatos

Norédami jjungti arba iSjungti uzrakta nuo vaiky, nuspauskite ir (> 3
sekundes palaikykite dulkiy siurblio-roboto mygtuka.

Kai dulkiy siurblys-robotas prijungtas prie automatinio istustinimo
stoties, vienu metu paspauskite ir 3 sekundes palaikykite mygtukus Q) ir
§%, esancius ant stoties, kad jjungtuméte arba iSjungtuméte uzrakto nuo
vaiky funkcija. Si veiksena netaikoma valant valymo diskelius ir $alinant
dulkes.

Pastaba: Kai jjungtas uzraktas nuo vaiky, dulkiy siurblio-roboto ir automatinio
iStustinimo stoties mygtukai bina uzrakinti.

Programinés jrangos atnaujinimas

Dulkiy siurblio-roboto programine jranga galite atnaujinti naudodamiesi
.MiHome/Xiaomi Home" programeéle. Prie§ atnaujindami jsitikinkite, kad
dulkiy siurblys-robotas yra automatinio iStustinimo stotyje ir jo baterijos
ikrovimo lygis —daugiau nei 15 %.

Gamykliniy nustatymy atkdrimas

Jei paleidus i$ naujo dulkiy siurblys-robotas neveikia tinkamai,
smeigtuku nuspauskite atstatymo mygtuka, kol iSgirsite balsa, sakantj,
kad vykdomas dulkiy siurblio-roboto gamykliniy nustatymy atkdrimas.
Bus atstatyti gamykliniai dulkiy siurblio-roboto nustatymai.

Dulkiy siurblio-roboto paleidimas i$ naujo
Jeidulkiy siurblys-robotas nebereaguoja ir jo nepavyksta isjungti,
paspauskite ir palaikykite nuspaude mygtuka () 15 sekundziy, kad jj
priverstinaiisjungtuméte. Norédami vél jjungti dulkiy siurblj-robota,
nuspauskite ir palaikykite mygtuka () 3 sekundes.
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Dulkiy siurbimas ir valymas

1. Pradékite siurbimg ir valyma

Prie$ pradédami darba, jsitikinkite, kad dulkiy siurblio-roboto viduje
sumontuotas valymo komplektas. Paspauskite mygtuka (3, esantj ant
automatinio iStustinimo stoties, arba mygtuka (), esantj ant dulkiy
siurblio-roboto, arba naudokite programéle, kad paleistuméte siurbljis
automatinio iStustinimo stoties. Tada dulkiy siurblys-robotas suplanuos
optimaly valymo marsrutg ir atliks valyma pagal sukurtg Zemélapj.

Pastabos:

- Valymo diskeliai bus iSvalyti prie$ pradedant valymo uzduotj, todél kantriai
palaukite.

- Darbo metu nejudinkite automatinio istustinimo stoties, $varaus vandens
talpyklos, nesvaraus vandens talpyklos ar valymo lovelio.

- Nuimkite valymo komplektg ir dulkiy siurblys-robotas automatiskai pradés
naudoti siurbimo funkcija. Programeléje taip pat galite pasirinkti siurbimo
rezima, jei valymo komplektas lieka siurblyje, ir tada valymo metu komplektas
bus pakeltas.

2.Automatinis grjzimas isplauti diskelius

Valymo metu siurblys automatiskai grjzta j automatinio istustinimo
stotj, kad iSvales tam tikras zonas i$plauty diskelius. Tada automatinio
iStustinimo stotis automatiskai pripildo dulkiy siurblio-roboto vandens
talpykla, ir dulkiy siurblys-robotas tesia valyma.

3. Po dulkiy istustinimo iSvalykite ir iSdZiovinkite $luostes

Dulkiy siurbliui-robotui baigus valymo uZzduotj ir grjZzus j automatinio
iStustinimo stotj, kad baty jkrautas, automatinio iStustinimo stotis
automatiskai pradeda tustinti dulkiy skyriy, o tadai$valo ir iSdZiovina
valymo diskelius.

4.18valykite neSvaraus vandens talpyklg
Dulkiy siurbliui-robotui baigus automatinj valyma, iSvalykite nesvaraus
vandens talpyklg, kad iSvengtuméte nemalonaus kvapo.
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Ve —

Priezitra ir techniné prie

Ve

Zlura

Dalys

Kad dulkiy siurblys-robotas bty geros biklés, rekomenduojama vadovautis toliau pateikta jprastinés techninés priezidros lentele.

Dalis

Prieziiros daznumas

Keitimo daznumas

Dulkiy skyrius

Valyti pagal poreikj

/

Filtras dulkiy skyriuje

Valykite kas dvi savaites

3-6 ménesiai

Svaraus vandens . . .
talpykla Valykite kas dvi savaites
Nesvarausvandens | Rekomenduojama valyti
talpykla po kiekvieno naudojimo

Valymo lovelis

Valykite kas ménesj

Sepetys

Valykite kas dvi savaites

6-12 ménesiy

Dalis

Priezitros daznumas

Keitimo daznumas

Aukstos vietos jutiklis

Automatinio i$tustinimo
stoties signalo perdavimo
sritis

Dulkiy siurblio-roboto
jkrovimo kontaktai

Automatinio iStustinimo
stoties jkrovimo kontaktai

Bamperis

Dulkiy siurblio-roboto
automatinio i$tustinimo
ventiliacijos anga

Soninis Sepetys Valykite kas dvi savaites 3-6 ménesiai Dulkiy siurblio-roboto
Grinqu ployimo Valykite kas ménesj 1-3 ménesiai automatinio vandens
Sluosté pildymo anga
Visakryptis ratukas Dulkiy siurbﬁo-roboto

apacdia
Krasto jutiklis Automatinio iStustinimo
stotis
LDS lazerinis jutiklis Automatinio
Linijinis lazerinis Valykite kas ménesj / istustinimo stoties

jutiklis

Dl vaizdo atpazinimo
jutiklis

Ultragarsinis jutiklis

ventiliacijos angos

Automatinio iStustinimo
stoties oro iSleidimo anga

Valykite kas ménesj

Vienkartinis maiselis

/

Keiskite pagal poreikj

Pastaba: Keitimo daznumas gali skirtis priklausomai nuo tikrujy salygy. Jei jvyksta
gedimas, btina nedelsiant pakeisti atitinkama dalj.
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Vienkartinis maiselis

1. Paspauskite dulkiy talpyklos atlaisvinimo mygtuka, tada palenkite
dulkiy talpyklos dangtj Zemyn, kad jj atidarytuméte. Nuimkite nuo
rankenos vienkartinj maiselj ir jj iSmeskite.

2. Nuvalykite dulkes ir ne$varumus nuo filtro naudodami sausg $luoste.

LB

RIS
= ™

Pastaba: patraukus rankenéle aukstyn, vienkartinis maiselis sandariai uzdaromas,
kad i$ jo netycia neisbyréty dulkés ir neSvarumai.

3. Jdékite vienkartinj maiselj, kaip parodyta paveikslélyje, ir jkiskite

maiselio rankeng j anga. Jsitikinkite, kad maiselis patikimai pritvirtintas.

4. Uzdarykite dulkiy talpyklos dangt;j. Kai iSgirsite spragteléjima, jis bus
tinkamai uzfiksuotas.

Spragt

Valymo lovelis
1. ISimkite valymo lovelj, kruop$¢&iai iSskalaukite vandeniu ir $luoste
pasalinkite bet kokius ne§varumus.

2.Sausa Sluoste nuvalykite vieta, j kurig dedamas valymo lovelis, ir
istatykite valymo lovelj atgal.

Pastaba. Kasdien naudodami ir valydami automatinio istustinimo stotj, jos
nepakreipkite. Jei valymo lovelyje yra vandens perteklius, nusluostykite jj Sluoste.
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Nesvaraus vandens talpykla

1. 18imkite neSvaraus vandens talpykla, atidarykite jos dangtelj ir iSpilkite
nesvary vandenj.

2. Praplaukite talpykla Svariu vandeniu ir vél jg jstatykite j automatinio

iStustinimo stot;.

Pastaba: Ne$varaus vandens talpyklos pladé yra judamoji dalis. Valydami jg
nenaudokite per didelés jégos, kad nesugadintuméte.

Jutikliai ir jkrovimo kontaktai

Minksta $luoste nuvalykite visus dulkiy siurblio-roboto jutiklius ir
jkrovimo kontaktus:

- Aukstos vietos jutikliai ir ultragarsinis jutiklis dulkiy siurblio-roboto
apatinéje dalyje

- Jkrovimo kontaktai dulkiy siurblio-roboto gale

- Krasto jutiklis dulkiy siurblio-roboto $one

-LDS lazerinis jutiklis ant dulkiy siurblio-roboto vir§aus

-Bamperis, Dl vaizdo atpaZzinimo jutiklis ir linijiniai lazeriniai jutikliai
dulkiy siurblio-roboto priekyje

o Dl vaizdo atpaZinimo jutiklis

o Linijinis lazerinis jutiklis
o LDS lazerinis jutiklis

Krasto jutiklis
Bamperis

Jkrovimo kontaktai

Ultragarsinis jutiklis




Sepetys Soninis $epetys

1. Apverskite dulkiy siurblj-robotg ir nuspauskite spaustukus, kad 1. Apverskite dulkiy siurblj-robota ir istraukite $oninj Sepetj, kad galétuméte
galétumeéte nuimti Sepedio dangt;. jiisvalyti.
2. 18imkite Sepetjis dulkiy siurblio-roboto ir tada iSvalykite Sepecio guolius. 2.Veél uzdékite Soninj Sepetj ant dulkiy siurblio-roboto.

3. Pateiktu valymo jrankiu nukirpkite Sepetyje jsipainiojusius plaukus ir juos

nuimkite, taip pat pasalinkite visus $epecio neSvarumus.
4.Veél jdékite Sepetjir uzdékite Sepecio dangtj bei jsitikinkite, kad jie tvirtai 5

uzsifiksavo.
Pastaba: norint, kad Sepetys veiksmingai valyty, rekomenduojama j keisti kas 6-12
menesiy.

iiiiii i‘

Fee SR

o Sepedio dangtis

Spaustukas
Sepetys
Sepecio guoliai

Pastaba: norint, kad $oninis Sepetys veiksmingai valyty, rekomenduojama jj keisti
kas 3-6 ménesius.

Visakryptis ratukas

1. Apverskite dulkiy siurblj-robota ir iStraukite visakryptj ratuka.

2. Pasalinkite plaukus, purva ir kitus neSvarumus nuo ratuko ir jo veleno.
3.Vél jstatykite ratuka ir tvirtai nuspausdami uzfiksuokite.

& x Ratukas

£ N
/ / Velenas
Y & Pastabos:
'3

” - Norint $velniai iSstumti ir iSimti ratuka, galima naudoti maza atsuktuva arba kita
lauztuvo tipo jrankj.

PERSPEJIMAS:jei $epetyje jsipainioje per daug plauky arba jei jie jsipainioje labai - Ratuka galima nuplauti vandeniu ir i§diovinus vél jdeti.

smarkiai, netraukite jy jega, nes tai gali pazeisti Sepet;j.

10



Filtras 3. Atidarykite dulkiy skyriaus dangtj, pripildykite dulkiy skyriy $variu
T ) o ) vandeniu ir uzdarykite dulkiy skyriaus dangtj. Purtykite dulkiy skyriy i§
1. Paveikslélyje parodytu bidu nuimkite filtra nuo filtro spaustuko. vienos pusés j kit ir ipilkite nedvary vanden;j i$ skyriaus.

PERSPEJIMAS: valykite filtrag naudodami tik $vary vandenj. Nenaudokite ploviklio.

2. Nuskalaukite ir $velniai patap$§nokite filtro briaunas, kol pasalinsite 4. Padékite dulkiy skyriy ir filtrg j $alj, kad prie§ uzdedant jis isdZiaty.
visas dulkes ir Siuksles.

Pastaba: nevalykite filtro Sepeciu ar pirstu. Pastaba: kruop$¢éiai iSdziovinkite dulkiy skyriy ir filtrg pries dédami juos atgal.

m



Dulkiy skyrius Automatinio iStustinimo stotis

ISimkite dulkiy skyriy, kaip parodyta paveikslélyje. Atidarykite dulkiy Minksta, sausa $luoste nuvalykite jkrovimo kontaktus, automatinio
skyriaus dangtjir iStustinkite dulkiy skyriy. istustinimo stoties ventiliacijos angas ir stoties signalo perdavimo sritj.

Pastaba: kad filtras neuzsikimsty, $alindami turinji$ dulkiy skyriaus $velniai jj
patuksenkite.

Grindy plovimo Sluosté Baterija

Norédami pakeisti valymo diskelj, iSimkite jj i$ laikiklio. Dulkiy siurblys-robotas turi didelio nasumo li¢io jony baterijy bloka.
Pasirlpinkite, kad kasdieninio naudojimo metu jis bty gerai jkrautas,

taip palaikydami optimaly baterijos nasuma.

Pastaba: jei dulkiy siurblio-roboto nenaudosite ilgesnj laika, i§junkite jj ir padékite

i 8alj. Siekdami isvengti Zalos dél perteklinio i§sikrovimo, dulkiy siurblj-robotg

ikraukite bent karta kas tris ménesius.

n2
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Trik¢iy Salinimas

Problema

Galima priezastis ir sprendimas

Robotas dulkiy siurblys nejsijungia.

Maza baterijos jkrova. Visiskai jkraukite dulkiy siurblj-robotg ir bandykite dar karta.
Aplinkos temperatira Zzemesné nei 0 °C arba aukstesné nei 40 °C. Dulkiy siurblj-robota naudokite
temperatiroje nuo 0 °C iki 40 °C.

Robotas dulkiy siurblys
nejkraunamas.

Automatinio iStustinimo stotis neprijungta prie maitinimo; jsitikinkite, kad abu jos maitinimo laido galai
tinkamai sujungti.

Blogas kontaktas tarp automatinio iStustinimo stoties jkrovimo kontakty ir dulkiy siurblio-roboto, i$valykite
ikrovimo kontaktus.

Patikrinkite, ar prie dulkiy siurblio-roboto jungties néra pasaliniy objekty; jei reikia — pasalinkite.

Nepavyksta sukonfigdruoti tinklo.

.Wi-Fi” slaptaZodis neteisingas. |sitikinkite, kad jvestas slaptaZodis yra teisingas.

Perjunkite j 2,4 GHz tinkla, nes 5 GHz tinklai ir jmonése naudojami marsruto parinktuvai $iuo metu
nepalaikomi.

Isitikinkite, kad dulkiy siurblys-robotas yra vietoje, kurioje yra stiprus ,Wi-Fi" signalas.

Gali bati, kad dulkiy-siurblys robotas néra prisijungimo laukimo bisenoje. I$eikite ir i$ naujo atidarykite
programéle, tada atlikite reikiamus veiksmus, kad galétuméte vél pabandyti sukonfigtiruoti tinklg.

Dulkiy siurblys-robotas negrjztaj
automatinio iStustinimo stot;.

Automatinio iStustinimo stotis atjungta nuo maitinimo arba perkelta, kai dulkiy siurblys-robotas nérajoje.
Srityje aplink automatinio i§tustinimo stotj yra per daug klia¢iy. Pastatykite automatinio istustinimo stot;j
atviresnéje vietoje.

Perkeltas dulkiy siurblys-robotas gali pakeisti savo padétjir, jei nepavyks padéties pakeisti, gali tekti sukurti
valymo plang i§ naujo. Jei dulkiy siurblys-robotas yra per toli nuo automatinio i§tustinimo stoties, jam gali
nepavykti automatiskaijja sugrjzti, todél dulkiy siurblj-robota turésite uzdéti ant automatinio istustinimo
stoties rankiniu badu.

Nuvalykite automatinio iStustinimo stoties signalo perdavimo sritj, kad pasalintuméte dulkes ar
nesvarumus.

Dulkiy siurblys-robotas nereaguoja
spaudziant automatinio istustinimo

stoties mygtukus.

Dulkiy siurblys-robotas néra automatinio istustinimo stotyje. Rankiniu badu uzdékite dulkiy siurblj-robotg
ant automatinio iStustinimo stoties arba naudodamiesi programeéle graZinkite jj atgal.
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Problema

Galima priezastis ir sprendimas

Dulkiy siurblys-robotas negali
iSsijungti.

Dulkiy siurblio-roboto negalima i$jungti, kai jis jkraunamas. Rekomenduojama dulkiy siurblj-robotg
iSkelti i automatinio iStustinimo stoties, tada paspaustiir 3 sekundes palaikyti jjungimo mygtuka, kad jis
iSsijungty.

Jei pirmiau aprasyti veiksmai nepadéjo, nuspauskite ir 15 sekundziy palaikykite maitinimo mygtuka,

kad dulkiy siurblys-robotas bty priverstinai iSjungtas. Jei problema islieka, kreipkités j garantinio
aptarnavimo komanda.

Jkrovimo greitis yra létas.

Dulkiy siurblj-robotg visiskai jkrauti uztrunka mazdaug 6,5 valandos.

Kad baterijos eksploatavimo trukmé baty ilgesné, esant aukstai arba Zemai aplinkos temperatarai dulkiy
siurblys-robotas automatiskai sumazina jkrovos sparta.

Gali bati nesvaris jkrovimo kontaktai, nuvalykite juos sausa Sluoste.

Veikdamas dulkiy siurblys-robotas
skleidzia garsy triuk§ma.

UzZsipildé dulkiy skyrius, iStustinkite.

| Sepetj arba dulkiy skyriy gali paklitti kietas objektas. Patikrinkite ir, jei reikia, pasalinkite objekta.
Sepetys arba $oninis epetys gali susipainioti. Patikrinkite ir, jei reikia, paalinkite pasalinius objektus.
Prireikus nustatykite dulkiy siurblio-roboto siurbimo standartinj arba tylyjj rezima.

Dulkiy siurblys-robotas juda
chaotisku marsrutu.

Siurblio veikima gali trikdyti ant grindy esantys daiktai, pavyzdziui, kabeliai ar Slepetés. Pries$ siurbiant
rekomenduojama objektus patraukti.

Dulkiy siurblys-robotas gali paslysti judédamas drégnomis ar slidziomis grindimis. Prie$ naudojant
rekomenduojama grindis gerai i§dZiovinti.

Dulkiy siurblio-roboto linijinius lazerinius jutiklius ir DI vaizdo atpaZinimo jutiklj nuvalykite $varia,
minksta $luoste, kad jie baty Svards ir netrikdomi.

Dulkiy skyrius néra visiskai
iStustintas.

Patikrinkite, ar néra pilnas vienkartinis maiselis dulkiy talpykloje.
Jeivienkartinis maiselis néra pilnas, patikrinkite, ar néra jokiy klia¢iy dulkiy siurblio-roboto, stoties arba
dulkiy skyriaus automatinio i$tustinimo angose. Jei yra, laiku pasalinkite uzblokuotg dalj.
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Problema

Galima priezastis ir sprendimas

Dulkiy siurblys-robotas uzstringa prie$
automatinio iStustinimo stotj ir negali
griztijja.

Pasalinkite visas kliGtis 0,5 m atstumu i$ kairés ir desinés pusés arba 1,5 m atstumu pries§ automatinio
iStustinimo stotj, kad dulkiy siurblys-robotas neuzstrigty.

Kelias atgal j jkrovimo stotj yra uzblokuotas, pvz., uzdarytos durys.

Dulkiy siurblys-robotas gali paslysti, jei grindys prieSais automatinio i$tustinimo stotj yra pernelyg
drégnos ar Slapios. Tokiu atveju, prie$ bandydami dar karta, pasalinkite vandens pertekliy.
Rekomenduojama automatinio istustinimo stotj perkeltij kitg vietg ir bandyti dar karta.

Dulkiy siurblys-robotas praleidzia kai
kuriuos kambarius.

Isitikinkite, kad atidarytos visos durys.

Patikrinkite, ar néra auks$tesnio nei 2 cm slenkscio, nes dulkiy siurblys-robotas negali jveikti auk$tesnio
nei 2 cm slenkscio.

Jeidury j patalpa slenkstis yra drégnas arba slidus, dulkiy siurblys-robotas gali paslysti ir tinkamai
neveikti. Vandens pertekliy ant grindy rekomenduojama nuvalyti rankiniu badu.

Jkrovus robota dulkiy siurblj, jis netesia
valymo.

Isitikinkite, kad dulkiy siurblys-robotas nenustatytas DND rezimu. DND rezimas neleis dulkiy siurbliui-
robotui testi valymo.

Dulkiy siurblys-robotas nepradés valyti, jei rankiniu bidu grazinsite dulkiy siurblj-robotg j automatinio
iStustinimo stotj, kad baty jkrautas (rankiniu badu padéje dulkiy siurblj-robotg ant automatinio
iStustinimo stoties, rankiniu bidu paspaude dulkiy siurblio-roboto mygtuka arba rankiniu badu nusiunte
dulkiy siurblj-robotg jkrauti per programéle).

Valymo lovelyje yra vandens lygio klaida.

ISimkite valymo lovelj ir i$valykite vandens ileidimo anga, jei ji uzsikimsusi.

Svelniai jspauskite nedvaraus vandens talpykla, kad jsitikintuméte, jog ji sumontuota teisingai.
Patikrinkite, ar néra atsilaisvings ar netinkamai uzdétas nesvaraus vandens talpyklos sandariklis, ir,
jeitaip yra, rankiniu bdu jj uzdékite i$ naujo. Jei problemaislieka, kreipkités j garantinio aptarnavimo
komanda.
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Specifikacijos

Dulkiy siurblys-robotas

Automatinio iStustinimo stotis

Pavadinimas

Dulkiy siurblys-robotas

Modelis

JZ2202

Modelis

B101GL

Gaminio matmenys

350 x 350 x 97 mm

Gaminio matmenys

423 x 340 x 568 mm

Vardiné jéjimo galia

220-240 V~50/60 Hz

(su priedais)

Baterija 4800 mAh (vardiné talpa)
Jkrovimo trukmeé MaZdaug 6,5 val.
Grynasis svoris (Dulkiy
siurblys-robotas) 3.8kg
Grynasis svoris 12,4 kg

Suderinamas su

+Android”4.4ir ,i0S"10.0 arba naujesnés
versijos

Belaidis rysys

LWi-Fi" IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
.Bluetooth 4.2"

Vardiné iséjimo galia 20V=2A
Galia (dulkiy iStustinimo 1000 W
metu)
Galia (valymo metu) 55W
Galia. (diiqvinimas + 28 W
jkrovimas)
IP standartas IPX1

Vardiné jtampa

14,4V =

Vardiné galia

70W

Darbinis daznis

2400-2483,5 MHz

Didziausia i$éjimo galia

<20dBm

Informacija apie EE] atlieky $alinimg ir perdirbimg

X

Naudojant jprastomis sglygomis, $is jrenginys turi bati laikomas bent 20
cm atstumu tarp jo antenos ir naudotojo kiino.

Visi gaminiai, turintys §j simbolj, yra elektros ir elektronikos jrangos atliekos (EE|, kaip nurodyta direktyvoje 2012/19/ES), kurios negali bati
maiSomos su neriisiuotomis buitinémis atliekomis. Apsaugokite Zmoniy sveikata ir aplinka, atiduodami savo jrangos atliekas j tam skirtg
elektros ir elektroninés jrangos atlieky surinkimo ir perdirbimo punkta, kurj paskyré vyriausybé arba vietos valdZios institucijos. Tinkamas

mmmm Salinimasir perdirbimas padés isvengti galimy neigiamy pasekmiy aplinkai ir Zmoniy sveikatai. Norédami suzinoti daugiau informacijos apie
tokig vietg bei surinkimo tasky salygas, susisiekite su montuotoju arba vietos valdzios institucija.
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Biztonsagi informaciok

Kérjiik, a hasznalat el6tt figyelmesen olvassa el ezt a hasznalati utmutatét, és 6rizze meg, mert a
késdbbiekben még sziiksége lehet ra.
Hasznalatra vonatkoz6 korlatozasok

- Ez atermék egy kizaroélag otthoni felhasznalasra szant, padlé tisztitasara szolgal6 eszkoz. Ne
hasznalja kiiltéren, nem padléburkolatu feliileteken, illetve kereskedelmi vagy ipari kdrnyezetben.

- A késziiléket 8 évnél id6sebb gyermekek és csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis
képességekkel él6k, illetve tapasztalattal és ismeretekkel nem rendelkez6k csak felligyelet
mellett, illetve abban az esetben hasznalhatjak, ha a berendezés biztonsagos hasznalatarol
tajékoztattak dket, 6k pedig megértették az esetleges kockazatokat. A gyermekeknek tilos a
késziilékkel jatszani. A készulék tisztitasat és karbantartasat gyermekek feltigyelet nélkil nem
végezhetik.

- A berendezés kizardlag a hozza tartozo tapegységgel hasznalhato.

- A készulék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeknek cseréjét kizarélag gyakorlott személyek
végezhetik el.

- Gyermekeknek tilos a termékkel jatszani. Ugyeljen arra, hogy a gyermekek és a kisallatok
biztonsagos tavolsagban maradjanak a robotporszivétél annak miikddése kdzben.

- Ha a hal6zati kabel megsériilt, a gyartotol vagy szervizképvisel6jétél beszerezhetd specialis
kabelre vagy szerelvényre kell kicserélni.

- A robotproszivot ne hasznalja talajszint folotti fliggesztett teriileten véddkorlat nélkiil.
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- Ne forditsa a robotporszivot fejjel lefelé. Ne mozgassa a robotporszivot az LDS |ézeres érzékeld

burkolatanal, a felsé fedélnél vagy az litk6zénél fogva.

- Ne hasznalja a robotporszivét 40°C feletti vagy 0°C alatti hdmérsékletli kbrnyezetben, illetve

folyékony vagy ragado6s anyagokkal boritott feltileteken.

- A robotporszivot ne telepitse, ne toltse, illetve ne hasznalja kiiltéren, fiird6szobakban vagy

medence kozelében.

- Veszélyforrast jelenthet, ha a késziilék athajt a halozati kabelen.
- A kisebb vagy torékeny targyakat szedje fel a padlordél, robotporszivéd nekik litk6zzon, és karositsa

Oket.

- A tisztitéeszkozt tartsa gyermekektdl tavol.
- A robotporszivo tetején sem annak mozdulatlan, sem pedig mozg6 allapotaban nem tartézkodhat

gyermek vagy kisallat, és semmilyen targy sem helyezhetd el rajta.

- Tartsa tavol a hajat, az ujjait és mas testrészeit a robotporszivé szivonyilasatol.

- A robotporszivot ne hasznalja égé anyagok tisztitasahoz.

- Ne porszivozzon fel kemény vagy éles targyakat.

- A késziilék tisztitasa és karbantartasa el6tt kapcsolja ki a robotporszivét és az omniallomast, és

mindkett6t valassza le az Aramforrasrol.

- Ne torolje at nedves kenddvel a robotporszivot vagy az omniallomast, és ne oblitse le 6ket

semmilyen folyadékkal. A moshaté részek megtisztitasa utan varja meg, hogy teljesen



megszaradjanak, és csak ekkor helyezze vissza és kezdje hasznalni éket.
- A robotporszivét kikapcsolt allapotban és lehet6leg az eredeti csomagolasaban szallitsa.

- A terméket a Hasznalati dtmutatéban foglalt utasitasok szerint hasznalja. A késziilék nem
megfeleld hasznalatabol eredd veszteségért vagy karért a felel6sség a felhasznalot terheli.

Akkumulator és toltés

FIGYELMEZTETES:

- Ne hasznaljon kiilsé fél altal gyartott akkumulatort, hal6zati kabelt vagy omniallomast. A
robotporszivé csak a JZ2202 modellszam omniallomassal hasznalhato.

- A felhasznalénak nem kell atallitania az omniallomast 50-ré1 60 Hz-re, mivel a termék 6nalléan
alkalmazkodik az 50 vagy 60 Hz-hez.

- Ne probalja meg sajat maga szétszedni, megjavitani vagy modositani az akkumulatort vagy az
omniallomast.

- Ne helyezze az omniallomast héforras kozelébe.

- Az omniallomas toltéérintkez8inek attorléséhez és tisztitasahoz ne hasznaljon nedves ruhat,
és a keze ilyenkor mindig legyen szaraz. Gondoskodjon a hasznalt akkumulatorok megfelel
hulladékkezelésérdl. A hasznalt akkumulatorokat professzionalis Gjrahasznosité telepen kell
leadni.

- Amennyiben a robotporszivot huzamosabb idén at nem fogja hasznalni, téltse fel teljesen a



késziiléket, majd kapcsolja ki, és tarolja hlivos, szaraz helyen. Az akkumulator mélykisiilésének
elkeriilése érdekében legalabb harom havonta toltse fel Gjra a késziiléket.

- A litiumionos akkumulatorcsomag kornyezetre veszélyes anyagokat tartalmaz. A robotporszivéd
hulladékként valo6 elhelyezése el6tt tavolitsa el az akkumulatorcsomagot, majd a felhasznalas
szerinti orszagban vagy régidéban alkalmazando helyi térvényeknek vagy rendeleteknek
megfeleléen hulladékkezelje vagy hasznositsa Ujra.

- Az akkumulatort a termékbdl valo eltavolitasa el6tt célszer(i lemeriteni, és arrél is gondoskodni
kell, hogy a késziilék ne csatlakozzon aramforrashoz.

1). Tavolitsa el az als6 csavart, majd vegye le a fedelet.

2). Huzza ki az akkumulator csatlakozojat, majd vegye ki az akkumulatort. Az esetleges sériilések
elkeriilése érdekében ligyeljen r4, hogy az akkumulatortok ne sériiljon.

3). Az akkumulatort juttassa el egy Ujrahasznositast végzd hivatalos szervezethez.

Lézerbiztonsagi informaciok
- A termékben talalhaté lézerérzékel6 megfelel az elsd osztalyba tartozo 1ézergyartmanyok IEC
60825-1:2014 szabvanyanak. Kérjiik, hasznalat kdzben keriilje a kdzvetlen szemkontaktust.

EU megfelel6ségi nyilatkozat

C A Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. ezennel kijelenti, hogy az B102EU tipust radiéfrekvencias késziilék megfelel a 2014/53/EU szamu
iranyelvnek. Az EU megfelelségi nyilatkozat teljes sz6vege megtekinthetd a kdvetkez6 weboldalon: http://www.mi.com/global/service/support/
declaration.html
Arészletes elektronikus hasznalati Gtmutaté a www.mi.com/global/service/userguide cimen érhetd el.
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A termék attekintése

Robotporszivé

Megjegyzés: A hasznalati Gtmutatéban szerepld, a
terméket, tartozékokat és a felhasznaloi feliiletet
bemutaté abrak kizarélag hivatkozasi célokat
szolgalnak. A valédi termeék és a funkciok a késziilék
felszereltségétdl fliggben eltérhetnek.
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Tartozékok
Gyarilag behelyezett tartozékok

Kefe

Egyéb tartozékok

Kefefedél Portartaly

=1 [F] L

Tisztitéeszkoz Eldobhat6 zsék (csere)

Feltori6 feltét =2 Feltérl6 feltét tartd x 2

(elére telepitve)

Oldalso kefe

Halézati kabel Omniallomas
(eldobhat6 zsakkal, tisztaviz-tartallyal,
piszkosviz-tartallyal és tisztitotalcaval)
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Robotporszivo

0
A be- és kikapcsolashoz tartsa nyomva 3 masodpercig

A robotporszivé bekapcsolasat kovetéen nyomja meg a tisztitas
megkezdéséhez

Dokkolas elinditasa: Nyomja meg a gombot
A gyermekzar funkcid be-/kikapcsolasa Nyomja le és tartsa
lenyomva 3 masodpercig

Allapotjelzé

-Feheér: Takaritas / Takaritas kész / Teljesen feltoltve

-Fehéren villog: Visszatérés a toltéallomasra/Ujrapozicionalas/
Belsé vezérlprogram frissitése/Csatlakozasra var/
Kapcsolddas Wi-Fi halézathoz

-Lassan villogo6 fehér: Toltés

-Narancssargan villog Hiba

-Narancssarga: Nincs Wi-Fi-csatlakozas

Megje%yzés: Mikozben a robotporszivé takarit, vagy visszatér az omnialloméasra,
barmely gomb megnyomaséaval sziineteltetheti a miveletet.



A robotporszivé és az érzékelbi Perem?rzékelé

Ultrahangos o—

érzékeld

Az LDS lézeres érzékeld Oldalsé kefe
fedele

—o TObbiranyu kerék

Kefefedél
o Kefefedél fulei

Kefe

o LDS lézeres érzékeld
o Utkézé

BRI
F6 kerék J'

o FG kerék

Ml vizudlis érzékeld

Feltorlé feltét tartd
rogzitényilas

Vonallézeres érzékeld

o Visszaallitds gomb

Nyomja le és tartsalenyomva 3

masodpercig a gyari beallitasok

visszaéllitasahoz

o ,Wi-Fi-jelzé Portartaly fiile
- Vilagit: Wi-Fi csatlakoztatva

-Nem vilagit: Nincs Wi-Fi-

Fedél o

Automatikus

csatlakozas Portartaly fiile fedele Urités kivezetései
ToltSsrintkezsk -Villog: Csatlakozasra var/
oltoerintkezok o Kapcsolddas Szliré
Csatlakoz6 o Falérzékeld A szliré fiile

Portartaly fedele
Automatikus o o Automatikus

vizfeltoltés trités kivezetései

vizre Portartaly
bedmlényilasa



Omniallomas

Fedél

Tisztaviz-tartaly

Piszkosviz-tartaly

Fogantyl o—

Tisztitétalca o

—o Fogantyu

Portéarolé

Portarolé kiadé gombja
Portarold fedele

Automatikus
irités kivezetései

Piszkosviz-tartaly
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Tisztaviz-tartaly

-1 o Allapotjelzé

- Fehér: Azomniallomas
csatlakozik az
aramforrashoz

-Gyorsan, narancssargan
villog: Az omniéllomas hibat
jelez

Erzékel6 teriilet
Tolt6érintkezbk
Automatikus vizadagolé
bedmlényilas



A telepités menete
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Az omniallomas gombjai

Q

S SS Szaritas gomb

Nyomja meg a gombot, hogy az omnidllomés elkezdje vagy befejezze a
felmosé feltétek szaritasat.

Allomaselhagyé gomb
Nyomja meg a gombot, hogy a robotporszivé elhagyja az omnialloméast.

Tisztitas gomb
Nyomja meg a gombot, hogy a robotporszivé minden teriiletet
megtisztitson.

Megjegyzések:
- Az omnialloméas gombjai csak abban az esetben mikddnek, ha a robotporszivéd
csatlakoztatva van az allomashoz.
- Atisztitotalca és az omniallomas tisztitasa vagy karbantartasa el6tt tavolitsa el a
robotporszivét az omnialloméasrél.

A feltorlo feltét 6sszeszerelése

Feltorlé feltét o
illesztése

Feltorlé feltét tarto Feltorl6 feltét

A véddielemek eltavolitasa

A robotporszivé hasznalata el6tt a késziilék mindkét oldalarél tavolitsa
el avéddcesikokat.

Az oldalsé kefe és a felmosoé szerelvény felszerelése

Az oldalso kefét szerelje fel a robotporszivo aljan talalhato fiilre, majd
illessze be a felmosoé szerelvényt a rogzitélyukakba.

Oldalsé kefe fiile
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Az omniallomas elhelyezése

Az omnialloméast egy fali aljzat mellett helyezze el, ahol megfelels a Wi-
Fi-jel is. Ezutan csatlakoztassa az allomast egy aramforrashoz.

Kapcsolja be az
omnialloméast

<

Megjegyzés: Azomnialloméas oldalaitél 0,5 méteres, el6tte pedig 1,5 méteres
korzetben ne helyezzen el semmilyen targyat.

A robotporszivo elhelyezése

A bekapcsolashoz nyomja meg és tartsa 3 masodpercig lenyomva
arobotporszivé () gombjat. A robotporszivét helyezze gy az
omniallomasra, hogy a felmos6 szerelvény az allomas tisztitotalcaja
felé nézzen. Ezutan hangjelzést hall, amikor a robotporszivo sikeresen
csatlakozik az allomashoz, és télteni kezd.

Megjegyzések:

- Arobotporszivét az elsé hasznalat el6tt javasolt teljesen feltolteni. Ha a
robotporszivét nem lehet bekapcsolni az akkumulator lemertiilése utan, a téltéshez
manudlisan csatlakoztassa a robotporszivét az omnialloméashoz.

- Arobotporszivé nem kapcsol ki, amikor csatlakoztatja az omniallomashoz.

- Amikor el8szor hasznélja a robotporszivét, javasolt szemmel tartani, és eltavolitani
az Utjabol az akadélyokat. Ha a robotporszivé elakad, vagy egyes részeken
hajlamos felkarcolni az érzékeny feliileteket, akkor be lehet allitani tiltott
tertileteket az alkalmazasban, amelyekbe a porszivé nem kisérel meg belépni.



A készllék hasznalata

Csatlakozas az Mi Home/Xiaomi Home alkalmazashoz

Ez atermék az Mi Home/Xiaomi Home alkalmazassal egyiitt is hasznalhato*.

Toltse meg a tisztaviz-tartalyt

Toltse fel tiszta vizzel a tisztaviz-tartalyt a maximalis vizszintet jel6l6

jelzésig.
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FIGYELEM:
- Ne toltson bele a maximalis szintet jeldl6 jelzésnél (MAX) tébb vizet.

- Ne 6ntson forrd vizet a tartalyba, mivel az a viztartaly eldeformalédashoz vezethet.

- Ne adagoljon tisztitdszert vagy fertétlenitét a viztartalyba.

Az Mi Home/Xiaomi Home alkalmazéssal vezérelheti az eszkdzt, és mas, az
okosotthonhoz tartozé eszkdzokkel is interakcioba Iéphet.

Az alkalmazas letoltéséhez és telepitéséhez
olvassa be a QR-kédot. Amennyiben az alkalmazast
mar telepitette, a csatlakoztatasi képernydre

lép. Az ,Mi Home/Xiaomi Home" alkalmazasra
rakeresve letdltheti azt az alkalmazasaruhazbolis,
majd onnan telepitheti.

A késziilék hozzaadasahoz nyissa meg az Mi Home/
Xiaomi Home alkalmazast, koppintsona, @ " jelre
ajobb felsé sarokban, majd kovesse a kijelzén
megjelend utasitasokat.

* Az alkalmazas neve Eurépaban Xiaomi Home (kivéve Oroszorszagban). Az eszkdz6n
megjelenitett alkalmazasnév tekintendé alapértelmezettnek.

C4576F12

Megjegyzések:
- Ez arobotporszivo a Mi Home/Xiaomi Home alkalmazast hasznélja, és az Android
4.4 &i0S10.0 vagy ezeknél tjabb rendszereket tamogatja.
- Csak a 2,4 GHz-es Wi-Fi hal6zatok tamogatottak.
- Lehet, hogy az alkalmazas verzidja frissult. Kérjiik, kévesse az aktualis verzio
szerinti utasitasokat.

A Wi-Fi alaphelyzetbe allitasa

Ha megszakad a kapcsolat a telefonja és a robotporszivo kézott a router
atallitasa, helytelen jelsz6 vagy egyéb probléma miatt, akkor kévesse az
alabbilépéseket:

1. Nyissa fel a robotporszivé fedelét, hogy lathatéva valjon a Wi-Fi-jelzé.
2.Egyszerre tartsa lenyomva a () és a () gombot, amig el nem hangzik a
WVarakozas a halézati konfiguraciora” vonatkozo6 hangjelzés.

3. AWi-Fi-jelzé villogassal jelzi, ha sikeresen alaphelyzetbe allt a Wi-Fi-
kapcsolat.
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Be- és kikapcsolas

A robotporszivé bekapcsolasahoz nyomja meg és tartsa 3 masodpercig
lenyomva a () gombot. A jelz6fény vilagitani kezd, és a robotporszivée
készenléti izemmodba kapcsol. Amikor a robotporszivé sziineteltetve
van, és nem tolt, a kikapcsolashoz nyomja le, majd tartsa 3 masodpercig
lenyomva a () gombot.

Megjegyzés: Toltés kdzben a robotporszivé automatikusan bekapcsol, és nem
kapcsolhatd ki.

Szlineteltetés

Mik6zben a robotporszivé takarit, bArmely gomb megnyomasaval
sziineteltetheti a miveletet.

Megjegyzés: Ne emelje fel, illetve ne helyezze 4t a robotporszivét, mikdzben az
sziineteltetett allapotban van. Ez olyan naviﬁéciés hibat okozhat, amelytél a
késziilék nem talalna vissza az omnialloméashoz, vagy elvesztené a térképét.

A takaritas folytatasa

Ha a robotporszivo a takaritasi feladat kozben elkezd lemeriilni, a
késziilék automatikusan visszatér az omniallomashoz, hogy feltdltse
magéat. Amikor a robotporszivo teljesen feltélt6dott, onnan folytatja a
takaritast, ahol abbahagyta.

Alvé mod

A robotporszivé automatikusan alvé médra valt 10 percnyi szlineteltetés
utan, és a jelz6fénye kialszik. Az jboli aktivalashoz nyomja meg a
robotporszivé barmelyik gombjat.

Megjegyzés: Tébb mint 12 éranyi alvé méd utan a robotporszivé automatikusan
kikapcsol.

Gyermekzar beallitasai

A gyermekzar be- és kikapcsolasdhoz nyomja meg és tartsa

3 méasodpercig lenyomva a () gombot.

Amikor a robotporszivé az omniallomashoz csatlakozik, a gyermekzar
be- és kikapcsolasdhoz egyszerre nyomja meg és tartsa 3 masodpercig
lenyomva a() és a §% gombokat az omnialloméason. Ez a miivelet nem
hajthato6 végre a felmosé feltétek tisztitasa és porirités kozben.

Megjegyzés: Ha be van kapcsolva a gyerekzar, azomniallomas és a robotporszivé
gombjai zarolva vannak.

A bels6 vezérlprogram frissitése

A robotporszivé belsé vezérl6programjanak frissitése a Mi Home/Xiaomi
Home alkalmazason keresztiil lehetséges. A frissités el6tt gy6z6djon
meg réla, hogy a robotporszivo az omnialloméason all, és az akkumulator
toltottsége tobb mint 15%.

A gyari beallitasok visszaallitasa

Ha arobotporszivé a gyari beallitdsok visszaallitadsa utan sem mikodik
megfeleléen, egy tli segitségével nyomja be a Reset (visszaallitas)
gombot, amig a gyari beallitasok visszaallitasara vonatkozé lizenet

el nem hangzik. Ez visszadllitja a robotporszivét az eredeti gyari
beallitasaira.

A robotporszivé Ujrainditasa

Ha a robotporszivé nem reagal vagy nem kapcsolhato ki, kényszeritett
kikapcsolasahoz nyomja le és tartsa 15 masodpercig lenyomva a ()
gombot. Ezutan nyomja meg és tartsa 3 masodpercig lenyomva a ()
gombot a robotporszivé bekapcsolasahoz.
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Porszivozas és felmosas

1. Porszivozas és felmosas megkezdése

A kezdés el6tt gy6z6djon meg arrol, hogy a felmosé szerelvény fel

van szerelve a robotporszivéra. Az omniallomas (3 gombjanak vagy
arobotporszivé () gombjanak a megnyomaséaval, vagy az alkalmazas
hasznalataval a robotporszivé az allomasrél fog indulni. A robotporszivé
ezutan megtervezi az optimalis tisztitasi Gtvonalat, és a létrehozott
térkép alapjan elvégzi a tisztitasi feladatot.

Megjegyzések:

- Varjon tirelemmel, amig a tisztitasi feladat el6tt az allomés megtisztitja a
robotporszivé felmoso feltéteit.

- A mUvelet kozben ne mozditsa el az omniallomast, a tisztaviz-tartalyt, a
piszkosviz-tartalyt vagy a tisztitotalcat.

- Tavolitsa el a felmosé szerelvényt, és a robotporszivo automatikusan
porszivé funkciora all at. Az alkalmazéasban akkor is kivalaszthatja a porszivo
tuzemmodot, ha a felmosé szerelvény mindig fent maradnak a robotporszivén;
ekkor a tisztitas soran a robotporszivé felemeli a felmoso szerelvényt.

2. Automatikus visszatérés a felmoso feltétek tisztitdsahoz félaton
Atisztitas soran a robotporszivo adott teriiletnégyzetek megtisztitasa
utan automatikusan visszatér az omniallomashoz a felmoso feltétek
kimoséasa érdekében. Ezutan az omniallomas automatikusan feltélti a
robotporszivo viztartalyat, és arobotporszivo a téltés utan folytatjaa
tisztitast.

3. Felmoso feltétek tisztitasa és szaritasa poriirités utan

Amikor a robotporszivé végzett a takaritasi feladattal, és visszatér az
omniallomashoz a téltéshez, az omniallomés automatikusan kitiriti a
portartalyt, majd megtisztitja és megszaritja a felmoso feltéteket.

4. A piszkosviz-tartaly tisztitasa

Miutan a robotporszivo végzett az automatikus tisztitassal, kérjik,
a kellemetlen szagok elkeriilése érdekében tisztitsa ki a piszkosviz-
tartalyt.
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Tisztitas és karbantartas

Alkatrészek
A robotporszivé j6 allapotanak megérzéséhez javasolt attekinteni az alabbi tablazatot a rendszeres karbantartashoz.
|katré b 4 korisé korisé Alkatrész Karbantartas Csere gyakorisaga
Alkatrész Karbantartas gyakorisdga| Csere gyakorisaga gyakorisaga gy g
. Sziikség szerint Peremérzékeld
Portartaly tisztitando / — —
Az omniallomas
A portartaly sziiréje Tisztitas kéthetente 3-6 honap jeltovabbité teriilete
A robotporszivo
Tisztaviz-tartaly Tisztitas kéthetente toltéérintkezdi
T Az omniallomas
. . . Javasolt minden P o
Piszkosviz-tartaly hasznalat utan tisztitani / toltq.erlntkezm
s s Utkozé
Tisztitotalca Tisztitas havonta —
A robotporszivd
s Lz o automatikus dritési
Kefe Tisztitas kéthetente 6-12 hénap kivezetései Tisztitas havonta /
Oldalsé kefe Tisztitas kéthetente 3-6honap A robotporszivo
automatikus vizfeltolté
Feltorlé feltét Tisztitas havonta 1-3 hoénap bedmldényilasa
Tébbiranyu kerék A robotporszivé alja
Omniallomas
Falérzékeld ~ z
Az omniallomas
LDS lézeres érzékeld automatikus {ritési
L, kivezetései
, . Tisztitas havonta /
Vonallézeres érzékeld

Ml vizudlis érzékeld

Ultrahangos érzékel6

Az omniallomas
légkivezetd nyilasa

Eldobhat6 zsak

Sziikség szerint
cserélendd

Megjegyzés: A csere gyakorisaga az aktudlis allapottél fliggben valtozhat. Hiba
esetén a hibas alkatrészt azonnal cserélje ki.
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Eldobhato zsak

1. Nyomja meg a portartaly kiadé gombjat, majd a kinyitashoz billentse
lefelé a portartaly fedelét. Tavolitsa el az eldobhaté zsakot a fogantyurél,
és dobja ki a zsakot.

2.Szaraz torl6ruhaval tavolitsa el a port és a tormeléket a szlirérél.

o
[ oz
TR

Megjegyzés: A fogantyu felfelé hizasakor az eldobhatd zsak nyilasa bezarul, hogy
ne hullhasson ki beléle véletlentil por vagy térmelék.

3. Az dbra szerint helyezze be az eldobhat6 zsakot, és a zsak fogantyujat
csUsztassa bele a foglalatba. Ellendrizze, hogy az eldobhaté zsak
biztonsagosan van-e behelyezve.

4.Zarjale a portartaly fedelét. A megfelel6 régziilést kattand hang jelzi.

Katt

Tisztitotalca
1. Vegye ki a tisztitotalcat, alaposan 6blitse le vizzel, és egy ronggyal
tavolitsa el a szennyezédéseket.

2.Szérazronggyal torolje tisztara a tisztitotalca helyét, majd szerelje
vissza a tisztitotalcat.

Megjegyzés: A napi hasznalat és tisztitas soran ne déntse meg az omnialloméast. Ha
atisztitotalcaban felesleges viz van, torélje le a vizet egy ronggyal.



Piszkosviz-tartaly ErzékelSk és toltéérintkezbk

1. Tavolitsa el a piszkosviz-tartalyt, nyissa ki a fedelét, és 6ntse ki a piszkos Puha torléruhaval tisztitsa meg a robotporszivd 6sszes érzékeldjét és
vizet. toltéérintkezdjét:

- A peremérzékelSket és az ultrahangos érzékel6t a robotporszivé aljan
-AtoltéérintkezGket a robotporszivé hatuljan

- A falérzékel6t a robotporszivo oldalan

-Az LDS lézeres érzékel6t a robotporszivo tetején

- Az Uitkdz6t, az Ml vizualis érzékel6t és a lézerérzékelSket a
robotporszivé elején

o Ml vizuélis érzékel6

o Vonallézeres érzékeld

2.Mossa at a tartalyt tiszta vizzel, majd helyezze vissza az . LDS lézeres érzékeld

omniallomasra.

o Falérzékeld
o Utkozé

Toltéérintkez6k

Ultrahangos érzékel6

Megjegyzés: A piszkosviz-tartaly Uszogolydja mozgé alkatrész. Tisztitas kdzben ne
nyomja meg erGsen, nehogy megsériljon.
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Kefe

1. Forditsa meg a robotporszivot, majd nyomja 6ssze a rogzitéfiileket a
kefefedél eltavolitasahoz.

2. Emelje ki a kefét a robotporszivébol, majd tisztitsa meg a kefe gorgdit.

3. A mellékelt tisztitoeszkdz hasznalataval vagja el a kefére esetleg
ratekeredett hajszalakat, és tavolitsa el a keférél a hajszalakat és egyéb
térmelékeket.

4.Szerelje vissza a kefét és a kefefedelet, stabilan a helyiikre régzitve 6ket.

Megjegyzés: Az optimalis takaritasi teljesitmény érdekében ajanlott 6-12 havonta

cserélnia kefét.

ffffff i
e =)

o Kefefedél
Rogzitéfil
Kefe

Kefe gorg6i

yAyS

»

FIGYELEM: Ha tul sok haj akadt be a kefébe, vagy a hajszalak tul szorosan
tekeredtek ra, ne eréltesse hiizassal, mert ezzel karosithatja a kefét.

Oldalsoé kefe

1. Forditsa meg a robotporszivét, majd felfelé iranyulé mozdulattal tavolitsa

el azoldals¢ kefét a tisztitasahoz.
2. Szerelje vissza az oldals6 kefét a robotporszivora.

Megjegyzés: Az optimalis takaritasi teljesitmény megérzése érdekében ajanlott 3-6
havonta cserélni az oldalsé kefét.

Tobbiranyu kerék

1. Forditsa meg a robotporszivét, majd hiizza ki a tobbiranyt kereket.
2.Tavolitsa el a kerékrél és a tengelyrdl a hajszalakat, szennyez6déseket
és egyéb tormelékeket.

3.lllessze vissza a kereket, és hatarozott mozdulattal nyomja a helyére.

Kerék
Tengely
Megjegyzések:
- A kerék finom kipattintdséhoz és eltavolitdsdhoz hasznalhato kisebb csavarhiizé

vagy mas alkalmas eszkoz.
- A kerék vizzel tisztithato, és szaradas utéan visszaszerelheté.



Sz3rd 3. Nyissafel a portartaly fedelét, toltse fel a portartalyt tiszta vizzel, majd
csukja le a portartaly fedelét. Lotykdlje meg a portartalyt oldalso iranyba,
1. Az 4brazolt médon tavolitsa el a sz(irét a fiilrél. mayjd a piszkos vizet 6ntse ki a portartalybdl.

FIGYELEM: A sziré tisztitasahoz csak tiszta vizet hasznaljon. Ne hasznaljon tisztitdszert.

2. Oblitse at, és 6vatosan litdgesse meg a sz(iré szegélyét, hogy minden 4. A portartalyt és a szlir6t hagyja megszaradni a visszaszerelés el6tt.
por és szennyez&dés tavozzon beldle.

Megjegyzés: Ne probalja a sz(irét kefével vagy az ujjaival megtisztitani. Megjegyzés: Alaposan szaritsa ki a portartalyt és a sz(ir6t a visszahelyezés el6tt.
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Portartaly Omniallomas

Az abra szerint tavolitsa el a portartalyt. Nyissa kia portartaly fedelét, és Puha, sz&raz térléruhaval tisztitsa meg az omniallomas télt6érintkezéit,
Uritse ki a tartaly tartalmat. az automatikus Uirités kivezetéseit és a jeltovabbitd teriiletet.

Megjegyzés: A sz(iré eltombdésének megel6zéséhez finoman Gitégesse meg a
portartalyt a tartalmanak tritésekor.

Feltorlé feltét Akkumulator
A cseréhez tavolitsa el a felmoso feltétet a felmosé feltét tartojarol. A robotporszivé egy nagyteljesitménydi litiumionos

akkumulatorcsomagot tartalmaz. Az akkumulator optimalis
teljesitményének megdrzéséhez ligyeljen arra, hogy a napi hasznalat
soran mindig megfelel szinten maradjon a feltdltottsége.

Megjegyzés: Amennyiben a robotporszivét huzamosabb idén 4t nem fogja
hasznalni, kikapcsolva tarolja a késziiléket. A tilzott lemeriilés okozta karosodas
megel6zése érdekében a robotporszivo akkumulatorat legalabb haromhavonta fel
kelltolteni.
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Hibaelharitas

Probléma

Lehetséges ok és megoldas

A robotporszivé nem kapcsol be.

Alacsony a toltottségi szint. Toltse fel teljesen a robotporszivét, majd prébalja tjra.
A kdrnyezet h6mérséklete alacsonyabb 0°C-nal vagy magasabb 40°C-nal. Gondoskodjon arrdl, hogy a
robotporszivé hémérséklete 0-40°C kozott legyen.

A robotporszivé nem tolt.

Az omniallomas nem csatlakozik az &ramforrashoz, ellendrizze, hogy a halézati kabel mindkét vége
megfelelen csatlakoztatva van-e.

Az omniallomas toltéérintkez6i és a robotporszivé toltéérintkez6i kdzotti érintkezés gyenge, tisztitsa meg a
toltéérintkezoket.

Ellendrizze, hogy nincs-e idegen targy a robotporszivo csatlakozéjaban, és havan, tavolitsa el.

A halézati konfiguracioé hibas.

A Wi-Fi-jelszé helytelen. Gyézédjén meg réla, hogy a beirt jelszo helyes.

Valtson egy 2,4 GHz-es halozatra, mert jelenleg az 5 GHz-es és vallalati hal6zatok nem tamogatottak.
Gy6z6djon meg rola, hogy a robotporszivé olyan helyen van, ahol j6 a Wi-Fi-lefedettség.

Lehetséges, hogy a robotporszivé nincs csatlakozasra varakozo allapotban. Zarja be és nyissa meg Gjra az
alkalmazast, majd kdvesse a helyes |épéseket a halozat tjboli beallitasahoz.

A robotporszivé nem talalja és nem
tud visszatérni az omniallomasra.

Az omniallomas le lett valasztva tapellatasroél, vagy el lett mozditva, amikor a robotporszivé nem volt rajta.
Tul sok akadaly van az omniallomas kordil. Helyezze 4t az omniallomast egy olyan helyre, ahol t6bb szabad
teriilet van.

A robotporszivd elmozditasakor el6fordulhat, hogy UGjratajolja magat, illetve ennek sikertelensége

esetén Ujratérképez. Ha a robotporszivé til messzire keriilt az omniallomastél, esetleg nem tud magatol
automatikusan visszatérni. Ekkor sziikséges, hogy kézzel helyezze vissza a robotporszivét az omniallomasra.
A por és aszennyez6dések eltavolitasa érdekében tordlje le az omniallomas jeltovabbité teriiletét.

A robotporszivé nem reagal
az omnialloméas gombjainak
lenyoméasara.

A robotporszivé nincs az omnidlloméason. Helyezze manudlisan a robotporszivot az omniallomasra, vagy
iranyitsara az alkalmazassal.
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Probléma

Lehetséges ok és megoldas

A robotporszivé nem tud
kikapcsolni.

A robotporszivé nem kapcsolhaté ki, amig tolt. A robotporszivé kikapcsolasahoz ajanlott azt kimozgatni
az omniallomasrdl, majd a bekapcsolégombot 3 masodpercig nyomva tartva kikapcsolni.

Ha a fentilépések nem vezetnek sikerre, tartsa 15 masodpercig lenyomva a bekapcsolégombot a
robotporszivé kényszerleallitdsahoz. Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon az ligyfélszolgalathoz.

A toltési sebességlassu.

Korilbeliil 6,5 6raba telik, amig a robotporszivé az alacsony szintrél teljesen feltdlt.

Az akkumulator élettartamanak meghosszabbitasa érdekében alacsony vagy magas kdrnyezeti
hémérsékleten a robotporszivé automatikusan csékkenti a toltési sebességet.
Atoltéérintkezbk esetleg piszkosak. Tisztitsa meg ket egy szaraz ruhaval.

Arobotporszivé hangos a
mUkddése kdzben.

A portartaly megtelt, ezért Uritse ki.

Esetleg egy kemény targy szorult a kefébe vagy a portartalyba. Ellendrizze, és tavolitsa el az esetleges
kemény targyakat.

A kefe vagy az oldalso kefe esetleg beleakadt valamibe. Ellendrizze, és tavolitsa el az esetleges idegen
targyakat.

Allitsa a robotporszivé szivasbeallitasat normal vagy csendes modba igény szerint.

A robotporszivé kaotikus Utvonalon
mozog.

A padlon lévé targyak (példaul a kabelek és a papucsok) a robotporszivo Gtjaba keriilhetnek. Ezeket a
hasznéalat el6tt javasolt eltenni 6ket az itbol.

A robotporszivé a nedves vagy csliszos padlén megcslszhat. A padlét javasolt felszaritani a hasznalat
elétt.

A robotporszivéd lézerérzékeldit és az Ml vizudlis érzékeldjét torolje le egy tiszta és puha ruhaval, hogy ne
legyen rajtuk szennyezddés, és ne takarja el 6ket semmi.

A portartaly nincs teljesen kitiritve.

Ellendrizze, hogy nem telt-e meg az eldobhat6 zsék a porkamraban.
Ha az eldobhaté zsak nincs tele, ellenérizze, hogy nincs-e valamilyen akadaly a robotporszivé, az allomas
vagy a portartaly automatikus iiritési nyilasai el6tt. Ha van, tisztitsa meg az elzarédott alkatrészt id6ben.
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Probléma

Lehetséges ok és megoldas

A robotporszivé elakadt az omnialloméas
elétt, és nem tud visszatérni.

Az omniallomas mellett 0,5 méteres, el6tte pedig 1,5 méteres korzetben tavolitson el minden akadalyt,
hogy arobotporszivé el ne akadjon.

Nem szabad az Gt a toltéig, példaul az ajté zarva van.

A robotporszivé megcsuszhat, ha azomniallomas el6tt a padlé tulsdgosan nedves. Ebben az esetben
tordlje fel a felesleges vizmennyiséget, miel6tt Gjra probalkozna.

Ajanlott az omniallomast egy masik helyre mozgatni, miel6tt tjra prébalkozna.

A robotporszivé néhany helyiséget
kihagy.

Gondoskodjon réla, hogy az ajtdk teljesen nyitva legyenek.

Ellendrizze, hogy valamelyik ajténal nem magasabb-e a kiisz6b 2 cm-nél, mivel a robotporszivé 2 cm-nél a
magasabb kilisz6bokdn nem tud a&tmenni.

Ha a helyiség bejaratanal nedves vagy cslszos a padld, a robotporszivo megcsiszhat, és ekkor esetleg
nem mikddik megfeleléen. Javasolt a felesleges vizmennyiséget a padlorél manualisan feltérdini.

A robotporszivé nem folytatja a
takaritast a toltés befejeztével.

Ellendrizze, hogy a robotporszivé nincs-e ,Ne zavarjanak” médban. ,Ne zavarjanak” médban a
robotporszivé nem folytatja a takaritast.

A robotporszivé nem folytatja a takaritast, ha manualisan helyezte vissza télteni az omniallomasra
(azaz manuélisan rahelyezte az omniallomasra, manualisan megnyomta a robotporszivo gombjat, vagy
manualisan visszakiildte télteni az alkalmazéssal).

A tisztitotalca vizszinthibat jelez.

Tavolitsa el a tisztitotalcat, és tisztitsa meg a vizadagolot, ha el lenne zarédva.

Finoman nyomja le a piszkosviz-tartalyt, hogy jol illeszkedjen a helyére.

Ellendrizze, hogy a piszkosviz-tartaly témitése nem laza-e, és megfelel6en van-e behelyezve, és
hiba esetén manualisan korrigalja. Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon az értékesités utani
szolgéltatasi csapathoz.




Jellemzdék

Robotporszivo Omniallomas
Név Robotporszivo Modell JZ22202
Modell B101GL Méretek 423 x 340 x 568 mm
Méret 350 x 350 x 97 mm

Akkumulator

4800 mAh (besorolas szerinti kapacitas)

Névleges bemeneti
teljesitmény

220-240 V~50/60 Hz

Névleges kimeneti

Névleges fesziiltség

14,4V =

Névleges kapacitas Kb. 6,5 6ra teljesitmeny 20V=2A
Netté tdmeg (Robotporszive) | 3,8 kg Aramellatas (poriiritéskor) 1000 W
Nettd tomeg (tartozékokkal) | 12,4 kg Aramellatas (takaritaskor) 55W

Kompatibilitas Android 4.4 ési0S 10.0 vagy tjabb Aramellatas (szaritas és 78 W
- toltés)
L Ll Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Vezetéknélkillikapesolat | g et00th 4.2 IP-védettség IPX1

Névleges teljesitmény

70W

MUikodési frekvencia

2400-2483,5 MHz

Maximalis kimeneti
teljesitmény

<20dBm

WEEE artalmatlanitasi és Gjrafeldolgozasi informaciok

Normalis hasznalati koriilmények k6zott a berendezés és az antenna,
illetve a felhasznald kdzotti tavolsagnak legalabb 20 cm-nek kell lennie.

Az ezzel ajellel ellatott valamennyi termék elektromos és elektronikus berendezések hulladékanak minésiil (azaz a 2012/19/EU iranyelv
értelmében WEEE-nek [electrical and electronic equipment]), amely nem vegyithetd a haztartasi hulladékkal. Az emberi egészség és a
kérnyezet védelme érdekében a berendezések hulladékait adja le e%y olyan meghatarozott, az elektromos és elektronikus berendezések
hulladékanak ujrafeldolgozasara szolgal6 gy(jtéponton, amelyet a kormanyzat vagy a helyi hatosagok jeléinek ki. A megfeleld artalmatlanitas
és Ujrafeldolgozas hozzajarul azemberi egészségre és a kdrnyezetre Eyakorolt esetleges negativ kovetkezmények cs6kkentéséhez. Kérjiik,
vegye fel a kapcsolatot az izembe helyezdvel vagy a helyi hatdsagokkal, hogy tovabbitajékoztatast kaphasson azilyen gy(jtépontok helyérdl,
illetve hasznalati feltételeirdl.

X
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Sigurnosne informacije

Pazljivo procitajte ovaj prirucnik prije uporabe i zadrZite ga za buducu referencu.

Ograni¢enja uporabe

- Ovaj proizvod sluzi iskljucivo za ¢iS¢enje poda u ku¢anstvu. Nemojte ga upotrebljavati na

otvorenom, na povrsinama koje nisu podovi, kao ni u poslovnim i industrijskim prostorima.

- Ovaj uredaj smiju upotrebljavati djeca u dobi od 8 i viSe godina te osobe sa smanjenim tjelesnim,

osjetilnim ili mentalnim sposobnostima ili s nedostatkom iskustva i znanja ako to ¢ine pod
nadzorom ili su dobile upute za uporabu uredaja na siguran nacin te razumiju moguce opasnosti.
Djeca se ne smiju igrati s uredajem. Djeca ne smiju Cistiti ni provoditi radnje odrZzavanja bez
nadzora.

- Uredaj se smije upotrebljavati samo s priloZzenim izvorom napajanja.
- Uredaj sadrzava baterije koje smiju mijenjati iskljucivo kvalificirane osobe.
- Djeca se ne smiju igrati s ovim proizvodom. Pobrinite se da su djeca i kuéni ljubimci na sigurnoj

udaljenosti od robotskog usisava¢a dok radi.

- Ako je kabel za napajanje oSte¢en, mora se zamijeniti posebnim kabelom ili sklopom koji mozete

dobiti od proizvodaca ili njegova servisera.

- Nemojte upotrebljavati robotski usisava¢ na poviSenoj povrsini bez zastitne prepreke.
- Usisava¢ nemojte postavljati naopako. Nemojte pomicati robotski usisavac koristeci se

poklopcem laserskog senzora LDS, poklopcem ili odbojnikom kao dr§kom.
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- Nemojte upotrebljavati robotski usisava¢ na temperaturi okoline ve¢oj od 40 °C ili manjoj od 0 °C il

na podu po kojem je prolivena tekuéina ili ljepljiva tvar.

- Nemojte instalirati, puniti ili upotrebljavati ovaj robotski usisava¢ na otvorenom, u kupaonicamaili

u blizini bazena.

- Opasno je prelaziti uredajem preko kabela napajanja.
- Uklonite lomljive ili sitne predmete s poda kako biste sprijedili da ih robotski usisava¢ ne udari i

osteti.

- Alat za ¢is¢enje drzite izvan dosega djece.
- Nemojte stavljati djecu, kuéne ljubimce ni ikakve predmete na robotski usisavac, bez obzira na to

nalazili u stanju mirovanjaili se krece.

- Kosu, prste i ostale dijelove tijela drzite dalje od usisnog otvora robotskog usisavacda.

- Nemojte upotrebljavati robotski usisavac za ¢iS¢enje gorivih tvari.

- Ne usisavajte tvrde ili oStre predmete.

- Prije ¢iScenja ili obavljanja odrzavanja iskljucite robotski usisiva¢ i visefunkcijsku stanicu i

iskopéajte ih iz izvora napajanja.

- Nemojte robotski usisivad ili visefunkcijsku stanicu brisati mokrom krpom ni ispirati ih bilo kakvom

tekuéinbom. Nakon ¢iS¢enja perivih dijelova u potpunosti ih osusite prije ponovne instalacije i
upotrebe.

- Provjerite je li robotski usisavac isklju¢en tijekom transporta i ako je moguce Cuvajte ga u
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originalnom pakiranju.

- Molimo upotrebljavajte ovaj proizvod u skladu s uputama u korisni¢kom priru¢niku. Korisnici su
odgovorni za svaki gubitak ili tetu koja proizlazi iz neispravne uporabe ovog proizvoda.

Baterije i punjenje
UPOZORENJE:

- Nemojte upotrebljavati baterije, kabel za punjenje ili viSefunkcijsku stanicu drugih proizvodaca.
Robotski usisiva¢ moze se upotrebljavati samo uz model JZ2202 visefunkcijske stanice.

- Korisnik ne mora poduzimati nikakve radnje za prebacivanje viSefunkcijske stanice izmedu 50 Hz i
60 Hz; proizvod se moze samostalno prilagoditi za 50 Hz i 60 Hz.

- Nemojte sami rastavljati, popravljati ili modificirati bateriju ili viSefunkcijsku stanicu.
- Nemojte viSefunkcijsku stanicu postavljati blizu izvora topline.

- Kontakte za punjenje visefunkcijske stanice nemojte brisati ni ¢istiti mokrom krpom ili mokrim
rukama. Ne odlazite stare baterije na neodgovarajuci nacin. IskoriStene baterije moraju se odloziti
u profesionalno postrojenje za recikliranje.

- Ako se robotski usisava¢ nec¢e upotrebljavati tijekom duljeg razdoblja, napunite ga u potpunosti, a
potom iskljucite i spremite na hladno i suho mjesto. Robotski usisava¢ napunite najmanje jednom
svaka tri mjeseca kako biste izbjegli prekomjerno praznjenje baterije.



- Litij-ionska baterija sadrzava tvari koje su Stetne za okoli$. Prije odlaganja robotskog usisava¢a
u otpad najprije izvadite bateriju, a zatim je zbrinite ili reciklirajte u skladu s lokalnim zakonima i
propisima drzave ili regije u kojoj se upotrebljava.

- Pri uklanjanju baterija iz proizvoda najbolje je potpuno iskoristiti baterije i provjeriti je li uredaj
iskop&an iz izvora elektri¢ne energije.
1). Izvucite vijak na dnu i zatim skinite poklopac.
2). Odspojite prikljuc¢ak baterije, a zatim izvadite baterije. Nemojte oStetiti kuéiste baterija kako
biste izbjegli rizik od ozljeda.

3). Vratite baterije u ustanovu koja se bavi recikliranjem.

Sigurnosne informacije o laseru
- Laserski senzor u ovom proizvodu ispunjava zahtjeve norme IEC 60825-1:2014 za laserske

proizvode klase 1. Izbjegavajte neposredan kontakt oéiju s njim za vrijeme upotrebe.

Izjava o sukladnostiza EU
C Ovime Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. izjavljuje da je radijska oprema tipa B102EU u skladu s Direktivom 2014/53/EU. Puni tekst

Izjave o sukladnostiza EU dostupan je na sljedecoj internetskoj adresi: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Detaljan elektronicki priru¢nik dostupan je na adresi www.mi.com/global/service/userguide
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Pregled proizvoda

Dodaci
Prethodno priklju¢eni dodaci

Cetka Poklopac ¢etke Odjeljak za prasinu
Ostali dodaci
Alat za ¢iS¢enje Jednokratnavrecica Boéna cetka

(zamjenska)

Robotski usisavac

Napomena: Slike proizvoda, dodataka i korisni¢kog
sucelja u korisni¢kom prirucniku sluze isklju¢ivo kao
referenca. Stvarni proizvod i funkcije mogu varirati zbog
pobolj$anja proizvoda.

Krpa x 2 (ugradena) Drzaé krpe x 2 Kabel za napajanje Visefunkcijska stanica
(s ukljuéenom jednokratnom vreéicom,
spremnikom za ¢istu vodu, spremnikom
144 za prljavu vodu i ladicom za ¢is¢enje)



Robotski usisavacé

0

Pritisnite za pocetak ¢i§¢enja nakon $to se robotski usisavac ukljuci

Pocetak spajanja: Pritisnite
Omogucavanje/onemogucéavanje funkcije zaklju¢avanja za djecu:
Pritisnite i drZite 3 sekunde

Indikator

Bijelo: Ci$éenje/giéenje dovr§eno/potpuno napunjeno

Treperi bijelo: Vraca se na stanicu radi punjenja / Premjesta se /
Azurira se softver / Ceka se veza / Povezuje se s Wi-Fi mrezom
Bijelo, postupno jac¢ai slabi: Punjenje

Treperi narancéasto: Greska

Naranéasto: Wi-Fi veza nije uspostavljena

Napomena: Kada robotski usisivac Cistiili se vrac¢a na visefunkcijsku stanicu radi
punjenja, pritisnite bilo koji gumb ako ga Zelite pauzirati.
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Robotski usisavac i senzori

Poklopac -

Odjeljak za prasinu o
Kontakti za punjenje o
Priklju¢ak o

Ulaz za automatsko

nadolijevanje vode
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Poklopac laserskog senzora

Laserski senzor LDS

Senzor umjetne inteligencije za
vizualno prepoznavanje
Linijski laserski senzor

——— Tipka zaresetiranje

Senzor za pad

I

Ultrazvuéni o—

senzor —— Visesmjerni kotac¢

Boc¢na cetka

Cetka

Glavni kotaé

')

Pritisnite i drzite 3 sekunde kako
biste vratili uredaj na tvornicke

postavke
° Indikator za Wi-Fi

- Ukljuéeno: Wi-Fiveza

uspostavljena

- Iskljué¢eno: Wi-Fi veza nije

uspostavljena

-Treperece: Ceka se veza/

povezivanje
Senzor zarubove

o Otvorza automatsko
praznjenje

Spojnica odjeljka za
prasinu

Kopéa poklopca

odjeljka za prasinu

Poklopac odjeljka za
prasinu

Odjeljak za prasinu

Poklopac ¢etke

o Kopce poklopca cetke

o Glavnikotaé

Otvor za postavljanje
krpe

Otvorza automatsko
praznjenje

Filtar

Kopéa filtra



ViSefunkcijska stanica

Poklopac

Spremnik za prljavu Spremnik za ¢istu vodu
vodu

Drska —— Drska

Ladica za ¢iSéenje

Kopca spremnika za o o Kopca spremnika za vodu

vodu

i
Plutajuéa kuglica o ‘-,“. } o Cijevzavodu

- Filtar
o Pneumatski ventil

Spremnik za prljavu vodu  Spremnik za ¢istu vodu
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Odjeljak za prasinu

Gumb za odvajanje odjeljka za

Poklopac odjeljka za prasinu

Otvorza automatsko

praznjenje

Indikator

- Bijelo: Visefunkcijska
stanica spojena je na
napajanje

- Brzo treperi narancasto:
pogreska visefunkcijske
stanice

Podrugéje za signalizaciju
Kontaktiza punjenje
Ulaz za automatsko
dodavanje vode



Postupak montaze

Gumbi viSefunkcijske stanice Uklonite zastitne prevlake

Prije upotrebe robotskog usisavaca uklonite zastitne trake s obiju
strana.

O Gumb za napustanje
w Pritisnite kako bi robotski usisiva¢ napustio visefunkcijsku stanicu.

( :, Gumb za ¢is¢enje
il Pritisnite kako bi robotski usisiva¢ oCistio sva podrucja.

SSS Gumb za sugenje
—— Pritisnite kako bi visefunkcijska stanica zapocela ili prestala susiti krpe.

Biljeske:
- Gumbi na viefunkcijskoj stanici radit ¢e samo ako je robotski usisiva¢ povezan sa irai A A 1
Gumbina skoj i Instalirajte bo€nu Cetku i sklop krpe
- Prije ¢is¢enja ili odrzavanja ladice za ¢is¢enje i visefunkcijske stanice uklonite Instalirajte boénu éetku na kopéu na dnu robotskog usisivada, zatim
robotski usisivac s visefunkcijske stanice. . R R !
instalirajte sklop krpe u otvore za montiranje.

Sklop krpe

Podruéje za o
priévrécivanje krpe

Spojnicabocne o
Cetke

Drzac¢ krpe Krpa
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Postavite viSefunkcijsku stanicu

Postavite vi§efunkcijsku stanicu blizu elektri¢ne uti¢nice u podrudju
s dobrom pokriveno$¢u Wi-Fi signalom. Zatim spojite stanicu na
napajanje.

Ukljudite
viSefunkcijsku
stanicu

<

Napomena: Nemojte postavljati nikakve predmete u rasponu od 0,5 m sa svake
strane viSefunkcijske stanice ili u rasponu od 1,5 m s prednje strane.
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Postavljanje robotskog usisavaca

Pritisnite i drzite tipku () na robotskom usisivadu 3 sekunde da biste ga
ukljudili. Stavite robotski usisiva¢ na visefunkcijsku stanicu tako da je
sklop krpe usmjeren prema ladici za giéenje na stanici. Cut ¢ete glasovnu
obavijest kada se robotski usisiva¢ uspjesno poveze sa stanicomipoc¢ne
se puniti.

Biljeske:

- Preporucuje se u potpunosti napuniti robotski usisivac prije prve upotrebe. Kada
nije moguce ukljuciti robotski usisiva¢ nakon $to se baterija u potpunostiisprazni,
ru¢no povezite robotski usisivac s visefunkcijskom stanicom da biste ga napunili.

- Robotski usisivac nece se iskljuciti kada je povezan s visefunkcijskom stanicom.

- Kada prvi put koristite robotski usisiva¢, preporuceno je da ga pratite i uklonite
bilo koje prepreke na podu. Ako se robotski usisiva¢ na nekim podrucjima zaglavi ili
izgrebe povrsinu namjestaja, u aplikaciji moZzete postaviti ograni¢ena podrucja da
biste robotski usisivac sprijecili u ulasku u navedena podrucja.
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Nacin uporabe

Dodajte vodu u spremnik za ¢istu vodu

Napunite spremnik za ¢istu vodu do oznake maksimalne razine vode.

MJERE OPREZA:

- Nemojte dodavati vodu iznad oznake maksimalne razine vode (MAKS).

- Nemojte ulijevati vruéu vodu u spremnik za vodu jer to moze uzrokovati
deformaciju spremnika.

- Nemojte dodavati sredstva za ¢is¢enje ili dezinfekciju u spremnik za vodu.

Povezivanije s aplikacijom Mi Home / Xiaomi Home

Ovaj proizvod radi s aplikacijom Mi Home / Xiaomi Home*. Koristite aplikaciju

Mi Home / Xiaomi Home za upravljanje uredajem i interakciju s drugim
uredajima za pametni dom.

Skenirajte QR kod kako biste preuzeliiinstalirali

aplikaciju. Ako je aplikacija ve¢ instalirana, bit cete

preusmjereni na stranicu za postavljanje veze.

Aplikaciju Mi Home / Xiaomi Home mozete potraziti

i utrgovini aplikacijama kako biste je preuzelii

instalirali.

dOtéorite apelikaciju MidHome/Xiaomi Home,I 4
odirnite ,@" s gornje desne strane i zatim slijedite

poruke sustava kako biste dodali svoj uredaj. C4576F12

* Aplikacijaseu Eurodpi naziva Xiaomi Home (osim u Rusiji). Naziv aplikacije prikazan
nava$em uredaju zadani je naziv.

Biljeske:
- Ovaj robotski usisavac radi s aplikacijom Mi Home / Xiaomi Home i podrzava
sustave Android 4.41i0S 10.0 i novije.
- Podrzane su iskljucivo Wi-Fi mreze od 2,4 GHz.
- Verzija aplikacije moZda je azurirana - slijedite upute na temelju trenutne verzije
aplikacije.

Resetirajte Wi-Fi

Kada dode do gubitka veze izmedu vaseg telefona i robotskog usisavaca
zbog rekonfiguracije usmjerivaca, pogresne lozinke ili sli¢nog razloga,
postupite prema uputama u nastavku:

1. Podignite poklopac robotskog usisavaca kako biste mogli vidjeti
indikator Wi-Fi mreze.

2.1stodobno pritisnite i drzite tipke i () dok ne &ujete glas koji
obavjestava da robotski usisava¢ ¢eka konfiguraciju mreze.

3. Nakon §to indikator Wi-Fi mreZe polako zatreperi, Wi-Fi veza bit ¢e
uspjesno resetirana.
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Ukljucivanje/isklju¢ivanje

Pritisnite i drzite gumb () 3 sekunde da biste ukljuéili robotski usisivag.
Indikator se upali, a robotski usisiva¢ zatim ulazi u stanje mirovanja.
Kada je usisivaé pauziran i ne puni se, pritisnite gumb () i zadrzite ga 3
sekunde da biste ga iskljucili.

Napomena: Kada se robotski usisiva¢ puni, automatski ¢e se ukljucitiinije ga
moguce iskljuciti.

Pauziranje
Kada robotski usisiva¢ radi, pritisnite bilo koji gumb da biste ga pauzirali.

Napomena: Nemcg'te podizati ni micati robotski usisiva¢ dok je pauziran. U
suprotnom moze do¢ido pogreéaka navigacije koje mogu sprijeéiti povratak
robotskog usisiva¢a na visefunkcijsku stanicu ili uzrokovati gubitak karte.

Nastavi ¢iS¢enje

Ako razina baterije robotskog usisivaca po¢ne opadati tijekom zadatka
¢isc¢enja, automatski ¢e se vratiti na visefunkcijsku stanicu radi punjenja.
Kada se robotski usisiva¢ u potpunosti napuni, nastavit ¢e s ¢is¢enjem
tamo gdje je stao.

Stanje mirovanja

Robotski usisava¢ automatski ¢e uci u stanje mirovanja nakon 10 minuta
neaktivnosti, a zatim ¢e se indikator iskljuciti. Kako biste ga probudili,
pritisnite bilo koju tipku na robotskom usisavacu.

Nﬁ omena: Ako vrijeme mirovanja prelazi 12 sati, robotski usisava¢ automatski ¢e se
iskljuciti.

Postavke zaklju¢avanja za djecu

Da biste omoguciliili onemoguéili zaklju¢avanje za djecu, pritisnite i
zadrzite gumb () na robotskom usisivac¢u 3 sekunde.

Kada je robotski usisiva¢ povezan s visefunkcijskom stanicom,
istovremeno pritisnite i zadrzite gumbe ()i na visefunkcijskoj stanici
3 sekunde da biste omoguéili ili onemoguéili funkciju zaklju¢avanja

za djecu. Taradnja nije primjenjiva tijekom ¢is¢enja krpe i praznjenja
spremnika za prasinu.

Napomena: Kada je zaklju¢avanje za djecu omoguéeno, gumbi na robotskom
usisivadu i viSefunkcijskoj stanici bit ¢e zakljuéani.

AZuriranje firmvera

Mozete azurirati firmver robotskog usisiva¢a putem aplikacije Mi
Home/Xiaomi Home. Prije aZuriranja provjerite je li robotski usisiva¢ na
visefunkcijskoj staniciije li razina napunjenosti baterije najmanje 15 %.

Vracanje tvornickih postavki

Ako robotski usisava¢ ne radiispravno nakon ponovnog pokretanja,
iglom pritisnite gumb za resetiranje i zadrzite ga dok ne ¢ujete glas koji
obavjestava da se robotski usisavac vra¢a na tvornicke postavke. Time
¢e se robotski usisavac vratiti naizvorne tvorni¢ke postavke.

Ponovno pokretanje robotskog usisavaca
Ako robotski usisavac prestane reagiratiili se ne moze iskljuditi,
pritisnite i drzite tipku () 15 sekundi kako biste ga prisilno iskljugili. Zatim
pritisnite i drzite tipku () 3 sekunde kako biste ukljuéili robotski usisavaé.
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Usisavanje i pranje

1. Zapo¢nite s usisavanjem i pranjem

Prije pocetka provjerite je li sklop krpe postavljen na robotski usisivac.
Pritisnite gumb (3 na visefunkcijskoj staniciili () na robotskom usisivadu
ili upotrijebite aplikaciju da biste postavili robotski usisiva¢ da po¢ne sa
zadacima od stanice. Robotski usisivac zatim ¢e isplanirati optimalnu
putanju ¢iséenja i izvrsiti zadatak ¢is¢enja na temelju izradene karte.

Biljeske:

- Krpe ¢e se ocistiti prije nego §to robotski usisivac¢ zapo¢ne zadatak ¢is¢enja.
Strpljivo pri¢ekajte.

- Nemojte premjestati visefunkcijsku stanicu, spremnik za ¢istu vodu, spremnik
za prljavu voduiili ladicu za ¢is¢enje tijekom rada usisivaca.

- Uklonite sklop krpe i robotski usisivac automatski ¢e upotrijebiti funkciju
usisavanja. Mozete takoder odabrati nacin usisavanja putem aplikacije ako ¢e
sklop krpe ostati na robotskom usisivacu, a zatim ¢e se sklop krpe podignuti
tijekom ¢iscenja.

2. Automatsko vraéanje radi ¢iSéenja krpe na pola puta

Robotski usisivac tijekom ¢iséenja ¢e se automatski vratiti na
visefunkcijsku stanicu radi pranja krpa nakon $to o¢isti odredene kvadrate
podrugja. Visefunkcijska stanica zatim ¢e automatski napuniti spremnik
za vodu robotskog usisivaca, a robotski usisiva¢ nastavit ¢e s ¢is¢enjem
nakon punjenja vode.

3.Ciséenje i susenje krpa nakon praznjenja prasine

Nakon $to robotski usisiva¢ dovrsi zadatak ¢is¢enja i vrati se na
visefunkcijsku stanicu da bi se napunio, visefunkcijska stanica
automatski ¢e poceti prazniti odjeljak za prasinu, a zatim ¢e ocistiti i
osusiti krpe.

4. Ocistite spremnik s prljavom vodom

Nakon $to robotski usisiva¢ dovrsi automatsko ¢iséenje, ocistite
spremnik s prljavom vodom da biste sprijedili bilo kakve neugodne
mirise.



Briga i odrzavanje

Dijelovi

Da biste odrzali robotski usisiva¢ u dobrom stanju, preporucuje se pridrzavati smjernica za rutinsko odrzavanje navedenih u tablici u nastavku.

Dio

Ucestalost
odrzavanja

Ucestalost zamjene

Senzor za pad

Podrucje za signalizaciju

visefunkcijske stanice

Ladica za ¢iséenje

Ocistite svakog mjeseca

Dio Ucestalost odrzavanja Ucestalost zamjene
Odjeljak za prasinu Odistite po potrebi /
Filtar u odjeljku za R . . .

praginu Ocistite svaka dva tjedna 3 -6 mjeseci

Spremnik za gistu Ocistite svaka dva tjedna

vodu
Spremnik za prljavu | Preporuduje se ¢i$éenje /

vodu nakon svake upotrebe

Kontakti za punjenje
robotskog usisivaca

Kontakti za punjenje
visefunkcijske stanice

0Odbojnik

Otvoriza automatsko
praznjenje robotskog
usisivaca

Cetka Ocistite svaka dva tjedna 6 -12 mjeseci
Boéna cetka Odistite svaka dva tjedna 3 -6 mjeseci
Krpa Odistite svakog mjeseca 1-3 mjeseca

Ulaz za automatsko
nadolijevanje vode
robotskog usisivaca

Visesmjerni kotaé

Senzor za rubove

Laserski senzor LDS

Linijski laserski senzor

Senzor umjetne
inteligencije
zavizualno

prepoznavanje

Ultrazvuéni senzor

Ocistite svakog mjeseca

Dno robotskog usisivaca

Visefunkcijska stanica

Otvoriza automatsko

praznjenje visefunkcijske

stanice

I1zlaz zraka visefunkcijske

stanice

Ocistite svakog
mjeseca

Jednokratna vrecica

Zamijenite po potrebi
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Napomena: U¢estalost zamjene mozZe se razlikovati na temelju stvarnog stanja. Ako
dode do pogreske, neispravan je dio potrebno odmah zamijeniti.
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Jednokratna vrecica

1. Pritisnite gumb za odvajanje spremnika za prasinu, zatim nagnite
poklopac spremnika prema dolje da biste ga otvorili. Uklonite jednokratnu
vrecicu iz dr§ke i odloZite vreéicu u otpad.

2. Uklonite prasinu i ostatke s filtra suhom krpom.

|
==
it

S

Napomena: Povlaéenjem drske prema gore zatvorit ¢e se jednokratna vreéica kako
prasinaikrhotine slucajno ne biispale van.

3. Postavite jednokratnu vrecicu kako je prikazano na slicii umetnite
dr8ku vrecice natrag u utor. Provjerite je li vreéica dobro pri¢vr§éena na
mjesto.

4. Zatvorite poklopac spremnika za prasinu. Ispravno je pri¢vr§é¢en kada
zadujete ,klik".

Klik

Ladica za ¢is¢enje
1. Uklonite ladicu za ¢iS¢enje, temeljito je isperite vodom i upotrijebite
krpu da biste uklonili prljavstinu.

2. Upotrijebite suhu krpu da biste temeljito obrisali mjesto na koje se
stavlja ladica za ¢i$¢enje, a zatim ponovno umetnite ladicu za ¢is¢enje.

Napomena: visefunkcijsku stanicu nemojte naginjati tijekom svakodnevne upotrebe
i¢is¢enja. Ako postoji visak vode u ladici za ¢i§¢enje, upotrijebite krpu da biste je
uklonili.



155

Spremnik za prljavu vodu Senzori i kontakti za punjenje

1. Uklonite spremnik s prljavom vodom, otvorite poklopac i izlijte prljavu Upotrijebite mekanu krpu za ¢i§¢enje svih senzora i kontakata za

vodu. punjenje u robotskom usisavacu:

2. Isperite spremnik ¢istom vodom, zatim ga ponovno postavite na
visefunkcijsku stanicu.

=N

Napomena: Plutajuca kuglica u spremniku s prljavom vodom dio je koji se moze
micati. Nemojte prilikom ¢is¢enja primjenjivati preveliku silu kako biste sprijecili
ostecenje.

-Senzore za pad i ultrazvuéni senzor na dnu robotskog usisivaca
-Kontakte za punjenje na straznjoj strani robotskog usisivac¢a
-Senzor ruba na boénoj strani robotskog usisivaca

- Laserski senzor LDS na gornjoj strani robotskog usisavaca
-Odbojnik, senzor umjetne inteligencije za vizualno prepoznavanje i
linijske laserske senzore na prednjoj strani robotskog usisivaca

o Senzor umjetne inteligencije za

vizualno prepoznavanje
Linijski laserski senzor

- Laserskisenzor LDS

Senzor zarubove
Odbojnik

Kontakti za punjenje

Ultrazvuéni senzor
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Cetka

1. Preokrenite robotski usisavac i stisnite kopcée kako biste uklonili
poklopac ¢etke.

2. Podignite ¢etku iz robotskog usisavaca, a zatim odistite leZajeve cetke.

3. Pomocu priloZenog alata za ¢is¢enje odrezite sve zamrsene dladice na
¢etkiiuklonite dlacice i druge ostatke s cetke.

4.Ponovno postavite ¢etku i poklopac ¢etke i provjerite jesu li ¢vrsto sjeli

na mjesto.

Napomena: Za optimalnuizvedbu ¢i§¢enja preporucuje se da ¢etku zamijenite
svakih 6 do 12 mjeseci.

=)
e —Swey )

o Poklopac ¢etke

Kopca

Tﬂ%ﬁ—o Cetka

Lezajevi ¢etke

»

yAyS

OPREZ: Ako se previSe dlaka zapetlja u ¢etku ili su ¢vrsto zapetljane, nemojte ih na
silu povlaciti jer bi to moglo ostetiti ¢etku.

Bocna Cetka

1. Preokrenite robotski usisavaé i izvucite bo¢nu ¢etku prema gore kako
biste je ocistili.

2. Ponovno postavite boénu ¢etku na robotski usisavac.

Napomena: Za optimalne rezultate ¢i§¢enja preporucuje se da boénu éetku
zamijenite svakih 3 do 6 mjeseci.

ViSesmjerni kotad

1. Preokrenite robotski usisavac i izvucite visesmjerni kotac.

2. Uklonite kosu, prljavstinu i druge ostatke s kotaca i osovine.

3. Ponovno umetnite kotad i ¢vrsto ga pritisnite natrag na mjesto.

Kotaé

Osovina

Biljeske:
- Mali odvijac ili drugi alat za hvatanje moze se upotrebljavati za lagano iskakanje i
uklanjanje kotaca.
- Kotac¢ se moze ocistiti vodom i ponovno postaviti nakon susenja.



3. Podignite poklopac odjeljka za prasinu, napunite odjeljak ¢istom vodom i
zatvorite poklopac. Protresite odjeljak za prasinu s jedne na drugu stranu, a

zatim izlijte prljavu vodu.

Filtar

1. Skinite filtar sa kopce filtra, kao $to je prikazano naslici.

OPREZ: Za ¢iscenje filtra smije se upotrebljavati samo gista voda. Nemojte upotrebljavati
deterdZent.
2. Isperite filtar i lagano tapkajte po rubu filtra kako biste uklonili prasinu 4. Prije ponovnog postavljanja pustite odjeljak za prasinu i filtar da se

osuse.

i ostatke sve dok se ne odisti.
WV,
A 4

Napomena: Ne pokusavajte odistiti filtar cetkom ili prstom. Napomena: Do kraja posusite odjeljak za prasinui filtar prije nego ih vratite natrag.
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Odjeljak za prasinu Visefunkcijska stanica

Uklonite spremnik za prasinu kako je prikazano na slici. Podignite Mekom i suhom krpom ogistite kontakte za punjenje, otvore za
poklopac odjeljka za prasinu i ispraznite njegov sadrzaj. automatsko praznjenje i podrugje za signalizaciju vi§efunkcijske stanice.

Napomena: Kako biste sprijecilizaepljenje filtra, lagano udarite po odjeljku za
prasinu kada praznite njegov sadrzaj.

Krpa Baterija
Uklonite krpu iz drza¢a da biste je zamijenili. Robotski usisavac i pera¢ podova sadrzi litij-ionsku bateriju visokih

performansi. Pazite da ostane dobro napunjen tijekom svakodnevne
upotrebe kako bi se odrzale optimalne performanse baterije.

Napomena: Ako se robotski usisava¢ ne upotrebljava dulje vrijeme, iskljucite ga
i odlozite. Kako biste sprijecili oste¢enje od prekomjernog praznjenja, robotski
usisavac treba napuniti najmanje jednom svaka tri mjeseca.
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Otklanjanje poteskoca

Problem

Moguéi uzrok i rjeSenje

Robotski se usisiva¢ ne ukljuéuje.

Niska razina baterije. Do kraja napunite robotski usisava¢ pa poku$ajte ponovno.
Temperatura u prostoriji je niza od 0 °Cili vi$a od 40 °C. Robotski usisava¢ upotrebljavajte na temperaturi
izmedu0°Ci40°C.

Robotski se usisivac¢ ne puni.

Visefunkcijska stanica nije spojena na napajanje. Provjerite jesu li oba kraja kabela za napajanje ispravno
priklju¢ena.

Slab kontakt izmedu kontakata za punjenje na vi§efunkcijskoj stanici i robotskom usisivac¢u. Ogistite
kontakte za punjenje.

Provjerite postoji li na priklju¢ku robotskog usisiva¢a neki strani predmet i uklonite ga ako postoji.

Neuspjela konfiguracija mreze.

Lozinka za Wi-Fi nije to¢na. Unesite to¢nu lozinku.

Prebacite se na mrezu od 2,4 GHz jer mreze od 5 GHz i usmjerivaci za poslovne mreze trenutaéno nisu
podrzani.

Provjerite nalazili se robotski usisavaé u podruéju s dobrom pokriveno§¢u Wi-Fi signalom.

Robotski usisava¢ mozda nije u stanju pripravnosti za povezivanje. Zatvorite pa ponovno otvorite aplikaciju,
a zatim slijedite odgovarajucée korake da biste pokusaliiznova konfigurirati mrezu.

Robotski usisiva¢ ne moze pronaci
visefunkcijsku stanicu i vratiti se na
nju.

Visefunkcijska stanicaisklju¢ena je iz napajanja ili je premjestena dok robotski usisivaé nije bio na njoj.

Oko visefunkcijske stanice nalazi se previSe prepreka. Postavite viSefunkcijsku stanicu na otvorenije
podrudje.

Pomicanje robotskog usisivac¢a moZe uzrokovati njegovo samostalno ponovno postavljanje i ponovno
mapiranje okoline ako ponovno pozicioniranje ne uspije. Ako je robotski usisivac predaleko od visefunkcijske
stanice, mozda se ne¢e moc¢i sam vratiti. U tom ¢ete slu¢aju morati ruéno postaviti robotski usisiva¢ na
visefunkcijsku stanicu.

Obrisite podrucje za signalizaciju visefunkcijske stanice da biste uklonili prasinu ili ostatke.

Robotski usisiva¢ ne reagira kada
se pritisnu gumbi na visefunkcijskoj
stanici

Robotski usisivac nije na visefunkcijskoj stanici. Ruéno postavite robotski usisiva¢ na visefunkcijsku stanicu
ili ga vratite putem aplikacije.
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Problem

Moguci uzrok i rjeSenje

Robotski usisiva¢ ne moZe se
iskljugiti.

Robotski usisiva¢ ne moze se iskljuditi dok se puni. Preporucuje se premjestiti robotski usisivac¢ s
visefunkcijske stanice, zatim pritisnuti i zadrzati gumb za ukljuéivanje/iskljuc¢ivanje 3 sekunde da biste ga
iskljucili.

Ako se problem ne rijesi ni nakon $to izvrSite opisane korake, pritisnite i zadrzite gumb za uklju¢ivanje/
isklju¢ivanje 15 sekundi da biste prisilno iskljucili robotski usisiva¢. Ako se problem nastavi, obratite se
timu za pruzanje servisa nakon prodaje.

Brzina punjenja prespora je.

Da bi se robotski usisiva¢ napunio od potpune ispraznjenosti do potpune napunjenosti potrebno je oko
6,5 sati.

Kako bi se produljio vijek trajanja baterije, robotski usisiva¢ automatski ¢e smanijiti brzinu punjenja pri
visokim ili niskim temperaturama okoline.

Kontakti za punjenje mozda su prljavi. O¢istite ih suhom krpom.

Robotski usisivaé tijekom rada
proizvodi glasnu buku.

Odjeljak za pra$inu je pun; ispraznite ga.

MozZda je u €etki ili odjeljku za prasinu zapeo tvrd predmet. Provjerite i uklonite sve tvrde objekte.
Cetka ilibo¢na éetka mogu se zapetljati. Provjerite i uklonite sve strane predmete.

Postavite nacin usisavanja robotskog usisivac¢a na standardan ili na tihi naéin po potrebi.

Robotski usisiva¢ krece se po
neuobi¢ajenoj putanji.

Predmetina podu, kao §to su kablovii papuce, mogu zaprijeciti put robotskom usisivacu. Preporucuje se
pospremitiih prije upotrebe.

Robotski usisiva¢ moze kliznuti kada radi na mokrom ili skliskom podu. Preporucuje se osusiti pod prije
upotrebe.

Obrisite linijske laserske senzore i senzor umjetne inteligencije za vizualno prepoznavanje na robotskom
usisivacu ¢istom, mekom krpom kako bi bili ¢isti i bez prepreka.

Odjeljak za prasinu nije u
potpunostiispraznjen.

Provjerite je li jednokratna vreéica u odjeljku za prasinu puna.

Ako jednokratna vrecica nije puna, provjerite ima li prepreka na otvorima za automatsko praznjenje
robotskog usisivaca, na stanici ili u odjeljku za prasinu. Ako postoje prepreke, pravodobno ogistite
blokirani dio.
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Problem

Moguci uzrok i rjeSenje

Robotski usisiva¢ zaglavi se ispred
visefunkcijske stanice i ne moze se
vratiti na nju.

Uklonite sve prepreke na udaljenostiod 0,5 m s lijeve i desne strane vi§efunkcijske staniceil,5ms
prednje strane da biste sprijecili zaglavljivanje robotskog usisivaca.

Putanja za vra¢anje na punjenje je blokirana, npr. zatvorena su vrata.

Robotski usisiva¢ moZe skliznuti ako je pod ispred vi§efunkcijske stanice previse mokar. Ako jest, obrisite
visak vode prije nego $to pokusate ponovno.

Preporucuje se premjestiti visefunkcijsku stanicu na drugo mjesto pa pokus$ati ponovno.

Robotski usisiva¢ preskocineke
prostorije.

Pobrinite se da su vrata u potpunosti otvorena.

Provjerite postoje li neka vrata ciji je prag visi od 2 cm jer robotski usisiva¢ ne moze prije¢i prag visi od 2
cm.

Ako je ulaz u prostoriju mokar ili sklizak, robotski usisiva¢ moze kliznutii ne moze raditiispravno.
Preporucuje se ruéno obrisati visak vode s poda.

Robotski usisiva¢ ne nastavlja s
¢is¢enjem nakon punjenja.

Pobrinite se da robotski usisiva¢ nije postavljen na nac¢in rada Ne ometaj (DND). Nacin rada DND sprijeéit
¢e robotski usisiva¢ da nastavis ¢i§¢enjem.

Robotski usisiva¢ nec¢e nastaviti s ¢is¢enjem ako ga ru¢no vratite na visefunkcijsku stanicu da bi se
punio (ruéno postavljanje robotskog usisivaca na visefunkcijsku stanicu, pritisak gumba na robotskom
usisivacu iliruéno slanje robotskog usisiva¢a na punjenje putem aplikacije).

Ladica za ¢i$¢enje ima pogresku razine
vode.

Uklonite ladicu za ¢iS¢enje i ako je ulaz za vodu blokiran, ogistite ga.

Lagano pritisnite spremnik s prljavom vodom da biste se uvjerili da je ispravno postavljen.
Provjerite je li se brtva na spremniku s prljavom vodom olabavilaije liispravno postavljena pa je po
potrebi ponovno postavite. Ako se problem nastavi, obratite se timu za servis nakon prodaje.
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Specifikacije

Robotski usisavacé

ViSefunkcijska stanica

Naziv

Robotski usisavaé

Model

JZ2202

Model

B101GL

Dimenzije proizvoda

350 x 350 x 97 mm

Dimenzije proizvoda

423 x 340 x 568 mm

Nazivniulaz

220-240 V~50/60 Hz

Baterija 4800 mAh (nazivni kapacitet)
Vrijeme punjenja Cca. 6,5 sati
Neto teZina (Robotski usisavac) 3,8kg
Neto tezina (s dodacima) 12,4 kg

Kompatibilan's

Android 4.41i0S10.0ili noviji

BeZi¢na povezivost

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Nazivniizlaz 20V=2A
Snaga (tijekom praznjenja 1000 W
prasine)
Snaga (tijekom ¢is¢enja) 55W
Snaga (susenje + punjenje) 78 W
Stupanj IP zastite IPX1

Nazivni napon

14,4V =

Nazivna snaga

70W

Radna frekvencija

2400-2483,5 MHz

Maksimalnaizlazna snaga

<20dBm

Informacije o zbrinjavanju i recikliranju WEEE

X

U normalnim uvjetima uporabe za ovu opremu potrebno je osigurati
najmanje 20 cm udaljenostiizmedu antene i tijela korisnika.

nadleznim tijelima za dodatne informacije o lokaciji i uvjetima i odredbama tih odlagalista.

Svi proizvodi s ovim simbolom smatraju se otpadnom elektricnom i elektroni¢kom opremom (WEEE u skladu s Direktivom 2012/19/EU) i ne
smiju se mijesati s nerazvrstanim ku¢anskim otpadom. Ljudsko zdravlje i okoli$ potrebno je zastititi odlaganjem otpadne opreme na odlagaliste
namijenjeno prikupljanju i recikliranju otpadne elektri¢ne i elektronicke opreme koje su odredila drzavna ili lokalna nadleZna tijela. Propisno
rukovanje i recikliranje pridonosi sprje¢avanju potencijalnih negativnih posljedica za okoli$ i ljudsko zdravlje. Obratite se instalateru ili lokalnim
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Varnostni podatki

Pred uporabo natanéno preberite priro¢nik in ga shranite za poznejSo uporabo.

Omejitve uporabe

- Ta izdelek je namenjen samo ¢is¢enju tal v domu. Ne uporabljajte ga na prostem, na povrsinah, ki

niso tla, ali v komercialnih oziroma industrijskih prostorih.

- To napravo lahko uporabljajo otroci, starejsi od 8 let, in osebe z zmanjSanimi telesnimi, zaznavnimi

ali umskimi sposobnostmi ali pomanjkanjem izku$enj in znanja, ¢e so pod nadzorom ali so dobili
navodila glede varne uporabe naprave ter razumejo nevarnosti. Otroci naj se z napravo ne igrajo.
Cis&enja in vzdrzevanja naprave ne smejo opravljati otroci brez nadzora.

- Napravo lahko uporabljate samo z napajalno enoto, ki je prilozena napravi.
- Ta naprava vsebuje baterije, ki jih lahko zamenjajo le strokovno usposobljene osebe.
- Otroci naj se z izdelkom ne igrajo. Poskrbite, da bodo otroci in higni ljubljenéki med delovanjem

robotskega sesalnika na varni razdalji.

- Ce je napajalni kabel poskodovan, ga je treba zamenjati s posebnim kablom ali sklopom, ki je na

voljo pri proizvajalcu ali servisnem zastopniku.

- Ne uporabljajte robotskega sesalnika na obmocju, ki je nad tlemi in je brez za8¢itne pregrade.
- Sesalnika ne obracajte na glavo. Ne premikajte sesalnika tako, da kot ro¢aj uporabite pokrov

laserskega senzorja LDS, pokrov ali odbijac.

- Robotskega sesalnika ne uporabljajte pri sobni temperaturi nad 40 °C ali pod 0 °C ali na tleh, kjer je
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prisotna tekocina ali lepljive snovi.

- Tega robotskega sesalnika ne namescajte, ne polnite in ne uporabljajte na prostem, v kopalnicah

ali v blizini bazena.

- Ce se naprava zapelje &ez napajalni kabel, lahko pride do nevarnosti.
- S tal odstranite krhke ali majhne predmete, da robotski sesalnikl ne bi naletel nanje in jih

poskodoval.

- Pripomocek za ¢iS¢enje hranite zunaj dosega otrok.
- Na robotski sesalnik ne postavljajte otrok, hisnih ljubljenékov ali drugih predmetov, ne glede na to,

ali je naprava v mirovanju ali Cisti.

- Lasje, prstiin drugi deli telesa naj ne bodo v blizini sesalne odprtine robotskega sesalnika.

- Z robotskim sesalnikom ne Cistite gorec€ih snovi.

- Ne sesajte trdih ali ostrih predmetov.

- Pred ¢is¢enjem ali vzdrZzevanjem izklopite robotski sesalnik in postajo omni ter ju odklopite iz

napajanja.

- Sesalnika ali postaje omni ne briSite z mokro krpo in ju ne izpirajte z nobeno tekocino. Ko odistite

dele, ki jih je mogoce prati, jih pred ponovno namestitvijo in uporabo popolnoma posusite.

- Prepricajte se, da je robotski sesalnikl med premikanjem izklopljen in da je po moznosti shranjen v

prvotni embalazi.
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- Taizdelek uporabljajte v skladu z navodili v uporabniskem priro¢niku. Uporabniki so odgovorni za
kakrsno koli izgubo ali $kodo, ki nastane zaradi nepravilne uporabe tega izdelka.

Baterije in polnjenje

OPOZORILO:

- Ne uporabljate baterij, napajalnega kabla ali postaje omni drugih proizvajalcev. Robotski sesalnik
se lahko uporablja samo s postajo omni JZ2202.

- Za preklop postaje omni med 50 Hz in 60 Hz dejanje uporabnika ni potrebno; izdelek se lahko sam
prilagodi na 50 Hz in 60 Hz.

- Baterij ali postaje omni ne razstavljajte, popravljajte ali spreminjajte sami.

- Postaje omni ne postavljajte v bliZzino vira toplote.

- Za brisanje ali ¢iS€enje stikov za polnjenje postaje omni ne uporabljajte mokre krpe ali mokrih rok.

Sta_rli? baterij ne odlagajte na nepravilen nacin. Izrabljene baterije odloZite v strokovnem obratu za
recikliranje.

- Ce robotskega sesalnika dalj 8asa ne boste uporabljali, ga popolnoma napolnite, nato pa ga
izklopite in hranite v hladnem in suhem prostoru. Robotski sesalnik napolnite vsaj enkrat na tri
mesece, da se baterija ne bi preved izpraznila.

- Litij-ionske baterije vsebujejo snovi, ki so nevarne za okolje. Preden robotski sesalnik izavrzete,
najprej odstranite baterije, nato ga zavrzite ali reciklirajte v skladu z lokalnimi zakoni in predpisi



drzave ali regije, v kateri ga uporabljate.

- Ko iz izdelka odstranjujete baterije, jih raje izpraznite in se prepri¢ajte, da je izdelek izkljué¢en iz
elektriénega omrezja.

1). Odvijte vijak na dnu in nato odstranite pokrov.

2). Odklopite konektor baterije in odstranite baterije. Ne poSkodujte ohi$ja baterij, da se izognete
nevarnosti poskodb.

3). Baterije odnesite na zbirno mesto za recikliranje.

Varnostni podatki o laserju
- Laserski senzor tega izdelka je v skladu s standardom IEC 60825-1:2014 za laserske izdelke razreda
1. Med uporabo se izogibajte neposrednemu o¢esnemu stiku.

Izjava EU o skladnosti

C Stem druzba Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. izjavlja, da je radijska oprema tipa B102EU
skladna z Direktivo 2014/53/EU. Celotno besedilo izjave EU o skladnosti je na voljo na spletnem naslovu:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
ZaizErpen e-priro¢nik obiséite spletno mesto www.mi.com/global/service/userguide
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Pregled izdelka

Dodatna oprema

Vnaprej names$éena dodatna oprema

Krtada

Druga dodatna oprema

Pokrov krtace

Posoda za prah

ix |9

Pripomocek za ¢is¢enje Vreckazaenkratno

uporabo (nadomestna)
Robotski sesalnik

Opomba: llustracije izdelka, dodatne opreme in
uporabniskega vmesnika v uporabniskem priro¢niku se
uporabljajo le kot napotilo. Dejanski izdelek in funkcije
se lahko razlikujejo zaradi izbolj$av izdelka.

Krpa za pomivanje Drzalo za krpo za

tal x 2 pomivanje tal x 2
(vnaprej namescen)

~d

Stranska krtada

Napajalni kabel

Postaja Omni
(vkljuéuje vrecko za enkratno uporabo,
rezervoar za ¢isto vodo, rezervoar za
umazano vodo in ¢istilni pladenj)



Robotski sesalnik

O]
Zavklop aliizklop pritisnite in zadrZzite za 3 sekunde
Pritisnite, da za¢nete Cistiti, ko robotski sesalnik vklopite

(G,

Zacnite priklop: Pritisnite
Omogocanje/onemogocanje funkcije zaklepanja za otroke Pritisnite
in drZite tri sekunde

Indikator

-Bela: Ci$&enje/giséenje kon&ano/popolnoma napolnjeno

- Utripa belo: Vraganje na postajo za polnjenje/spreminjanje
poloZaja/posodabljanje vdelane programske opreme/
¢akanje na povezavo/vzpostavljanje povezave z Wi-Fi

- Podasi utripa belo: Polnjenje

- Utripa oranzno: Napaka

-Oranzna: Ni povezave z omrezjem Wi-Fi

Opomba: Ko robotski sesalnik ¢isti ali se vra¢a na postajo omni za polnjenje,
pritisnite kateri koligumb, da ga zaustavite.
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Robotski sesalnik in senzorji

Ultrazvoéni

senzor

Pokrov laserskega senzorja Stranska
LDS krtaca
Krtaca

Laserski senzor LDS
Odbija¢
Vizualni senzor za prepoznavanje s

pomocjo umetne inteligence
Linijski laserski senzor

Glavno kolo

— Gumb za ponastavitev
Pritisnite in drzite tri sekunde, da
obnovite tovarniske nastavitve

> Indikator za Wi-Fi
-Vklopljen: Povezava z
omrezjem Wi-Fi
-Izklopljen: Ni povezave z
omrezjem Wi-Fi

-Utripa: Cakanjena = |
povezavo/vzpostavljanje
povezave

Pokrov o

Posodazaprah o

Stika za polnjenje o
Prikljucek o Robni senzor

Dovod za samodejno ©
polnjenje vode

o Zraénik za samodejno
praznjenje
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Senzor visine

I

——o

Veésmerno kolo

Pokrov krtace

')

o Sponke za pokrov krtace

o Glavno kolo

Sponka za posodo za

prah

Sponka pokrova
za posodo za

prah

Pokrov posode za prah

Posodazaprah

Odprtina za pritrditev
drzalazakrpo za
pomivanje tal

Zraénjk za samodejno
praznjenje

Filter
Sponka filtra



Postaja omni — —

-1 & Indikator

- Sveti belo: postaja omnije
priklju¢ena na napajanje

. - Hitro utripa oranzno: napaka
Rezervoar za €isto vodo na postaji omni

Pokrov

Rezervoar za umazano
vodo

Rocaj o— ——o Rocaj

- Posoda za prah

Gumb za sprostitev posode za prah =

Pokrov posode za prah o L
Obmocgje signalizacije

Stika za polnjenje
Dovod za samodejno
dodajanje vode

Zrac¢nik za samodejno
praznjenje

Cistilni pladenj o

Sponkarezervoarja
zavodo

kroglica

Rezervoarza umazano Rezervoar za ¢isto vodo
170 vodo



Namestitev

Gumbi na postaji omni
O Gumb za zapus$éanje
w Pritisnite, ¢e Zelite, da robotski sesalnik zapusti postajo omni.

(:, Gumb za ¢is¢enje
2 Pritisnite, Ce Zelite, da robotski sesalnik oCisti vsa obmoc¢ja.

SSS Gumb za sugenje
— Pritisnite, ¢e Zelite, da postaja omniza¢ne ali preneha s suenjem krp za
pomivanje tal.

Opombe:
- Gumbi na postaji omni delujejo le, ko je robotski sesalnik priklju¢en na postajo.
- Pred ¢is¢enjem ali vzdrzevanjem Cistilnega pladnja in postaje omni odstranite
robotski sesalnik s postaje omni.

Sklop za pomivanije tal

Obmogje za pritrditev o
krpe za pomivanje tal

Drzalo za krpo za Nastavek za
pomivanje tal krpo

7

Odstranitev zas¢itnih oblog

Pred uporabo robotskega sesalnika odstranite zas¢itna trakova na obeh
straneh.

Namestitev stranske krtace in sestava krpe

Namestite stransko krta¢o na sponko na dnu robotskega sesalnika, nato
pa namestite sestav krpe v montazne luknje.

Sponkaza o
stransko krtaco



Postavitev postaje Omni Postavitev robotskega sesalnika

Postajo omni postavite v bliZzino elektri¢ne vti¢nice na obmoc¢ju z dobrim Pritisnite in 3 sekunde drzite gumb (), da vklopite robotski sesalnik.
signalom Wi-Fi. Nato postajo priklopite na napajanje. Robotski sesalnik postavite na postajo omnitako, da je sestav krpe
obrnjen k gistilnemu pladnju na postaji. Ko se robotski sesalnik uspesno
poveze s postajo in zaéne polniti, boste zasliSali glasovno obvestilo.

Vklopite postajo
omni

<

Opomba: Ne postavljajte predmetov v obmocje 0,5 m ob straneh ali1,5 m pred
postajo omni.

Opombe:

- Priporo¢amo, da robotski sesalnik pred prvo uporabo povsem napolnite. Ce
robotskega sesalnika zaradi povsem izpraznjene baterije ni mogoce vklopiti, ga
roc¢no priklopite na postajo omni, da ga napolnite.

- Ko je robotski sesalnik priklopljen na postajo omni, se ne bo izklopil.

- Priporo¢amo, da med prvo uporabo robotskega sesalnika sledite robotskemu
sesalniku in odstranite morebitne ovire s tal. Ce bi se robotski sesalnik v nekaterih
obmogjih lahko zataknil ali opraskal pohistvo, lahko v aplikaciji nastavite
prepovedana obmocja, da robotskemu sesalniku preprecite vstop vanje.
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Uporaba

Dodajanje vode v rezervoar za ¢isto vodo Povezovanije z aplikacijo Mi Home/Xiaomi Home
Rezervoar za ¢isto vodo napolnite s ¢isto vodo do oznake najvi§jega nivoja  Taizdelek deluje z aplikacijo Mi Home/Xiaomi Home*. Uporabite aplikacijo Mi
vode. Home/Xiaomi Home za nadzor naprave in delovanje z drugimi napravami za

pametni dom.

Optic¢no preberite kodo QR, da prenesete

in namestite aplikacijo. Ce je aplikacija ze
names$céena, boste preusmerjeni na stran za
nastavitev povezave. Ali pa v trgovini z aplikacijami
poiscite aplikacijo »Mi Home/Xiaomi Home« in jo
prenesite ter namestite.

Odprite aplikacijo Mi Home/Xiaomi Home, tapnite
»@« v zgornjem desnem kotu in sledite navodilom

za dodajanje naprave. C4576F12

* Aplikacija se v Evropi (razen v Rusiji) imenuje aplikacija Xiaomi Home. Ime aplikacije,
ki je prikazano v napravi, naj bo privzeto.

Opombe:
- Ta robotski sesalnik deluje z aplikacijo Mi Home/Xiaomi Home in podpira Android
4.4ini0S10.0 ali novejsi.
- Podprta so samo omrezja Wi-Fi s frekvenco 2,4 GHz.
- Razli¢ica aplikacije je bila morda posodobljena, zato upostevajte navodila glede na
trenutno razli¢ico aplikacije.

OPOZORILA: Ponastavljanje povezave z omrezjem Wi-Fi
- Ne dodajajte vod d k ivoj de (MAX). : . & f :
U ozareanr 2 vodo e SoBite vrobe adt, kor v laniko Befofimira. Ko pride do izgube povezave med vasim telefonom in robotskim

-V rezervoar za vodo ne dodajajte nobenih &istilnih ali razkuZilnih sredstev. sesalnikom zaradi ponovne konfiguracije usmerjevalnika, napac¢nega
gesla ali podobnega, sledite spodnjim korakom:
1. Odprite pokrov robotskega sesalnika, da lahko vidite indikator za
omrezje Wi-Fi.
2. Hkrati pritisnite in drzite gumba (Y in (), dokler ne zasligite glasovnega
sporodila, ki navaja, da robotski sesalnik ¢aka na konfiguracijo omrezja.
3. Ko indikator Wi-Fi utripa, je bila povezava z omrezjem Wi-Fi uspesno
ponastavljena.
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Vklop/izklop

Pritisnite in 3 sekunde drzite gumb (), da vklopite robotski sesalnik.
Zasvetiindikator in robotski sesalnik vstopi v nacin v pripravljenosti. Ko
je robotski sesalnik zagasno ustavljen in se ne polni, pritisnite gumb () in
gadrzite 3 sekunde, da ga izklopite.

Opomba: Robotski sesalnik se med polnjenjem samodejno vklopiin ga ni mogoce
izklopiti.

ZacCasna ustavitev

Ko robotski sesalnik deluje, pritisnite poljuben gumb, da ga za¢asno
zaustavite.

Opomba: Ko je robotski sesalnik zaéasno zaustavljen, ga ne dvigajte ali premikajte.
Sicer se lahko pojavijo na?ake prinavigaciji, ki robotskemu sesalcu prepreéijo
vrnitev na postajo omni ali povzrogijo izgubo zemljevida.

Nadaljevanje ¢is¢enja

Ce se baterija robotskega sesalnika med &i§&enjem skoraj izprazni, se

robotski sesalnik samodejno vrne na postajo omni, da se napolni. Ko je
robotski sesalnik povsem napolnjen, nadaljuje s ¢is¢enjem tam, kjer je
koncal.

Nacin mirovanja

Ko je robotski sesalnik 10 minut za¢asno ustavljen, samodejno preklopi
v nacin mirovanjain njegov indikator ugasne. Ce ga zelite prebuditi,
pritisnite kateri koli gumb na robotskem sesalniku.

Opomba: Ce je &as mirovanja dalj$i od 12 ur, se robotski sesalnik samodejno izklopi.
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Nastavitve zaklepanja za otroke

Za omogocitev ali onemogocitev zaklepanja za otroke pritisnite gumb (O
narobotskem sesalniku in ga drzite 3 sekunde.

Ko je robotski sesalnik priklju¢en na postajo omni, za omogoditev ali
onemogoditev funkcije zaklepanja za otroke hkrati pritisnite gumba(Qin
§% na postaji omniin ju drZzite 3 sekunde. Te operacije med ¢is¢enjem krp
za pomivanje tal in praznjenjem posode za prah ni mogoce izvesti.

Opomba: Ko je omogoceno zaklepanje za otroke, so gumbi na robotskem sesalniku
in postaji omnizaklenjeni.

Posodobitev vdelane programske opreme

Vdelano programsko opremo robotskega sesalnika lahko posodobite
prek aplikacije Mi Home/Xiaomi Home. Pred posodabljanjem se
prepricajte, da je robotski sesalnik na postaji omniin da je baterija vsaj
15-odstotno napolnjena.

Obnovitev tovarniskih nastavitev

Ce robotski sesalnik po vnoviénem zagonu ne deluje pravilno, lahko z
zati¢em pritisnite gumb za ponastavitev, dokler ne zaslisite glasu, ki
navaja, da se robotski sesalnik ponastavlja na tovarniske nastavitve. S
tem bo robotski sesalnik ponastavljen na prvotne tovarniske nastavitve.

Vnovi¢ni zagon robotskega sesalnika

Ce se robotski sesalnik preneha odzivati ali ga ni mogoé&e izklopiti,
pritisnite gumb () in ga drzite pritisnjenega 15 sekund, da ga na silo
izklopite. Nato pritisnite in tri sekunde drzite gumb (b, da vklopite
robotski sesalnik.
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Sesanje in pomivanje

1. Zacetek sesanja in pomivanja
Pred zacetkom se prepri¢ajte, da je na robotski sesalnik namescen
sestav krpe. Pritisnite gumb (& na postaji omni ali () na robotskem

sesalniku ali zuporabo aplikacije zazenite robotski sesalnik na postaji.

Robotski sesalnik bo izdelal optimalno pot ¢iséenja in izvedel ¢is¢enje
glede na ustvarjeni zemljevid.

Opombe:

- Preden robotski sesalnik zac¢ne s ¢is¢enjem, bo ocistil krpe za pomivanje tal,
zato bodite potrpezljivi.

- Med delovanjem ne premikajte postaje omni, rezervoarja za ¢isto vodo,
rezervoarja za umazano vodo ali ¢istilnega pladnja.

- Ce sestav krpe odstranite, bo robotski sesalnik samodejno deloval v na&inu
sesanja. Ce sestav krpe pustite na robotskem sesalniku, lahko nacin sesanja
izberete tudi prek aplikacije; vtem primeru se bo sestav krpe med ¢is¢enjem
privzdignil.

2.Samodejna vrnitev za ¢is¢enje krp za pomivanje tal med ¢isc¢enjem
Robotski sesalnik se potem, ko o¢isti dolo¢eno povrsino, samodejno vrne
na postajo omni, da opere krpe za pomivanje tal. Postaja omni pritem
samodejno napolnirezervoar za vodo na robotskem sesalniku, ki nato
nadaljuje s ¢is¢enjem.

3. Cis&enje in sudenje krp za pomivanje tal po praznjenju prahu

Ko robotski sesalnik dokonéa s ¢i§€enjem in se vrne na postajo omni z
namenom polnjenja, postaja omnizaéne samodejno prazniti posodo za
prah, nato pa ocisti in posusi krpe za pomivanje tal.

4. Ciséenje rezervoarja za umazano vodo
Ko robotski sesalnik dokon¢a samodejno ¢iséenje, odistite rezervoar za
umazano vodo, da preprecite nastajanje neprijetnih vonjav.



Nega in vzdrzevanje

Deli
Za ohranjanje dobrega stanja robotskega sesalnika priporo¢amo, da izvajate redno vzdrZzevanje v skladu z naslednjo preglednico.
M . . Pogostost .
Del Pogostost vzdrzevanja Pogostost menjave Del vzdrevanja Pogostost menjave
Posodazaprah Ogistite po potrebi / Senzorvisine
Obmocgje signalizacije
Filter v posodi za prah | O¢istite vsaka dva tedna 3-6 mesecev postaje omni
e Stiki za polnjenje na
Rezerv\c;gg;a cisto Ocistite vsaka dva tedna robotskem sesalniku
Rezervoarza umazano| Priporoéeno ¢is¢enje po / Stikiza poInJenJg na postaji
vodo vsaki uporabi omnt
SR - T Odbijaé
Cistilni pladen;j Ocistite vsak mesec T -
Zraéniki za samodejno
Krtaca Ocdistite vsaka dva tedna 6-12 mesecev praznjenje na robotskem O¢istite vsak mesec /

Stranska krtacéa

Odistite vsaka dva tedna

3-6 mesecev

sesalniku

Dovod za samodejno
polnjenje vode na
robotskem sesalniku

Vizualni senzor za

prepoznavanje s

pomocjo umetne
inteligence

Ultrazvoéni senzor

Nastavek za krpo Odistite vsak mesec 1-3 mesece
Veésmerno kolo
Robni senzor
Laserski senzor LDS
Linijski laserski senzor Ogistite vsak mesec /

Spodnja stran robotskega
sesalnika

Postaja omni

Zraéniki za samodejno
praznjenje na postaji omni

Zraéni odvod na postaji

omni
Vrecka za enkratno / Zamenjajte po
uporabo potrebi
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Opomba: Pogostost menjave se lahko razlikuje, kar je odvisno od dejanskih pogojev.
Ce se pojavi napaka, je treba zadevni del takoj zamenjati.
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VrecCka za enkratno uporabo

1. Pritisnite gumb za sprostitev posode za prah in pokrov posode za prah
nagnite navzdol, da ga odprete. Odstranite vrec¢ko za enkratno uporabo z
nastavkain jo zavrzite.

2.S suho krpo odstranite prah in smeti s filtra.

—— \

g S

AT —

N

Opomba: S potegom ro¢aja navzgor boste vrecko za enkratno uporabo zaprliin tako
preprecili, da bi prah in smeti sluéajno padliven.

3. Namestite vrecko za enkratno uporabo, kot je prikazano, in vstavite
nastavek za vre¢ko v rezo. Prepric¢ajte se, da je vre¢ka dobro nameséena.

4.Zaprite pokrov posode za prah. Pravilno je pritrjen, ko zaslisite klik.

Klik

Cistilni pladenj
1. Odstranite ¢istilni pladenj, ga temeljito sperite zvodo in s krpo
odstranite morebitno umazanijo.

2.S suho krpo obrisite obmogje, kjer je nameséen ¢istilni pladenj, nato pa
ga ponovno namestite.

Opomba: Med vsakodnevno uporabo in &i$&enjem postaje omni ne nagibajte. Cejev
Cistilnem pladnju odveénavoda, jo obrisite s krpo.
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Rezervoar za umazano vodo Senzorji in stiki za polnjenje

1. Odstranite rezervoar za umazano vodo, odprite njegov pokrov in izlijte Z mehko krpo o¢istite vse senzorje in stike za polnjenje v robotskem

umazano vodo. sesalniku:

-Senzor robov ob strani robotskega sesalnika

2. Rezervoar operite s ¢isto vodo in ga namestite nazaj na postajo omni.

=N

mba: Plavajoca kroglica v rezervoarju za umazano vodo je premi¢ni del. Med

Opo
$¢enjem nanjo ne delujte s preveliko silo, da je ne poskodujete.

¢Cis

-SenzorjiviSine in ultrazvoéni senzor na spodnji strani robotskega sesalnika
- Stiki za polnjenje na zadnji strani robotskega sesalnika

- Laserski senzor LDS na zgornji strani robotskega sesalnika

- Odbijag, vizualni senzor za prepoznavanje s pomoc¢jo umetne inteligence in
linijski laserski senzorji na sprednji strani robotskega sesalnika

- Vizualni senzor za prepoznavanje

s pomoc¢jo umetne inteligence
Linijski laserski senzor

- Laserskisenzor LDS

Robni senzor
Odbija¢
Stika za polnjenje

Ultrazvoéni senzor



Krtaca Stranska krtaca

1. Obrnite robotski sesalnik ter stisnite sponki, da odstranite pokrov krtace. 1. Obrnite robotski sesalnik ter vrtljivi koleS¢ek odstranite navzgor, da ga
2. Dvignite krtado iz robotskega sesalnika, nato pa odistite lezaje krtace. odistite.
3.S prilozenim pripomoc¢kom za ¢i$¢enje odstranite morebitne zapletene 2.Stransko krtaco znova namestite na robotski sesalnik.

dlake na krtadi ter odstranite dlake in druge smetis krtace.
4.Znova namestite krtaco in pokrov krtace ter se prepric¢ajte, da sta trdno
priévr§cena. 5

Opomba: Za najbolj$o u¢inkovitost ¢isc¢enja je krtaco priporocljivo zamenjati vsakih
6-12 mesecev.

E;iﬁﬁi‘ o Pokrov krtace
\Ergs smwel)
Sponka
Krtada

Lezaji krtace

Opomba: Za najbolj zmogljivo ¢is¢enje je stransko krtaco priporocljivo zamenjati
vsakih 3 -6 mesecev.

Vedsmerno kolo

1. Robotski sesalnik obrnite in izvlecite ve¢smerno kolo.

2.S kolesa in osi odstranite lase, umazanijo in druge smeti.
3.Znova vstavite kolo in ga trdno pritisnite nazaj na svoje mesto.

& x Kolo

£ N
/ / Os
& % kS % Opombe:
»

” - Uporabite majhen izvija¢ ali drugo orodje, da nezno dvignete in odstranite kolo.

OPOZORILO: Ce se v krtado zaplete preveé las ali &e so lasje moéno zapleteni, jih ne - Kololahko odistite z vodo in ga po susenju znova namestite.

vlecite nasilo, saj lahko poskodujete krtaco.
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Filter 3. Odprite pokrov predala za prah, napolnite predal za prah s ¢isto vodo in
zaprite pokrov predala za prah. Pretresite predal za prah od strani do strani

1. Odstranite filter s sponke filtra, kot je prikazano na sliki. in nato izlijte umazano vodo iz predelka.

OPOZORILO: Za ¢iséenje filtra uporabljajte samo ¢isto vodo. Ne uporabljajte istilnega
sredstva.
4. Pred ponovno namestitvijo pustite posodo za prah in filter, da se

2. Izperite in rahlo potolcite po robovih filtra, da odstranite morebitni
posusita.

prah in umazanijo, dokler filter ni ist.
WV,
A 4

Opomba: Filtra ne poskusajte ocistiti s krtaco ali prstom. Opomba: Preden ju vrnete nazaj, temeljito posusite predal za prah infilter.
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Posoda za prah

Odstranite posodo za prah, kot je prikazano. Odprite pokrov posode za
prahinizpraznite vsebino.

Opomba: Da prepredite zamasitev filtra, pri praznjenju rahlo tapnite posodo za prah.

Nastavek za krpo

Odstranite krpo za pomivanje tal z nastavka za krpo za pomivanje tal, da
jozamenjate.

Postaja omni

Ocistite stike za polnjenje, zraénike za samodejno praznjenje in obmodje
signalizacije na postaji omni z mehko, suho krpo.

Baterija

Robotski sesalnik vsebuje visoko zmogljivo litij-ionsko baterijo.
Poskrbite, da bo med vsakodnevno uporabo dobro napolnjen, saj boste
tako ohranili optimalno zmogljivost baterije.

Opomba: Ce robotskega sesalnika dalj ¢éasa ne uporabljate, ga izklopite in
pospravite. Da bi preprecili poskodbe zaradi prevelikega praznjenja, je treba
robotski sesalnik napolniti vsaj enkrat na tri mesece.
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Odpravljanje tezav

Tezava

Mozni vzrok in resitev

Robotski sesalnik se ne vklopi.

Baterija je izpraznjena. Popolnoma napolnite robotski sesalnik in poskusite znova.
Sobna temperatura je nizja od 0 °C ali vi$ja od 40 °C. Prepricajte se, da uporabljate robotski sesalnik med 0 °C
in40°C.

Robotski sesalnik se ne polni.

Postaja omni ni priklju¢ena na napajanje; poskrbite, da sta oba konca napajalnega kabla pravilno vtaknjena.
Slab stik med stiki za polnjenje na postaji omni in robotskem sesalniku; odistite stike za polnjenje.
Preverite, ali so na priklju¢ku robotskega sesalnika tujki, in jih odstranite.

Konfiguracija omreZja ni bila
uspesna.

Geslo za Wi-Fi je napac¢no. Prepri¢ajte se, da je vneseno geslo pravilno.

Preklopite na 2,4 GHz omreZje, saj 5 GHz omreZja in usmerjevalniki za podjetja trenutno niso podprti.
Prepricajte se, da se robotski sesalnik nahaja na obmoc¢ju z dobrim signalom Wi-Fi.

Robotski sesalnik morda ni v stanju ¢akanja na povezavo. Zaprite in ponovno odprite aplikacijo ter sledite
pravilnim korakom, da poskusite znova konfigurirati omreZje.

Robotski sesalnik ne najde in se ne
more vrniti na postajo omni.

Postaja omni je bila izklopljena iz napajanja ali premaknjena, ko robotski sesalnik ni bil na njej.

Okoli postaje omni je prevec ovir. Postajo omni postavite na bolj odprto obmodje.

Zaradi premikanja robotskega sesalnika lahko ta znova dolo¢i lokacijo, in ¢e ponovno dolo¢anje lokacije ni
uspe$no, bo znova ustvaril zemljevid. Ce je robotski sesalnik predale& od postaje omni, se morda ne bo mogel
samodejno vrniti sam; v tem primeru morate robotski sesalnik roéno postaviti na postajo omni.

Obrisite obmogje signalizacije na postaji omni, da odstranite prah ali drobir.

Robotski sesalnik se ne odziva ob
pritiskanju na gumbe na postaji
omni.

Robotski sesalnik ni na postaji omni. Ro¢no postavite robotski sesalnik na postajo omni ali ga nanjo vrnite z
uporabo aplikacije.
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Tezava

Mozni vzrok in resitev

Robotskega sesalnika ni mogoce
izklopiti.

Robotskega sesalnika med polnjenjem ni mogoce izklopiti. Priporo¢amo, da robotski sesalnik odstranite
s postaje omniin pritisnete gumb za vklop/izklop ter ga drzite 3 sekunde, da ga izklopite.

Ce prej navedeni koraki ne delujejo, pritisnite gumb za vklop/izklop in ga drzite 15 sekund, da robotski
sesalnik prisiljeno izklopite. Ce teZave ne odpravite, se obrnite na ekipo za poprodajne storitve.

Polnjenje je po¢asno.

Polnjenje robotskega sesalnika od skoraj izpraznjene do povsem napolnjene baterije traja priblizno 6,5 ur.
Pri visoki ali nizki temperaturi okolja bo robotski sesalnik samodejno upocasnil polnjenje, da podaljsa
Zivljenjsko dobo baterije.

Stiki za polnjenje so morda umazani; obrisite jih s suho krpo.

Robotski sesalnik je med
delovanjem zelo hrupen.

Posoda za prah je polna; izpraznite jo.

V krtaco ali posodo za prah se je morda ujel trd predmet. Preverite in odstranite trd predmet.
Krtaca ali stranska krtaca se je zapletla. Preverite in odstranite morebitne tujke.

Sesanje robotskega sesalnika po potrebi nastavite na standardni ali tihi nacin.

Robotski sesalnik se kaoti¢no
premika.

Predmetina tleh, kot so kabliin copati, lahko ovirajo robotski sesalnik. Priporo¢amo, da jih pred uporabo
sesalnika pospravite.

Robotskemu sesalniku lahko na mokrih ali spolzkih tleh spodrsne. Priporo¢amo, da tla pred uporabo
sesalnika posusite.

Linijske laserske senzorje in vizualni senzor za prepoznavanje s pomocjo umetne inteligence na
robotskem sesalniku obrisite s ¢isto, mehko krpo, da jih ohranite v ¢istem in neoviranem stanju.

Posoda za prah se ne izprazni
povsem.

Preverite, ali je vrecka za enkratno uporabo v posodi za prah polna.
Ce vrecka za enkratno uporabo ni polna, preverite, ali obstajajo ovire v zra¢nikih za samodejno praznjenje
na robotskem sesalniku, postaji ali posodi za prah. Ce obstajajo, zamaseni del pravo¢asno odistite.




Tezava

Mozni vzrok in resitev

Robotski sesalnik se zatakne pred
postajo omni in se ne more vrniti nanjo.

Odstranite ovire izobmoc¢ja 0,5 m levo in desno od postaje omniin 1,5 m pred njo, da preprecite blokiranje
robotskega sesalnika.

Pot za vrnitev z namenom polnjenja je blokirana, ker so na primer zaprta vrata.

Ce sotla pred postajo omni preve¢ mokra, lahko robotskemu sesalniku spodrsne. V tem primeru
odstranite odve¢no vodo in poskusite znova.

Priporo¢amo, da postajo omni premaknete na drugo mesto in poskusite znova.

Robotski sesalnik izpusti nekatere
prostore.

Poskrbite, da so vsa vrata povsem odprta.

Preverite, ali obstajajo vrata, katerih prag je visji od 2 cm, saj robotski sesalnik pragov, visjih od 2 cm, ne
more preckati.

Ce je prostor med vrati moker ali spolzek, lahko robotskemu sesalniku spodrsne, zato ne more ustrezno
delovati. Priporo¢amo, da ro¢no obriSete odve¢no vodo s tal.

Robotski sesalnik po polnjenju ne
nadaljuje s ¢is€enjem.

Prepricajte se, da robotski sesalnik ni nastavljen na nacin DND. Na¢in DND robotskemu sesalniku
preprecuje nadaljevanje ¢is¢enja.

Robotski sesalnik ne bo nadaljeval s ¢is¢enjem, ¢e ga ro¢no vrnete na postajo omni, da ga napolnite
(ro¢na postavitev robotskega sesalnika na postajo omni, ro¢ni pritisk gumba na robotskem sesalniku ali
ro¢no posiljanje robotskega sesalnika na polnjenje prek aplikacije).

Obstaja napaka nivoja vode na ¢istilnem
pladnju.

Odstranite &istilni pladenj in o¢istite odprtino za vodo, ¢e je zamasgena.

Narahlo pritisnite na rezervoar za umazano vodo, da se prepricajte, da je pravilno namescéen.

Preverite, ali je tesnilo rezervoarja za umazano vodo ohlapno ali nepravilno namesceno in ga po potrebi
ro¢no nastavite. Ce teZave ne odpravite, se obrnite na ekipo za poprodajne storitve.
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Specifikacije

Robotski esalnik

Postaja omni

Ime

Robotski sesalnik

Model

JZ2202

Model

B101GL

Mere izdelka

350 x 350 x 97 mm

Mere izdelka

423 x 340 x 568 mm

Vhodna nazivna napetost

220-240 V~50/60 Hz

Brezzi¢na povezljivost

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Baterija 4800 mAh (nazivna zmogljivost) Izhodna nazivna napetost 20V=2A
Cas polnjenja Priblizno 6,5 ure Mo¢ (med praznjenjem 1000 W
prahu)
Neto teZza (Robotski sesalnik) | 3,8kg Mo¢ (med gis&enjem) 55 W
Neto teZa (z dodatki) 12,4 kg Moé (susenje + polnjenje) 78W
Zdruzljivo z Android 4.4ini0S10.0 ali novejsi Stopnja zasite IP 1PX1

Nazivna napetost

14,4V =

Nazivha mo¢

70W

Delovnafrekvenca

2400-2483,5 MHz

Najvecjaizhodna mo¢

<20dBm

Pri normalni uporabi mora biti ta oprema med anteno in telesom

uporabnika oddaljena vsaj 20 cm.

Informacije o odstranjevanju in recikliranju OEEO

Vsiizdelki, ki so oznaceni s tem simbolom, spadajo med odpadno elektri¢no in elektronsko opremo (OEEO v Direktivi 2012/19/EU) in jih
ne smete odlagati med gospodinjske odpadke. Zaradi varstva zdravja in okolja odpadno opremo odnesite v pooblas¢ene zbirne centre za
reciklazo odpadne elektri¢ne in elektronske opreme, ki jih dolo¢i viada ali lokalne oblasti. Pravilno odlaganje in recikliranje bo pripomoglo pri
preprecevanju morebitnih negativnih posledic za okolje in zdravje ljudi. Obrnite se na lokalne oblasti za vec informacij o lokacijah ter pogojih
185 EEEE  ,oslovanja zbirnih centrov.
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NHdopmaums 3a 6esonacHocCT

MpouyeTeTe BHMMaTEHO TOBA PbLKOBOACTBO NpeAn ynoTpe6a v ro 3aanasere 3a 6bAewy cnpaBKu.

OrpaHnyeHuns 3a ynoTtpeba

- Tosm NpoAYKT e npeaHa3Ha4eH caMO 3a No4YncTBaHe Ha Nno40BM HACTUIKM B AOMallHa cpeaa.

He ro nanonseaiite Ha OTKPUTO, BbPXY NOBbPXHOCTW, Pa3vyHN OT NOAOBE, U B TbPrOBCKA MK
npomMuwweHa cpepa.

- Tosn ypea MoXe fla ce n3non3Ba OT geua Ha Bb3pacCT Haf 8 rognHn 1 Mua c HamaneHm (I)I/ISVI‘-IeCKVI,

CETVBHU NN YMCTBEHW CMOCOBHOCTM MK C INMCA Ha ONUT 1 3HAHUS, ako ca Noj HabnheHve nan
WNHCTPYKTUPAHN OTHOCHO M3M0/3BaHETO Ha ypeaa no 6e3onaceH HauvH 1 pa3brpart Bb3MOXHUTE
onacHocTu. [leua He TpsbBa fa urpasT c ypeja. [louncTBaHeTo 1 NOAAPBXKATA OT NOTPebuTens He
TpA6Ba fa ce N3BbPLUBAT OT Jeua be3 Haa3op.

- Ypennut TpAGBa Aa ce 13M0si3Ba CaMo CbC 3axpaHBallma 610K, NpefoCcTaBeH C ypeaa.
- Tosn ypepn cbabprka 6aTepun, KOUTO MOraT ia C€ CMEHST CaMO OT KOMNETEHTHM nLa.
- eua He TpAGBa fa UrpaaT c NpoaykKTa. YBepeTe ce, Ye Aeuarta 1 JoMallH1Te niobumum ca Ha

6e3onacHo pa3CctoAaHne oT npaxocmyKaqKaTa-po60T, A0KaTo TA pa60T|/|.

- Ako 3axpaHBawWnAT kaben e NnOBpPELEH, TpFI6Ba [la ce 3aMeHN CbC crneumaneH kaben nam KOMNIeKT,

HaJIn4EeH OT NPOn3BOANTENA NI HETOB CEPBU3EH NpeacTaBuTEJ.

- He nsnonseaiite npaxocMyKkaykara-po60T B 30Ha HaJ, HUBOTO Ha Nnopaa 6e3 3alunTHa nperpajaa.
- He nocTaBAiiTe npaxocmykadykaTa-po6oT o6bpHaTa Haonaku. He MecTeTe npaxocMykaukaTta-po6oT

1 n3nonsBariTe KaTo OPbXXKa Kanaka 3a jila3epHunA CEH30p LDS, kanaka nnm 6pOHFITa.
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- He nsnonseaiite npaxocMykadkara-po6oT npu Temneparypa Ha okonHara cpeaa Haa 40 “C unv nop

0 °C nnun Ha nopa, BbpXy KOMTO MMa TEYHOCTU UK NeNnKaBu Cy6CcTaHumu.

- He MoHTUMpaiiTe, 3apexpanTte nan n3non3sanTe Ta3n NpaxocMyKayka-poboT Ha OTKPUTO, B 6aHN

WIn B 6IN30CT 0 6acelH.

- AKO ypeabT npeMunHe npes 3axpaHBalyma kaben, ToBa MOXe Aa LoBeje 10 Hen3npaBHOCT.
- OTCTpaHeTe YynanBMTE NN MankKn NpeaMeTy OT NOA3, 3a Ja NPeaoTBpaTnTe NpaxocMmyKadkara-

po60T fla ce 6ibCHE B TAX U Aa r NoBpeau.

- [MaseTe MHCTPYMEHTA 3a No4YncTBaHe Aajey oT geua.
- He nocTaBanTte aeua, AoMallHW TIOOUMUN NN KAKBUTO U la e npegmMeTn BbpXy npaxoCcMykKadkarta-

p060T HEe3aBNCUMO Oanin € HenoaBMXXHa, Win B ABVXXEHNE.

: I,E',p'b)KTe KOCa, NpbCTU U APYyrn 4aCTtm Ha TANI0TO Aajied OT OTBOpPA 3a 3aCMYyKBaHe Ha

npaxocmykaykaTta-po6or.

- He nsnonsearite npaxocmykadykaTa-po6boT 3a NoYMcTBaHe Ha ropsm cy6cTaHumm.
- He nsnonsearite 3a noyncTeaHe Ha TBbPAN U OCTPU NPEAMETMN.
- Mpeau aa nouncTBarte UM N3BbpLIBaTE NOAAPBXKKA, N3KOYETEe MPAaxXoCMyKaykaTa-poboT 1 OMHU

CTaHUMNATA N U3KJIKIDHETEe 3aXpPaHBAHETO M.

- He 6bpLieTe npaxocMykaykata-po6boT nav OMHM CTaHUMATA C MOKPa Kbpra 1 He I n3nnakeanTe

C KakBaTo 1 Ja e Te4yHocCT. Cnel noyYncTBaHe Ha YacTUTe, KOUTO MOrar a ce MUAT, T nacyuerte
HanbJIHO, Npeau aa rm noctaBnTe OTHOBO U Aa r'm n3nosi3eare.

- YBepeTe ce, Ye NpaxocMyKaykaTa-poboT e U3KNoUeHa, Npeaun Aa sl TpaHcnopTupaTe 1 npu

Bb3MOXHOCT A CbXpaHsiBaliTe B OpUrvHasHaTa 1 onakoeka.



- Mlanon3eaiTe npoAyKTa B CbOTBETCTBUE C MHCTPYKUMNTE B PbKOBOACTBOTO 3a NOTpe6uTens.
MoTpebrTennTe HOCAT OTFOBOPHOCT 3a BCSAKA 3ary6a v LweTa, nporatuyalla oT HerpasuiHa
ynoTtpeba Ha To3u NPOAYKT.

Batepun n 3apexnaHe
MNPEAYNPEXOEHWE:

- He nanonseaite 6arepus, 3axpaHBall kaben nam OMHM CTaHUUA 3a 3apeXAaHe Ha TpeTa cTpaHa.
lNpaxocmMykaykaTa-po60T MOXe fa ce M3M0Ji3Ba CamMo C OMHM cTaHuma moaen JZ2202.

- He ca Heobxoanmm oencTBnA OoT NoTpebuTenmTe 3a NpeBk/OYBaAHE HAa OMHM CTaHuMATa mexay 50
Hz n 60 Hz — npoaykTbT MOXe aa ce agantmpa kakto KbM 50 Hz, Taka n kbm 60 Hz.

- He pa3rnob6naBaiite, peMoHTMpainTe nan moandurumpante akymynaTopa Uiam oMHU cTaHumMsTa
cobcTBEHA MHMLMATUBA.

- He nocTtaBanTe oMHKM cTaHUMATA 6130 A0 N3TOYHVK Ha TOMJIMHA.

- He nsnonseaite mokpa Kbpna uay MOKpK pbLg, 3a ia 6bplieTe Uan NoYncTearte KOHTaKTMTe 3a
3apexjaHe Ha OMHU CTaHumATa. He n3xBbpnsamnTe HenpaBunHoO ctapu 6atepun. VisnonssaHute
6aTepun TpsbBa fa ce N3XBbPAAT B CNeLann3npaHo Aeno 3a peumkianpaHe.

- AKO npaxocMykaykaTa-poboT HAMa Aa ce N3Mnon3Ba 3a NPoAb/KMUTENEH Nepuos, A 3apeaeTe
N3LANO, CNeS KOETO A U3KIIOYETE U A CbXpaHABaTe Ha XNafHo, Cyxo MACTO. [pe3apexpaarite
npaxocMykaykata-poboT NoHe BeAHbX Ha BCekn 3 meceLa, 3a aa n3berHete npekoMepHo
paspexpaaHe Ha akymynaTopa.

- JINTNeBO-NOHHMAT aKyMyaTop CbAbp)Ka BellecTBa, KOMTO ca onacHu 3a okojiHata cpea. lNpean
Aa N3XBbpAMTE NpaxocMykKaukata-poboT, NbpBO M3BajeTe akymynatopa, ciiefi Tosa A Usxebpnete
188 VN peuvknupanTe B CbOTBETCTBME C MECTHUTE 3aKOHW 1 pa3nopeabun Ha cTpaHaTa Uau permoxa,



KbJETO ce N3Mnon3ea.
- Korarto n3saxpaare 6atepunte ot npoayKTa, No-gobpe e ga nrowmnte 6atepumTe 1 fa ce yBepuTe,
ye NPOAYKTHT € M3KJIOYEH OT 3axpaHBaHeTo.
1). PasBuiiTe BUHTA B floNHATa YacT, CNnej KoeTo cBasieTe Kanaka.
2). isBapeTe KOHeKTOpa Ha baTepuATa, cnep KoeTo nsBaaete 6arepunte. He noBpexaanTte kopnyca
Ha 6aTepusTa, 3a fja M3berHeTe pycK OT HapaHsABaHe.

3). NpepainTe 6aTteprmnTe Ha NpodecMoHanHa opraHn3auna 3a peumknnpaHe.

NHdopmauma 3a 6e3onacHoOCT 3a nasepa
- JlazepHMAT ceH30p Ha TO3M NpPoAyKT oTroBapA Ha ctaHaapT IEC 60825-1:2014 3a nasepHu NpoayKTH

ot knac 1. Mons, ns6sreaiTe aa rneaarte nbya AMPEKTHO MO Bpeme Ha ynoTtpeba.

EC peknapaumns 3a CboTBeTCTBME

C C HacToswoTto Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. neknapupa, 4e paanoobopynsaHeto Tvn B102EU e B cboTBETCTBIE
¢ AupekTtnea 2014/53/EC. MbAHMAT TEKCT Ha AeknapauuaATa 3a cboTBeTcTBMe Ha EC e foCTbNeH Ha CneHNA NHTEPHeT afipec:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
3anoapo6HO eNekTPOHHO PbKOBOACTBO 0TBOpeTe www.mi.com/global/service/userguide
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O6uw npernea Ha NpoayKTa

Akcecoapwu

MpenBapuTeNHO MOHTMPaHM akcecoapm

YeTka Kanak Ha yeTkaTa OTaeneHune 3anpax

Jpyrn akcecoapu

=1 [F] L

ViHcTpymeHT 3a Top6uuka za CTpaHnyHa yeTka
noyncTteaHe eﬂHOKpaTHayHOTpeﬁa
Mpaxocmykayka-po6oT (pesepeHa)

3abenexka: uniocTpaummnTe Ha NPoAyKTa, akcecoapute
1 notpebuTtenckus nHTepdeiic B pbkoBOACTBOTO 3a
notpebuTens cacamo 3a cnpaBka. [leficTBUTeNHNAT
nNpoAyKT 1 GYHKLUMTE My MOXE fia Ce pasnunyasart

nopajv noao6peHns no NpoayKTa. Mopnoxkn sa Jbpxaun Ha NOAN0XKN 3a 3axpaHBauy kaben OmHu cTaHunA
Mon x 2 (¢abpnyHo mon x 2 (c BkNloueHn Topbuyka 3a eAHOKpaTHa
nocraBeHu) ynoTtpeba, pesepBoap 3a 4ncTa BoAa,
190

pe3epBoap 3a MpbCHa BOJja U KOPUTO 3a
noyncTeaHe)
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lpaxocmykayka-poboT

(G,

HatucHete n 3a4pbXTe 3a 3 CeKyHAWn, 3a fa BKKYNTE NN N3KIK4YnTe

HaTtncHeTe 3a 3anoyBaHe Ha NOYNCTBAHe, Clief KaTo npaxocMmykaykarta-
p060Te BKJIlOYEHa

CBbp3BaHe KbM JOKVHT CTaHLUA: HAaTUCHETE
AKTUBMpaHe/feaKkTUBMpaHe Ha GYHKLMATA 3a 3aK/04BaHe 3a feLa:
HaTVCHeTe 1 3aApbXTe 3a 3 CeKyHAN

NHankatop

-Bano: MouncTtBaHe/MouncTBaHeTo e 3aBbplieHo/HanbiHO 3apefeHa

-MwuraHe B 6an0: BpbliaHe KbM cTaHLMATA 3a 3apexjaHe/cMAHa Ha
nosuumATa/akTyannsmpaHe Ha pbpmyepa/v3yakBaHe
Ha Bpb3ka/cebp3BaHe kbM Wi-Fi

-baBHO MuraHe B 6ano: 3apexaaHe

-MwuraHe B opaHxeBo: [pewka

- Oparxeso: Wi-Fi He e cBbp3aH

3366}18)KK35,D,0KBTO HanOCMyKa'{KﬂTa-pOﬁOT YNCTU Naun ce Bpblla KbM OMHN
CTaHUMATa 3a 3apexjaHe, MOXeTe fja HAaTUCHeTe BCEeKN OT 6yTOHVITE n,3apan
nocTtaBuTe Ha naysa.



lpaxocmykayka-poboT 1 ceH3opU CeH3op cpewy nagawe

YnTpasBykoB o—

CceH3op MHoronoco4Ho
Kanak Ha nasepHua ceH3op CTpaHunyHa Koneno
LDS yeTka

Kanak Ha yeTkaTa

YeTka

LLnnkn Ha kKanak Ha
yeTkaTa

Bopaeuo koneno

NasepeH ceHsop LDS

Bopeuo

Bpowa Koneno

Al CeH30p 3a BU3yasnHO
pasnosHaBaHe
JInHeeH nazepeH ceH30p

MoHTaxeH oTBOp
3a abpxaya Ha
noanoxkara sa mMon

—— byToH 3a HynupaHe

HaTUCHeTe 1 3aApbXTe 3a 3 CeKyHAN
Kanak 3a Bb3cTaHOBsIBaHe Ha dabpuyHmn
HacTPOWNKM
° Wi-Fi nHankaTop
- BK/lOY€EH: MMa Bpb3ka C Uunka Ha
Wi-Fi OTAENEeHMNETOo 3a npax
OTaeneHue 3a npax - Nskniouen: Wi-FiHe e OTBOp 3a aBTOMaTN4YHO
CcBbp3aH LLunka Ha n3npassaHe
-Mwra: nsyakBaHe Ha Kanaka Ha
Kowtaktin 3a sapexpane praka/cabpssaHe oTAeNeHneTo 3a q)I/IﬂT'bp
npax
KoHekTop Cenzop 3a pv6ose p Llnnka 3a dpuntbpa
Kanak Ha oTaeneHuneTo 3a
Bx0A 332 aBTOMaTUYHO OTBOP 3a aBTOMATWNYHO npax
npesapexpaaHe c Boaa nsnpassaHe OTaeneHune 3a npax
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OMHU cTaHumA

Kanak

PesepBoap 3a MpbcHa
BOAa

PesepBoap 3a uncrta Boga

Lpbxka o— I [pbxka

OTpeneHve 3a npax

EyTOH 3aocBoboxaaBaHe Ha
oTAeNIeHneTo 3a npax

Kanak Ha oTaeneHmneto 3a npax

OTBOp 32 aBTOMaTNYHO

KopwuTto 3a nouncrteaHe o nsnpassaHe

LLlmnka Ha pe3epBoapa 3a Boaa
pe3epBoapa 3a Boja

MnaBawaTonka o

Pe3epBoap 3a MpbCHa

PesepBoap 3a uncra
193 BoAa Boja

—o MHaunkaTop
-bano: OMHM cTaHuMATa €
CBbp3aHa KbM 3axpaHBaHe
- bbp3o MmuraHe B opaHxeBo:
OMHU cTaHuMATa MMa
rpewka

O6nacT 3a curHan

KoHTakTu 3a 3apexaaHe
Bxopn 3a aBTOMaTn4HO

nobaesiHe Ha Boja



Kak ce moHTMpa

ByTOHVI Ha OMHWN CTaHUMATa OTCTpaHﬂBaHe Ha 3allNTHNUTE NOKPUTUA
Mpean aa v3nonsearte npaxocMykaykata-po6oT, cBaneTe 3aWwmnTHNTe
JIEHTV OT ABETE CTPaHU.

ByToH 3a HanyckaHe
[ CJ'IS,El HaTnckaHe npaxocmykaqKaTa-poﬁm e HanyCHe OMHWM cTaHuuATa.

EyTOH 3ano4yncrteaHe
4

CJ'IS,El HaTnckaHe npaxocmyKaHKaTa—poﬁm e noYncTn BCUYKN 30HWN.

SSS ByToH 3a noacylwasaHe

— C}'Ie,l:l HaTUCKaHe OMHW CTaHUMATa LWe 3anodyHe nau cnpe a noAcylwasa
NOANOXKNTE Ha Mona.

Benexku:

. EyTOHMTe Ha OMHU CTaHUMATA LWe d)yHKuMOHMpﬁT, Ccamo KoraTto npaxocmykaukara-
ByToHITe Ka o CranuAaTa lie MocTaBAHe Ha CTPaHMYHA YeTKa 1 KOMMIEKT 3a MOn
. I'Ipenvl no4yncrteaHe VU'I6M nouugbmkaga KOPWTOTO 3a NO0YMCTBaHe M OMHWN CcTaHUunATa MNocTaBeTe CTpaHI/IHHaTa yeTka Bbpxy wMnkara B ;osiHata yacT Ha
npaxocMmyKadykata-poboTt TpAbBa Aa ObAe n3BafeHa oT HeA.
P Y P P A A o npaxocmyKaqKaTa—poﬁoT ncnepToBanocTaBeTe KOMMAeEKTa 3a Mon Bbpxy

OTBOpI/ITe 3a MOHTaX.
KomnnekT Ha mon

30Ha 3a nocTaBsiHe Ha ©
NoAsIoXKa 3a Mor

LLnnka3a o
CTpaHWM4yHa YeTka

Jbpxay Ha noanoxkn Mopnoxka 3a
3amon mon
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|-|03VILI,I/IOHI/IpaHe Ha OMHW CTaHUMATA

MNocTaBeTe OMHM CTaHUMATA B 61M30CT A0 KOHTAKT M HA MACTO € 0GB
o6xBat Ha Wi-Fi. Cnef ToBa CBbpXXeTe CTaHUMATA KbM 3aXpaHBaHe.

BkniouBaHe Ha OMHM
cTaHuuaTa

<

3abenexka: He noctasaite npeameTyt B o6xBat ot 0,5 M otcTpanu unm 1,5 ot
npegHarta yacT Ha OMHUM CTaHUMATa.
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MNocTaBsAHe Ha n paxocmMmyKay KaTa-pO6OT

HaTucHete v saapbxTe 6yToHa () Ha npaxocMykaukaTta-po6oT
B NpoAb/XeEHVE HAa 3 CEKYHAW, 3a Aa A BK/ouuTe. NocTasete
npaxocMykaukata-po6oT B OMHUN CTaHLUMATA Taka, Ye KOMMIEKTHT 3a Mon

Aa e Haco4yeH KbM KOPUTOTO Ha CTaHUMATA 3a NOYMCTBaHe. CnepToBa Wwe

yyeTe rnacoBo n3BecTue, korato npaxocmyKaqKaTa—poéoT Ce CBbpXe

YCNewHOo KbM CTaHUMATA N 3an0YHe 3apexaaHe.

Benexku:

- MpenopbyBame Nnpeau nbpea ynoTpeba fa ocTaBUTE NpaxocMykaykata-poboT aa
Ce 3apean Hanb/HO. Ako ﬂanOCMyKaHKaTa*pO6OT He MOXe Aa 61:,!16 BK/KOYeHa cnep
Mn3TollaBaHe Ha akymMmynatopa, A CBbpXXeTe Ha pbKa KbM OMHWN CTaHUMATA, 3a Ja ce
3apenu.

N I'IpaxocmykaqkarafpoéoT HAMa Aa ce N3KK4KM, A0KaTo e CBbp3aHa KbM OMHU
cTaHuwnATa.

- Korato nsnonseare npaxocmMmykaykara p060T 3a NbpBKM NbT, Ce Npenopbysa Aa
cneanTe npaxocmykaykara pO6OT naaoTCTpaHUTe BCUYKU NPENATCTBMNA Ha
3zemATa. AKo npaxocmMmykaykara pDﬁOT Ce 3akyiewn nnm Haapacka noBbpxHOCTTa
Ha mebennTe B HAKON 30HK, MOXeTe fa 3afiafaeTe 30HN C OrpaHnyeH 4OCTbN B
NPUNOXEHWETO, 3a Aa NpefoTBpaTnTe HaBIM3aHETOo Ha NpaxocMyKaykarta pO6OT B
TAX.
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Kak ce nsnonssa

Nob6aBsHe Ha BoAa KbM pe3epBoapa 3a 4ncra Boaa

HanbnHerte pesepBoapa 3a unMcta BoAA C YMCTa BOAA 40 OTOE/A3aHOTO
MaKCVMaJHO HMBO.

BHVMAHWE:

- He nobagAiTe Boga Haa oT6enasaHoTo makcumanHo Hueo (MAX).

- He HannBalTe ropeua BoAa B pe3epBoapa, Tbii KaTo TOBa MOXe Aa JoBefe 40
nebopmmpaHeTo my.

- He po6asaiiTe nouncteawm npenaparn uim fe3vHdekTaHTu B pe3epeoapa 3a Boaa.

Cebp3BaHe ¢ npunoxeHneto Mi Home/Xiaomi Home

To3n npoaykT pabotu ¢ npunoxeHneto Mi Home/Xiaomi Home*.
M3nonssaiite npunoxernvetro Mi Home/Xiaomi Home, 3a aa ynpaenssare
ypefna v Aa B3aumogelicTBate C pyru UHTENINIeHTHY YCTPOCTBa 3a loma.

CkaHupaiite QR kopa, 3a fa nsternute n
MHcTanmparte npunoxeHuerto. LLle 6baeTe
NpeHaco4YeHn KbM CTpaHuMLaTa 3a HaCcTpolika Ha
BPb3KaTa, ako NPUIOXKEHNETO BEYE € MHCTannpaHo.
Nnn notbpcete Mi Home/Xiaomi Home B marasuHa
3a NPWNOXEHWS, 3a Aa o U3TernnTe 1 MHCTanmpare.
OtBopeTe npunoxeHvieto Mi Home/Xiaomi Home,
nokocHete ,@" B ropHVsA feCeH brbhl, CNef KoeTo
N3nbHeTe NOAKaHNTe, 3a Aa fobaBuTe ypeaa cu.

C4576F12

* MpunoxeHneTo ce Hapunya Xiaomi Home B EBpona (c usknioyeHne Ha Pycus). imeto
Ha NPUI0XEHMeTo, NoKasaHo Ha BaluvsA ypef, e ToBa no noapasbupane.

Benexkn:

- Tasu npaxocmykaukata-po6oT paboTu ¢ npunoxerneto Mi Home/Xiaomi Home n
noaabpxa sepcun Ha Android 4.4 nan i0S 10.0 v no-Hosu.

- Mopabpxart ce camo Wi-Fi mpexw o1 2,4 GHz.

- BepcuATa Ha npunoxeHreTo Moxe fa e 6una akTyanusmpaHa. Cneasaiite
MHCTPYKLMNTE Bb3 OCHOBA Ha TeKylaTa BepCrs Ha NPUN0KEHNETO.

Hynupane Ha Wi-Fi

AKo Bpb3kaTta Mexay TenedoHa B/ 1 npaxocMykavkata-po6oT nponaaHe
nopajv HoBo KOHbUryprpaHe Ha pyTepa, rpeliHa napona unu apyra
NpUYVHa, CnefBanTe CNefHNTE CThNKN:

1. OTBOpeETE Kanaka Ha npaxocMyKkaukaTta-po6oT, 3a aa smxaarte Wi-Fi
NHAMKaTopa.

2. HaTtucHeTe eaHoBpeMeHHO 1 3aapwxTe 6yToHnTe () 1 (), fokato uyete
rnacoBo cboblieHve, 4e NnpaxocMykaykara n3yakea 3a KoHpurypupaHe
Ha Mpexara.

3. Korato Wi-Fi nngmkatopst mura, Wi-Fi Bpb3kaTta e 6una HynupaHa
ycnewHo.
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BknousaHe/nsknousaHe

3a fa BKNoYMTE NpaxocMyKaykaTa-poboT, HaTUCHeTe 1 3apbXTe 6yToHa
& e npogbmkeHne Ha 3 cekyHan. Cnes TOBa MHAMKATOP®T Lie CBETHE

1 NpaxocMyKaykaTta-po6oT Lie Bfie3e B peXUM Ha roToBHOCT. JlokaTto
npaxocmykaukaTa-poboT e Ha naysa U He ce 3apex/a, HaTuCHeTe
sappbxTe 6yToHa () B npoabmKeHne Ha 3 cekyHAW, 3a a A M3KAoUUTE.

3abenexka: [lokato npaxocMykaykara-po6oT ce 3apexaa, TA We ce BKIKYK
aBTOMAaTMYHO M HAMA la MOXe Aa 6be N3KyeHa.

[locTtaBsaHe Ha naysa

AKO npaxocmMyKauykaTa-poboT YNCTW U )KeNaeTe Aa A NoCTaBUTE Ha naysa,
HaTUCHeTe KOETO U Aa e KoMuye.

3abenexka: He nosauraiite v He MecTeTe MpaxocMykaykarta-poboT, fokaTo e
Ha naysa. B npotuBeH cnyyaii ToBa MOXe Aa floBefie A0 rPeLKN B HaBUraumnaTa n
ﬂanOCMyKaHKaTa-pOﬁOT AaHe MOoXe Aja ce Bpblia KbM OMHN CTaHUMATaA NN fa
3arybu kapTara cu.

I'Ipo,u,bn)KaBaHe Ha novymncrteaHe

AKO akymynaTopbT Ha NpaxocMykaykaTa-po6oT 3anoyHe fa ce
n3TouiaBa no BpeMe Ha 3ajaya 3a no4YncTBaHe, NpaxocMykaykara-
po60T aBTOMATUYHO Lie CE BbPHE A0 OMHY CTAHUMATA 3a Npe3apexaaHe.
Cnep kaTo 6bae 3apefieHa JOKpai, TA We Bb30OHOBY MOYNCTBAHETO OT
MACTOTO, KbAETO e cnpsAna.

Cnsaw, pexum

MpaxocmykaykaTa-po6oT aBTOMATWYHO e Be3e B CRALY, PeXnM,
cnep karto e 6una cnpsHa Ha naysa 3a 10 MUHYTW, N UHANKATOPBT M
e ce n3koun. 3a aa A cbOyAnTe, HaTUCHETE NPON3BOJIeH BYTOH Ha
npaxocmykaukaTa-pobor.

3abenexka: ako BpemeTo B CMAlL pexuM npesmwn 12 yaca, npaxocMykaukara-po6oT
lle Ce N3KNI0UM aBTOMaTUYHO.

HacTpoliku 3a 3awunTa ot geua

3a fa aKkTBMpaTe Unn feakTuenpate GyHKLMATA 3a 3alLnTa OT Aeua,
HaTVCHeTe 1 3afpbXxTe 6yToHa () Ha NpaxocMyKaykaTa-po6oT B
nNpoAb/KEHNE Ha 3 CeKyHAN.

[lokaTo npaxocmykaykaTta-po6oT e CBbp3aHa KbM OMHUW CTaHLVATA,
HaTUCHEeTe 1 3afipbXTe eiHOBPEeMeHHO ByToHMTe () 1 §% Ha cTaHumMATa B
NpoAb/IKEHNE Ha 3 CeKYHAW, 3a Aa BKIOUMTE UK N3KUNTE GYHKLMATA
3a3awumTa oT Aeua. Ta3v onepaums He e NPUIOXKMMA MO BpeMe Ha
13npasBaHe Ha MOAJMOXKATA HA MOMA NN N3XBbP/IAHETO Ha Npax.

3abenexka: Korato ¢pyHkumMATa 3a 3awuTa oT flena 6bae akTnBMpaHa, by ToHuTe Ha
npaxocMyKaykaTa-poboT v OMHM CTaHUMATA Le 6bAaT 3aKNoYeHN.

AkTyanusauus Ha pbpmyepa

MoxeTe na akTyanusmpare pbpmMmyepa Ha npaxocMmykaukara-po6oT ot
npunoxeHneto Mi Home/Xiaomi Home. Mpean akTyanuavpaHeTo ce
yBepeTe, 4e NpaxocMyKaykata-po6oT € NocTaBeHa B OMHU CTaHLMATa 1
HVBOTO Ha akymynaTtopa e Hap 15%.

Bb3cTaHoBsABaHe Ha pabpPUYHNTE HACTPOIKK

AKO npaxocMykauykata-poboT He GyHKLNOHMPA NpaBUIHO chej,
NOBTOPHO CTapTVpaHe, C NoMoLTa Ha kapduLa MoXeTe ja HaTUCHeTe
6yTOHa 3a HyNMpaHe, ,OKATO YyeTe rNacoBo CboblLeHNe, Ye ca
Bb3CTaHOBeHU pabpuyHnTe HacTpoiikun. C ToBa e 6bAaT Bb3CTAHOBEHN
babpnuHMNTE HACTPOIKUN Ha MpaxocMyKaykaTa-po6or.

PecTapTnpaHe Ha npaxocMyKaykaTa-po6oT

AKo npaxocmMykaykata-po6oT npectaHe Aa OTroBaps UM He MOXe Ja

ce usKJloun, HaTcHeTe 1 3aapbxTe 6yToHa () 3a 15 cekyHawn, 3a ga A
U3KuYNTE NPUHYANTENHO. Cnen Toea HatucHeTe 6yToHa () 3a 3 cekyHau,
3a/1a BK/IYMTE NpaxocMyKaykaTa-pobor.
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I'Ipaxocwlyque M novymcTteaHe c Mmon

1. CTapTvpaHe Ha MpaxoCMy4€HETO v MOYUCTBAHETO C MO

Mpeav fa ctapTuparte, ce yBepeTe, Ye KOMMIEKTHT 32 MOT € NOCTaBeH
npaBuWHO Ha NpaxocMykadykaTa-po6ot. HatncHete 6ytoHa () Ha oMHK
ctaHumata uan (3 Ha npaxocMmyKaukata-po6oT Uam ¢ nomowTa Ha
NPUI0XEHNETO NoAanTe MHCTPYKLMUA MpaxocMyKaykata-po6oT aa
cTapTupa ot ctaHuuaTa. Cnepj ToBa npaxocmykaukara-po6oT we niaHupa
ONTYMAaHUA MapLIPyT 3a NOYNCTBAHE W Lie N3BbPLIBA 334a4NTe CU
cnopea cbh3fajeHara kapra.

Benexku:

- MoanoxkunTte Ha Mona e 6bAaT NoYNCTEHW, NPeAn NpaxocMykaykaTa-po6oT 4a
cTapTvpa 3agayata. Mons, 6baeTe Tbpnenmem.

- He MecTeTe OMHY CTaHUMATA, pe3epBoapa 3a YncTa Boja, pesepsoapa 3a
MpbCHa BOAA WAV KOPUTOTO 3a NOYNCTBAHE, JOKATO N3BbPLIBAT AENHOCTU.

- CBaneTe KOMMeKTa 3a MOM, CNIef, KOETO NpaxocmykaukaTa-poboT aBToMaTnyHo
we n3nonasa GyHKUMATa 3a npaxocmyyeHe. MoxeTe Cblo fa n3bepeTe pexnuma
Ha MPaxoCMyyeHe Ypes NPUNOXKEHNETO, aKO KOMMIEKTHT 3a MOMN He 6bje CBaEH.
Mo Bpeme Ha nouncTBaHe KOMMAEKTHT 3a MOM LWE CE HAANTHE.

2.ABTOMAaTMYHO BpbLUAHE 32 MOYMCTBAHE Ha NOANOXKUTE HAa MOMna Mo
cpepara Ha 3ajava

Mo BpeMe Ha 3ajja4a no noyncTBaHe NpaxocMykaykara-pobor Le ce
BbpPHE aBTOMATVNYHO KbM OMHM CTaHLUMATA 338 U3MUBAHE Ha NOANOXKNTE

Ha mMona, cnej KaTto ca 6unmn 13non3BaHn 3a NOYMCTBAHETO Ha ONpeAeneHo
KonnyecTBo naou. Cnej T0Ba OMHM CTAHUMATA @BTOMATNYHO We
npesapesm pesepBoapa 3a BoAa ! NpaxocMykaykaTa-po6oT we Bb306HOBM
noyncTBaHeTo.

3.MouncTBaHe 1 NoAcylaBaHe Ha NOANOXKUTE HA MONa Clef N3XBbPIAHETO
Ha npax

Cnep kaTo mpaxocmMykaykata-po6oT NpuKIoYM CbC 3aa4a no noyYncTeaHe

1 ce BbpPHE KbM OMHV CTaHLMATA 32 3apexaHe, CTaHLMATa aBTOMATUYHO
Lie N3NpasHU OTAEeNeHNETO 3a Npax, clief KOeTo Lie NoYNCTU 1 NOACYLIN
NoANIoXKNTE Ha Mona.

4.TlouncTBaHe Ha pe3epBoapa 3a MpbCHa BoAa

Cnep KkaTo npaxocMyKaykara-po60oT NpUKIoYM C aBBTOMATUYHOTO
nouncTBaHe, NoyncTeTe pe3epeoapa 3a MpbCcHa BOAa, 3a ia n3berHerte
HaTpynBaHEeTo Ha MUPU3MU.



[pvxa 1 noaapbxKa

Yactun

3a Aace3anasun 1106p0TO CbCTOAHME Ha I'IanOCMyKﬁHKaTa-pOﬁOT, npenopb4yBamMe fa cnensarte tasu Ta6n|/|ua 3anoappubxka.

Yact

YecToTa Ha
noaapbxka

YecToTa Ha nogMaHa

CeH30p cpeluy nagaqe

O6nacT 3a cMrHas Ha OMHU

CTaHumATa

KOHTaKTHM NnacTuHm Ha
npaxocmMykauykara-po6ot

KoHTakTHU nnactuHm Ha
OMHU CTaHUuMATa

BpoHs

ceammun

Yact YecToTa Ha NnoaApbXKa YecToTa Ha nogmaAHa
Otgenenve 3anpax | MouncTBaHe npum Hyxaa /
DdunTHp Ha MouncTtBaHe Ha BCcekn aBe
3-6 meceua
OTAENEeHMeTo 3a npax ceamMuum
PesepBoap 3auncta |lMouncTBaHe Ha Bcekn aBe
Boja ceaMuum
MpenopbuntenHo
PesepBoap 3a MpbcHa
noyvicTBaHe cnej BCAKO /
Bofa
n3non3saHe
KopuTto 3a
[MouncTBaHe BCcekn mecel,
noyncreaHe
MouncTeaHe Ha BCekM iBe
YeTka A 6-12 meceua

OTBOpPY 33 aBTOMATUYHO
n3npassaHe Ha
npaxocmMykaykara-po6ot

CTpﬁHI/I‘-IHa yeTka

MNMouyncTBaHe Ha BCcekun ABe

3-6meceua

Bxop 3a aBTomatuuHo
npesapexpaHe ¢ BOAa Ha
npaxocMykavkara-po6ot

ceH3op

Al CeHsop
3a BU3yanHo
pasnosHaBaHe
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YNnTpa3ByKoB CEH30p

ceamMmum
Mopnoxkasamon |MouncTBaHe Bcekn mecel, 1-3 meceua
MHoronocouHo
Koneno
CeHsop 3a pbboBe
NasepeH ceHsop LDS
JinHeeH nasepeH MouncTteaHe BCekn mecel, /

[onHayacT Ha
npaxocMykaykara-po6oT

OMHU cTaHuus

OTBOpPY 32 aBTOMATUYHO
n3npasBaHe Ha OMHU
cTaHuuaTa

Bb3ayxooTBOA HAa OMHU
cTraHuuaTa

MouncTtBaHe BCEKN
Mecel,

Top6uuka 3a egHokpaTHa
ynotpe6a

MoamaAHa npnHyxXnaa

3abenexka: YecToTaTa Ha NOAMAHA MOXE Aa Ce pasnyaBa nNpu pasnnyHy yCnosus.
AKO Bb3HVKHe rpellka, BbnpocHaTta 4acT Tpabea aa 6bae noagMeHeHa He3abaBHO.
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Topbuuka 3a egHOKpaTHa ynotpeba

1.HatucHeTte 6yTOHa 3a OCBO60)K,D,aBaHe Ha oTAeNeHneTo 3anpax, cnepkoeto
HaK/IOHeTe Kanaka Ha OTAeNeHNeTo HafloNy, 3a ia ro oTeopuTe. CBanete
Top6MyKaTa 3a eAHOKPaTHA yNoTpeba oT ipbXKaTa I 1 s U3XBbpneTe.

2.MpemaxHeTe Npaxa 1 oTnagbuuTe oT GUATbPA CbC Cyxa Kbpra.

3abenexka: IbpnaHeto Harope 3a ApbXKara Lie 3aTBopy TopbuyKara 3a efHoKparTHa
ynotpe6a, 3a ja NPeA0TBPATU Cy4aiHOTO U3NajaHe Ha npax 1 oTnagbum.

3.MocTaBeTe Top6MuKaTa 3a efHOKpPaTHA ynoTpe6a, KakTo e nokasaHo
Ha ¢purypara, v nocTaBete ApbXKaTa i Ha NpejHasHaYeHoTo 3a LenTa
mscTo. [MorpmkeTe ce Top6rykara Aa e noctaBeHa 406pe Ha MACTOTO CH.

4. 3aTBopeTe Kanaka Ha oTaeneHumeTo 3a npax. Korato yyeTe WpakBaHe,
TOBa O3HayaBa, Ye e NoCTaBeHO NpaBuJIHO.

Jupax”

KOpI/ITO 3a nodymncrTteaHe

1. OTCTpaHeTe KOPUTOTO 3a NOYMCTBaHE, 3NjakHeTe ro warenHo csogamn
n3nonsgavite yicta Kbpna, 3aaaronoacywure.

2.1snon3BaiTe cyxa Kbpna, 3a fia 3abbpluete 061acTuTe, KbAETO Ce NOCTaBA
KOPWTOTO 3a MOYMCTBaHe, Cflef, TOBa nocTaBeTe 06paTHO KOPUTOTO 3a
nouncTBaHe.

3abenexka: no BpemMe Ha eXxeiHeBHa ynmpeéa M NOYNCTBAHE HE HAaKIaHANTE OMHUN
cTaHumaTa. AKo B KOPWUTOTO 3a NOYNCTBaHe MMa n3nnwHa Boaa, nanonspanTte Kbpna,
3ajaoTcTpaHnTe BOAATa Ypes SBEBPCBBHS.
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PesepBoap 3a MpbCHa Boja CeH30pu 1 KOHTaKTK 3a 3apexaaHe

1. isBajeTe pesepBoapa 3a MpbCcHa BOJja, OTBOPETE Kanaka My 1 usnevirte /isnonspaiTe meka Kbpna, 3a 1a NOYNCTUTE BCUYKV CEH30PY U KOHTAKTK
BojaTta. 3a 3apexjaHe Ha npaxocMykaykaTa-po6or:

-CeH3opuTe cpely najaHe n ynTpas3ByKOBWA CEH30p B fOHATA 4acT Ha
npaxocMmykavkara-po6ot

- KOHTaKTHMTE NnacTHY B 3aiHaTa 4acT Ha NpaxocMykaykara-po6ot
-CeH3sopa 3a pp60OBe OTCTPaHU Ha MpaxocMykaykara-po6oT

- JlazepHusa censop LDS oTrope Ha npaxocmMykaukarta-poboT- bpoHsTa,
Al ceH3opa 3a BM3yaNnHO pa3no3HaBaHe U IMHEeHNA Na3epeH CEH30p B
npeaHaTa yacT Ha npaxocMmykaykaTta-po6ot

Al CeH3op 3a BU3yasnHo
pasnosHaBaHe

o JINHeeH nasepeH ceH3op
JNazepeH ceHs3op LDS

2. ViamuiTe c yncTa Bofa pe3epeoapa, Ciief KOeTo ro noctaBete 0THOBO B

OMHUM CTaHUunATa.

CeH3sop 3a pbboBe
BpoHs

KoHTakTn 3a 3apexpaaHe

YnTpa3ByKoOB CEH30p

3abenexka: [naBawara Tonka B pesepeoapa 3a MpbCHa BoJja e iBMxella ce YacT. He
nanonsganTte TBbpAE MHOro cuia npu no4YNCTBaHeTo, 3a ia He A noBpeanTe.




YeTka CTpaHunyHa yeTka

1. O6bpHeTe NpaxocMyKaykaTa-poboT 1 CTUCHETE WNMKKTE, 3a Aa CBaNunTe 1. 06bpHeTe NpaxocMykaykaTa-poboT v U3BafeTe CTpaHNyHaTa yetTka
Kanaka Ha 4yeTkarTa. Harope, 3a a A noyncrture.
2.isBajeTe YeTkara OT IpaxoCMyKaykara-poboT, ciief KoeTo noyucrere 2. MoHTuMpaiTe 06paTHO CTpaHNYHaTa YeTka Bbpxy NpaxocMykadukaTa-po6or.

narepuTe Ha yeTkara.
3./1snonsBarnTe BKNIOYEHNA MHCTPYMEHT 3a NOYNCTBaHe, 3a Aa paspexere
onJieTeHNTe KOCMU Mo YyeTKaTa, U cBaneTe KOCMUTe N Apyry octaTbLm OT
yeTkara.
4.TocTaBeTe OTHOBO YeTKaTa U Kanaka Ha yeTkarta v ce yBepeTe, ye e
dukcrpaHa Ha mAcTo.
3abenexka: [lpenopbunTenHo e ja CMeHATe YeTkaTa Ha Bceku 6 — 12 meceua 3a
ONTUMANHO NOYNCTBAHeE.

Egﬁﬁi‘ Kanak Ha yeTkaTa
[BEe _arme]
e

Wunnka

YeTka

ﬂarepm Ha yeTKata

3abenexka: [lpenopbunTeNHO € la CMEeHATe CTpaHNYHaTa YeTka Ha Bcekn 3 -6
Mecela 3a onTMMaaHo no4YncrTeaHe.

MHoronoco4yHo koneno

1. O6bpHeTe NpaxocMyKaykaTa-po6boT 1 n3BafeTe MHOFOMOCOYHOTO
Koneno.

2. OTCTpaHeTe KOCMUTE, 3aMbpCABAHETO N ApYyrn oTNaAabLUM OT KONEeNnoTo
nocrta.

3.TMocTaBeTe konenoto o6paTHo 1 ro prKcrpaliTe Ha MACTO.

Koneno

/ .
& & Benexkn:
I's »

- 3a BHMMATENHO 13BaX/jaHe Ha KONeNoTo MOXe /ia Ce 13Mnon3Ba Maka oTBepTka 1im
. APYr UHCTPYMeHT 3a 13byTBaHe.
BHVUMAHWE: Ako B yeTkara ca ce 3ansenn TBbp/Je MHOro KOCMI NV Te ca onneTeHn - KonenoTo Moxe fia ce NOYMCTY C BOAA U Aa Ce MOHTUPa 06paTHO clief nacyluasare.
CTerHato, He ibpnaiTe CbC CUNa, Thif KaTO TOBA MOXe Aa MOBPEAN YeTkara.
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dunTtbp

3.0TBOpeTe Kanaka Ha OTAeNIeHNETO 3a Npax, HanbjiHeTe OTAeNeHNeTo 3a
npax cymcrtaBofa n 3aTBopeTe Kanaka. Pasknartete oTaeneHmeto 3a npax

1.CBanete ¢VIJ'IT'bpa OT WKMnkKaTa, KakTo e NnokasaHo Ha narcTpaumnaTa. XOPW30HTANHO 1 cnef ToBa U3nenTe MpbcHaTa Boga OT Hero.

ooooj:ﬂ
cooo

BHUMAHWE: Tpa6Ba aa nanon3sarte caMo YncTa BoAa 3a noyncTeaHe Ha puntbpa. He
n3nonsparnTe npenapar.
2. i3nnakHeTe 1 BHUMaTENHO noTynaliTe puntbpa no pbboseTe, 3a Aa

4.OcTaBeTe OTAENEHNETO 3a Npax U GUATbpa HACTPaHW, 3a Aa N3CbXHaT,
npemaxHeTe HaTpynaHvTe Npax u 0CTaTbLM A0 OKOHYATENHO NOYNCTBAHE. npeav Aa rv MoHTMpare o6paTHo.

Wy,
A 4

RN

3abenexka: He ce onnTeaite Aanoyncrtearte d)mnpra C YeTKa nan nNpauer.

3abenexka: Moacywere 4o6pe OTAENEHUETO 3a Npax v GUATbPA, NPEAN Aa v
nocTaBuTe OTHOBO Ha MecTara UMm.
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OTpeneHvie 3a npax OMHM cTaHUuMA

CsaneTe 0TAe/IEHNETO 3a NPax, KaKTO € MOoKa3aHo Ha MCTpaLnATa. Msnonsgalite Mmeka v cyxa Kbpna, 3a Aa NOUYNCTUTE KOHTaKTHUTE

OTBopeTe kanaka Ha OTAENEHNETO 3a NPax 1 M3NpasHeTe CbAbPXKaHMeTo. nnacTMHW, OTBOPMTE 3a aBTOMATUYHO U3npa3BaHe 1 obnacTra 3a curHan
Ha OMHW cTaHuuATa.

3abenexka: 3a aa npefoTepaTvTe 3aApbCcTBaHe Ha PUNTBPA, NEKO NouykalnTe
oTAeNleHneTo 3a npax, KoraTo ro usnpaseare.

[Mopnoxka 3a mon Batepus

CsaneTe Nof/ioxKara 3a Momn oT Abpxaua 1, 3a 1a A 3aMeHunTe. MpaxocmykaukaTa-po60oT Ma BUCOKONPON3BOAUTENEH NINTNEBO-IOHEH
akymynartop. YBeperte ce, ye Ts e fobpe 3apefeHa npv exxegHeBHO
13Mnon3BaHe, 3a 4a NOAAbPXKATE ONTUMANHA MPOU3BOANTENHOCT Ha
akymynartopa.

3abenexka: ako npaxocmyKaHKaTa-po60T He Cce n3non3ea 3a npoab/KnTeneH
Nepuvoa, A N3Knw4yetTe n I'IpVIGEPETE. 3a AanpejorepatuTte WeTn OT NpeKoMepHo

paspexpaHe Ha akymynaTopa, npaxocMmykaykara-po6oT TpsibBa Aa ce npesapexaa
NoHe BeJiHbX Ha TPU Meceua.
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OTCTpaHﬂ BaHE Ha HEU3MPaBHOCTU

MNpobnem

Bb3amoxkHa npunynHa v peweHmne

MpaxocMykaukaTa-po6oT He ce
BKJIIOYBA.

HuBoTO Ha 3apaA Ha 6aTepuATa e HUCKO. 3apeaeTe NpaxocMyKaykaTa-poboT fJoKkpai 1 onuTanTe OTHOBO.
OxonHata Temnepatypa e nog 0 °C nnun Hapg 40 °C. Npaxocmykavkata-po6oT TpsibBa fa ce n3non3ea npu
Temnepatypu mexay 0 °Cun 40 °C.

MpaxocMykadukaTa-po6oT He ce
3apexja.

OMHWM cTaHUMATa He e CBbp3aHa KbM 3axpaHBaHe. Mons, yBepeTe ce, 4e 1 iBaTa Kpas Ha 3axpaHBaluma kaben
ca BKJIOYEHV NPaBUIHO.

Cnab KOHTaKT MeXAy KOHTaKTHWUTE NAAaCTVHU HAa OMHM CTaHLMATA U NpaxocMyKaykaTa-po6oT — Mons,
noyncTeTe KOHTaKTHUTE NAACTUHMN.

MpoBepeTe fany B KOHEKTOPa Ha NPaxoCMyKaykaTa-po6oT He e monajHan Yy NnpeamMeT v ro npeMaxHeTe.

HeunsnpaBHocT B MpexoBaTa
KoHdurypaumsa.

Maponara 3a Wi-Fi e HenpaBunHa. YBeperTe ce, ye cTe BbBENM NpaBuiHaTa napona.

MpeBkntoyeTe kbM 2,4 GHz Mpexa, Tbih KaTo KbM MOMEHTA He ce noaabpxat 5 GHz mpexu n nHaycTpnanHm
pyTepwu.

YBepeTe ce, Ye npaxocMykaykarta-pobot e Ha macTo ¢ jobbp Wi-Fi curHan.

Bb3MOXHO e NpaxocMyKaykaTa-po6oT ja He € B CbCTOSHME HA M34aKBaHE Ha BPb3ka. 3aTBOPETE 1 OTBOPETE
OTHOBO NPUJIOXKEHVETO 1 CNeABaliTe NPaBUIHUTE CTHMKK, 3a ia oNuTaTe 0THOBO fja KOHPUrypupaTe mpexara.

MpaxocmykaukaTa-po6oT HE MOXe
[la HaMepw 1 la ce BbPHE KbM OMHY
cTaHumaTa.

OMHM CTaHUMATA He e CBbp3aHa KbM 3axpaHBaHe nav e buna npemecTeHa, 4oKaTo npaxocMykaykarta-po6ot
He e 6una B Hes.

Vima TBbpAEe MHOT0 NpensATCTBYA OKOI0 OMHM CTaHUMATa. [locTaBeTe OMHM CTAHUMATA HA NO-OTKPUTO MACTO.
MpemecTBaHETO Ha NpaxocMyKaykata-po6oT MoXe fia foBeAe 1O Peno3nLMOoHPaHe N MOBTOPHO Cb3fiaBaHe
Ha KapTa, ako peno3numoHmpaHeTo 6bae HeycnewHo. AKO NpaxocMyKaykaTa-po6oT ce Hamupa TBbpae faney
OT OMHV CTaHLUMATA, € BbAMOXHO /ia He ycrnee fja ce BbpHe aBTOMaTu4YHo. B 1031 cnyyaii Tpa6Ba pbyHo fa
nocTaBuTe NpaxocMyKaykata-po6oT BbpXy OMHM CTaHUMATA.

M36bplete 06nacTTa 3a CUrHan Ha OMHM CTaHUMATA, 32 la NPEMaxHeTe HaTpynaHy Npax uam MpbCcoTHs.

MpaxocmykaukaTta-po6oT He pearvipa
npy HaTucKaHe Ha 6YTOHUTE Ha OMHU
cTaHumaTa.

I'IpaxocmykaqKaTa—po60T He Ce HaMmunpa B OMHU CTaHUuATa. MocTaBeTe PbYHO npaxocmykaqKaTa—poﬁoT B
OMHW CTaHUNATA NN A BbpHETe C NoMowTa Ha NPUIoXeHNeTo.




MNpobnem

Bb3moxkHa npnynHa v peweHne

MpaxocmykaukaTa-poboT He MOXe
[ia ce N3KJIIYN.

MpaxocmykaukaTa-poboT He MOXe Aa 6bAie N3KNloYeHa, LoKaTo ce 3apexaa. lpenopbyBame aa nssagute
npaxocMmykadukaTa-po60T OT OMHM CTaHUMATA U CIe] TOBA Aa HATUCHETE U 3aAbpxuTe ByToHa 3a
3axpaHBaHeTo B MPOAbIKEHVE HA 3 CEKYHAN, 3a Aa A U3KJTIOYMTE.

AKO TOBa He NpopaboTy, HaTUCHETE 1 3aAPbXTe ByTOHa 3a 3axpaHBaHETOo B NPOAb/KeHMe Ha 15 cekyHAaw,
3a a U3KIYMTE NPUHYAUTENHO NPaxocMyKadkaTa-po6oT. AKO Mpo6aeMbT NpoAb/KABA, CE CBbPXKETE C
eKuna no cieanpoaax6eHo o6cnyxeaHe.

3apexpaHeTo e TBbpAe 6aBHO.

3apexaaHeTo Ha akymynaTtopa Ha npaxocMyKaykaTa-po6oT OT HACKO HVBO 10 MbJIHO HUBO Ha 3apsaj
oTHema okono 6,5 yaca.

3a pace yabiky paboTHMAT XKUBOT Ha akyMynaTopa, npaxocMykadykara Hamansa aBToMaTMyHO CKopocTTa
Ha 3apexjaHe, ako oKojiHaTa TeMnepaTypa e TBbpAe BUCOKa UAN HMCKa.

Bb3MOXHO € KOHTaKTHMTE MNACTVHU la ca 3aMbpCceHm —3abbplueTe ' cbe cyxa Kbpna.

MpaxocmykaykaTa-po6oT nsfasa
CWEH LWyM, OKaTO paboTw.

OTaeneHveTo 3a npax e NbjHO — U3npasHeTe ro.

Bb3MOXHO e B YeTkaTa Unun oTAENEHNETO 3a Npax ia e nonaAHan TBbpA npeamer. lposepeTe v ro
npemMaxHere.

YeTkaTta unu cTpaHnyHaTa yeTka Morar ja ce onnetart. [[poBepeTe v NpeMaxHeTe BbHWHNTE NpeAMeTy.
Mpu HyXAa 3afaiTe CTaHAAPTEH WIIN TUX PEXMM Ha 3aCMyKBaHe.

MpaxocmykaukaTa-po6boT ce ABUXU
No NPON3BONEH MapLpYyT.

MpenmeTn No 3emATa, KaTo HaNpumep Kkabenu 1 Yexnu, MoraT Aa nNpevar Ha MpaxocMykaykara-pobor.
MpenopbyBame BU Aa rv npeMaxHeTe Npean Tosa.

Bb3MOXHO e npaxocMykaykaTa-po6oT Aa ce NoAxb3He, ako paboTu no xnb3aras nog. Mpenopbysame aa
noAcywwTe nofa npeau Toea.

M3non3eaiTe yncTa n meka kbpna, 3a Aa 3abbpliete nazepHute ceH3opu 1 Al ceH3opa 3a BU3yasnHO
pasnosHaBaHe, 3a Aa He 6bAaT Bb3NpenATCTBAHU.
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OTpeneHuneTo 3anpax He e
n3npasHeHo JoKpa.

MpoBepeTe fanv Top6uykaTa 3a eAHOKpaTHa ynoTpeba B OTAENEHVETO 3a NPax € NbHa.
Ako Top6MYKaTa He e NbjHa, NPoBEpPETe aNn HAMA NPENATCTBYA B OTBOPUTE 32 aBTOMATUYHO 13npa3BaHe
Ha npaxocMyKaykata-po6oT, CTaHuMATa UV OTAENEHNETO 3a npax. AKO Ma, NpeMaxHeTe NpenAaTCTBMATa.




MNpobnem

Bb3moxkHa npnynHa v peweHne

MpaxocmykaukaTta-po6oT 3acaaa npes
OMHV CTAHUUATA 1 HE MOXE 1a CE BbpHE
B Hes.

MNpemaxHeTe BCMYKM NpenaTcTBMA B paMkmTe Ha 0,5 M oTnABo 1 oTaAacHO nav 1,5 M npes oMHM CTaHUMATa,
3a ja He ce cTura Ao 3acajaHe Ha npaxocmykauykaTa-po6or.

MapwpyTbT 3a BpbliaHe 3a 3apeXaHe e Bb3npenATCTBaH, Hanp. OT 3aTBOpeHa Bpara.

Bb3MOXHO e npaxocmykaykaTa-poboT Aa ce NoAxNb3He, aKo NOABLT MPeJ OMHU CTaHLMUATA e MpeKaneHo
MOKbp. B TakbB cnyyaii 3abbplueTe MOKpUsA MOA 1 onuTaiTe OTHOBO.

MNpenopbuBame ga nocTaBUTEe OMHM CTaHLUMATA Ha APYrO MACTO U Aa onuTaTe OTHOBO.

MpaxocmykaukaTta-po6oT e nponycHana
HSIKOW cTaw.

YBepeTe ce, Ye BCUUKV BPaTh ca OTBOPEHU.

MpoBepeTe fany UmMa BpaTa ¢ npar ¢ BUCOUMHA Haj, 2 CM, Thil KaTo NpaxocMykaykaTa-poboT He MoXxe Aa
npemMnHaBa nparoBe C BUCOYMHA Hafj 2 CM.

AKO Npu BNM3aHe B CTas Ma X/1b3ras Noj, NpaxocMyKaukaTta-po6oT MoXe Aa ce NoAXIb3He 1 fa He
dyHKUMOHMPpa npaBuaHo. MpenopbyBame Aa U36bpLIETE PbYHO MOKPUA MOA,.

MpaxocmykaukaTa-po6oT He NOAHOBABA
YNCTEHETO CNEeA 3apexaaHe.

YBepeTe ce, e NpaxocMykaukara-po6oT He e B pexxkum DND. Pexxumbt DND we npefoTepatt
noJHOBABaHe Ha NOYMCTBAHETO OT NpaxoCcMyKaykaTa-po6or.

Mpaxocmykaykata-po6oT HAMa Aa NOAHOBY NOYMCTBAHETO, aKo A BbPHETE Ha PbKa KbM OMHV CTaHUMATA
3a 3apexJ/aHe (pbYHO NocTaBsAHe Ha MpaxocMykaykaTa-po6oT B OMHM CTaHLUMATA, PbYHO HAaTUCKAHE Ha
6yTOHa Ha npaxocMykaykaTa-poboT Unun pbYHO U3NpaliaHe Ha NpaxocMykaykara-poboT 3a nouncTeaHe
4ypes NpUIoXKEHNETO).

KOpVITOTO 3ano4yncTBaHe nMa rpelika sa
HVBOTO Ha BoAa.

3BapeTe KOPMTOTO 3a NOYMCTBAHE 1 MOYMNCTETE OTBOPA 3a BOAA, aKO € 3anylleH.

BHMMaTeNHO HaTUCHeTe Haf0Ny pe3epBoapa 3a MpbCHa BOAA, 3a Aia Ce yBepuTe, Ye e NOCTaBEH NPaBUIHO.
MpoBepeTe fanu ynabTHEHNETO HA pe3epBOapa 3a MpbCHa BOAa He e Xx1abaBo nav HenpasuaHo
NnocTaBeHo 1 Npu HyXAa ro nornpaeeTe pb4yHO. AKO Npo6aeMbT MpoAb/KaBa, Ce CBbpXeTe C ekuna no
cnepnpojax6eHo o6cnyxBaHe.
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Cneundunkaumn

lpaxocmykayka-poboT

OMHM cTaHuuA

Nwve

Po6oTunanpaHa npaxocmykauka

Mognen

B101GL

Moaen

JZ2202

Pa3mepw Ha apTukyna

350 x 350 x 97 Mmm

Pasmepu Ha apTukyna

423 x 340 x 568 Mm

batepua

4800 mAh (npoekTeH kanauuTer)

HomnHanHa BxogHa MOLWHOCT

220-240 V~50/60 Hz

Bpewme Ha 3apexaaHe

Mpw6n. 6,5 vaca

HomunHanHa nsxogHa

HetHo Terno
(Mpaxocmykayka-po6oT)

3,8 kr

HeTHo Terno (c akcecoapw)

12,4 kr

CbBMecTUMa c

Android 4.4 i0S 10.0 unn no-HoBa Bepcun

BeaxunuHa Bpb3Ka

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

HomunHanHo HanpexeHne

14,4V =

20V=2A
MOLWHOCT
3axpaHBaHe (npu
n3npassaHe Ha otaeneHueto | 1000 W
3a npax)
3axpaHBaHe (No Bpeme Ha 55W
noyncTBaHe)
3axpaHBaHe (no BpemMe Ha 78 W
noAcylaBaHe 1 3apexpaHe)
IP peliTnHr IPX1

HomuHanHa mowHocT

70W

Pa6oTHa uecTtoTa

2400-2483,5 MHz

MakcumanHa nsxonHa
MOLHOCT

<20dBm

NHdbopMauns 3a nsxewpasHe n peunknnpaHe Ha OEEO

X

Mpv HOpManHW yCNOBMA Ha U3MNoa3BaHe ToBa 060pyABaHe Tps6Ba Aa ce
noAAbpXa Ha pa3cTosiHue Han-mManko 20 CM Mex Ay aHTeHara v TANOTO Ha

notpebutens.

MeCTOMNONOXEHWETO, KaKTO N NpaBuniaTa n ycnoBnAaTa Ha TakMBa NyHKTOBeE 3a C'b6VIpaHe.

Bcunyky npoayKTL, HOCeLwM TO31 CUMBOJ, ca OTNaAbLM OT eNeKTPUYecko 1 enekTpoHHo o6opyasaHe (OEEO cbrnacHo [Aupektusa 2012/19/EC),
KOUTO He TpAbBa Aa Ce CMecBarT C HecopTMpaHy 6UTOBM 0TNaabLM. BmecTo ToBa TpA6Ba Aa 3aWMTMTE HOBELIKOTO 34PaBe U OKONHATa Cpeaa,

KaTo npefaaeTe 0TNaAbYHOTO CU 06OPYABAHE Ha OMpefeNieH MYHKT 3a peuukaMpaHe Ha 0TNaabLy OT e1EKTPUYECKO U ENEKTPOHHO 060pyaBaHe,
NOCOYEH OT AbPXKABHWTE UV MECTHUTE BNACTW. [paBUIHOTO U3XBbPIISHE U PeLUKIVIPaHE LWe NOMOrHe 3a NpeAoTBpaTABaHe Ha NOTEHLMANHN
HeraTVBHM NOCNeAULM 3a OKOJIHATa Cpeja 1 YOoBeLKOoTo 3apaBe. CBbpeTe Ce C TeXHMKA UV MeCTHWUTE BNacTy 3a noBeve MHGopmaL s oTHOCHO



209

Bezbednosne informacije

Pazljivo procitajte ovo uputstvo pre upotrebe i sacuvajte ga ako vam ubuducée zatreba.

Ograni¢enja upotrebe

- Ovaj proizvod je namenjen iskljudivo ¢i§¢enju podova u kuénom okruzenju. Nemojte da ga

koristite na otvorenom ili na povr§inama koje nisu podovi, kao ni u komercijalnomiili industrijskom
okruzenju.

- Ovaj aparat mogu da koriste deca starija od 8 godina i osobe sa smanjenim fizickim, senzornim

ili mentalnim sposobnostima odnosno nedostatkom iskustva i znanja ukoliko su pod nadzorom
ili suim data uputstva u vezi sa upotrebom aparata na bezbedan nacin i razumeju potencijalne
opasnosti. Deca ne smeju da se igraju aparatom. Deca ne treba da Ciste ili odrzavaju uredaj bez
nadzora.

- Aparat treba koristiti samo sa jedinicom za napajanje koja se uz njega isporucuje.
- Ovaj aparat ima baterije koje treba da menjaju samo stru¢na lica.
- Deca ne smeju da se igraju ovim proizvodom. Postarajte se da deca i ku¢ni ljubimci budu na

bezbednoj udaljenosti od robotskog usisiva¢a dok je pokrenut.

- Ako je kabl za napajanje o$teé¢en, mora da se zameni posebnim kablom ili sklopom koji obezbeduju

proizvodacd ili njegov serviser.

- Nemojte da koristite robotski usisiva¢ na povr§inama koje su iznad nivoa tla bez zastitne barijere.
- Ne okrecite robotski usisiva¢ naopako. Nemojte da pomerate robotski usisiva¢ hvatajuci ga za
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poklopac LDS laserskog senzora, poklopac ili odbojnik.

- Nemojte da koristite robotski usisiva¢ na temperaturi visoj od 40 °C odnosno niZzoj od 0 °C ili na

podu na kom ima tecnosti ili lepljivih supstanci.

- Nemojte da postavljate, punite ili koristite ovaj robotski usisiva¢ napolju, u kupatilu ili u blizini

bazena.

- Ukoliko uredaj prede preko kabla za napajanje, moze doéi do opasnih situacija.

- Uklonite lomljive ili sitne predmete sa poda da spredite da robotski usisiva¢ udari o njih i osteti ih.
- Drzite ovo sredstvo za ¢iS¢enje izvan domas$aja dece.

- Nemojte da stavljate decu, ljubimce niti bilo kakve predmete na robotski usisiva¢ bez obzira na to

da li stojiili se krece.

- Drzite kosu, prste i druge delove tela van usisnog otvora robotskog usisivaca.

- Nemojte da koristite robotski usisivac za ¢is¢enje bilo kakvih zapaljenih supstanci.

- Nemojte da usisavate tvrde ili o$tre predmete.

- Pre ¢iS¢enjaili odrzavanja iskljucite robotski usisiva¢ i viSenamensku stanicu i iskop&ajte ih sa

napajanja.

- Robotski usisiva¢ ili viSenamensku stanicu nemojte da briSete vlaznom krpomiili da ih ispirate

bilo kakvom te¢nos¢u. Nakon ¢iS¢enja perivih delova u potpunosti osusite delove pre nego $to ih
ponovo instalirate i koristite.
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- Vodite racuna da je robotski usisiva¢ isklju¢en kada se transportuje i da je u svom originalnom
pakovanju ako je moguce.

- Koristite ovaj proizvod u skladu sa uputstvom u Korisni¢kom priru¢niku. Korisnici su odgovorni za
bilo kakav gubitak ili oSte¢enje proisteklo iz nepravilne upotrebe ovog proizvoda.

Baterije i punjenje
UPOZORENJE:

- Nemojte da koristite bateriju, kabl za napajanje ili viSenamensku stanicu koju su proizveli nezavisni
proizvodaci. Robotski usisiva¢ moze da se koristi isklju¢ivo sa modelom viSenamenske stanice
JZ2202.

- Korisnik ne mora samostalno da bira frekvenciju napajanja viSenamenske stanice od 50 Hz ili 60
Hz; napajanje proizvoda se automatski prilagodava frekvenciji napajanja i od 50 Hz i od 60 Hz.

- Nemojte samostalno da rasklapate, popravljate ili menjate bateriju ili viSenamensku stanicu.
- Nemojte da postavljate viSenamensku stanicu blizu izvora toplote.

- Kontakte za punjenje na viSenamenskoj stanici nemojte da briSete vlaznom krpom ili da ih
dodirujete vlaznim sakama. Nemojte nepravilno da odlaZete stare baterije. UtroSene baterije treba
da se odloZe u odgovarajuce postrojenje za reciklazu.

- Ako duze vreme neéete koristiti robotski usisiva¢, potpuno ga napunite i €uvajte na hladnom i
suvom mestu. Robotski usisiva¢ punite barem jednom u 3 meseca da ne bi doslo do prekomernog
praznjenja baterije.

- Litijum-jonska baterija sadrzi supstance koje su $tetne za okruzenje. Pre odlaganja robotskog



usisiva¢a na otpad, najpre uklonite baterije, a zatim ga bacite ili reciklirajte u skladu sa lokalnim
zakonima i propisima zemlje u kojoj ga koristite.

- Pri uklanjanju baterija iz proizvoda, bolje je da potrosite baterije do kraja i uverite se da je proizvod
iskop&an iz struje.
1). Odvrnite zavrtanj na donjoj strani i skinite poklopac.
2). Iskopcajte konektor i izvadite baterije. Pazite da ne oStetite kuciste baterije da biste izbegli rizik
od povreda.

3). Vratite baterije profesionalnoj organizaciji za recikliranje.

Bezbednosne informacije za laser
- Senzor sa laserskom u ovom proizvodu ispunjava IEC 60825-1:2014 standard za klasu 1 laserskih

proizvoda. Molimo izbegavajte kontakt sa o€ima prilikom upotrebe.

EU deklaracija o usaglasenosti

C Ovim putem kompanija Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. potvrduje da je radio-oprema tipa BI02EU usaglasena sa direktivom
2014/53/EU. Kompletan tekst deklaracije o usaglagenosti EU dostupan je na sledecoj internet adresi: http://www.mi.com/global/service/support/
declaration.html
Detaljan e-prirué¢nik potrazite na adresi www.mi.com/global/service/userguide
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Pregled proizvoda

Dodatna oprema
Unapred postavljena dodatna oprema

Cetkica Poklopac za ¢etkicu Odeljak za prasinu

Druga dodatna oprema

=1 [F] L

Alatka za ¢is¢enje Kesa za jednokratnu Boéna cetkica
upotrebu (zamena)

Robotski Usisivaé

Napomena: llustracije proizvoda, dodatne opreme i
korisni¢kog interfejsa u korisni¢kom priru¢niku samo su
referenca. Stvarni proizvod i funkcije mogu se razlikovati
usled unapredenja proizvoda.

UloZak za pranje x 2 Drzaé za ulozak za pranje  Kablza napajanje Visenamenska stanica
(Fabri¢ki ugraden) x 2 (sadrzi kesu za jednokratnu upotrebu,
rezervoar za ¢istu vodu, rezervoar za
213 prljavu vodu i posudu za gigéenje)



Robotski Usisivac
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0

Nakon ukljucivanja robotskog usisivaca, pritisnite da pokrenete ¢iséenje

Pocetak pristajanja: Pritisnite
Omoguci/fonemogudéi funkciju zastite od dece: pritisnite i zadrzite 3
sekunde

Indikator

-Belo svetlo: Cis¢enje / Ciséenje obavljeno / Potpuno napunjeno

-Belo svetlo koje treperi: Vracanje u bazu za punjenje/Promena poloZaja/
Azuriranje firmvera/Cekanje na povezivanje/
Povezivanje na Wi-Fi mrezu

- Belo svetlo koje se lagano ukljucuje i iskljuéuje: Punjenje

-NarandZasto svetlo koje treperi: Greska

-NarandZasto svetlo: Wi-Fi veza nije uspostavljena

Napomena: Kada robotski usisivac Cistiili se vrac¢a u viSenamensku stanicu,
pritisnite bilo koje dugme da biste ga pauzirali.



Robotski usisivac i senzori Senzo%nagiba

Ultrazvuéni o—
senzor t—— Tocki¢ koji se pomera

Poklopac LDS laserskog Boé&na u svim smerovima
senzora Setkica
Cetkica

Poklopac za ¢etkicu

LDS laserski senzor Kopce poklopca za éetku

Glavnitocak

Odbojnik Glavni tocak
Senzor za vizuelno prepoznavanje
pomocu VI -
Senzor salaserskom Otvor za postavljanje
linijom drzac¢azaulozak za
pranje
———o Dugme za resetovanje
Pritisnite i zadrZite 3 sekunde da
Poklopac - biste obavili vra¢anje na fabricka
podesavanja
° Indikator Wi-Fi veze X .
- Uklju¢eno: Wi-Fiveza je Kopca odeIJk?_ za
uspostavljena prasinu ot tomatek
Odeljak Sinu o -Isklju¢eno: Wi-Fi veza nije vorza automatsko
elakzaprasinu uspostayljena Kopéa poklopca praznjenje
. - - Treperi: Cekanje na odeljka za
Kontaktiza punjenje o povezivanje / Povezivanje praginu Filter

Priklju¢ak o Senzor naivici Kopéa filtera

Poklopac odeljka za
Dovod za automatsko © > Otvorza automatsko prasinu
dolivanje vode praznjenje Odeljak za prasinu
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Visenamenska stanica

Rezervoar za prljavu
vodu

Drska

Posuda za ¢is¢enje

Jezi¢ak rezervoara o
zavodu

Plovak (kuglica)

Rezervoar za prljavu
216 vodu

——o

Poklopac

Rezervoar za éistu vodu

Drska

Kutija za prasinu

Dugme za oslobadanje kutije za
prasinu

Poklopac kutije za prasinu

Otvorza automatsko
praznjenje

o Jezi¢ak rezervoarazavodu

Rezervoar za ¢istu vodu

I— Indikator

- Belo: Visenamenska stanica
je priklju¢ena na napajanje
-Narandzasto koje brzo
treperi: Greska u vezi sa
visenamenskom stanicom

Signalna oblast

Kontaktiza punjenje

Dovod za automatsko

dolivanje vode



Kako se postavlja

Dugmeta na viSenamenskoj stanici
O Napustanje
w Pritisnite da bi robotski usisiva¢ napustio viSenamensku stanicu.

( :, Cis¢enje
il Pritisnite da bi robotski usisiva¢ otpoceo ¢is¢enje svih povrsina.

§9§ Susenie

—— Pritisnite da biste pokrenuli/zaustavili suSenje ulozaka za pranje.

Napomene:
- Dugmeta na visenamenskoj stanici ¢e funkcionisati samo kada je robotski usisivac¢

povezan na stanicu.
- Pre ¢is¢enja ili odrzavanja posude za ¢iS¢enje i viSenamenske stanice, uklonite
robotski usisivac iz viSenamenske stanice.

Sklop ulo$ka za pranje

Zonaza montiranje o
ulogka za pranje

UloZzak za
pranje pranje

Drza¢ za ulozak za
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Uklonite zastitne poklopce

Pre kori$éenja robotskog usisivac¢a, uklonite zastitne trake sa obe
strane.

Postavljanje bo¢ne Cetke i sklopa ulozaka za pranje

Postavite boénu éetku na jezi¢ak na osnovi robotskog usisivaca, a zatim
postavite sklop uloZzaka za pranje u pripadajuce otvore za ugradnju.

Kopcabocne o
Cetke
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Postavljanje viSenamenske stanice

Postavite viSenamensku stanicu blizu uti¢nice u podruéju sa dobrim
signalom Wi-Fi mreze. Nakon toga povezite stanicu na napajanje.

Ukljugivanje
viSenamenske
stanice

<

Napomena: Nemojte da postavljate predmete u oblasti od 0,5 m od obe bo¢ne
straneilioblastiod 1,5 mispred viSenamenske stanice.

Postavite robotski usisivac

Pritisnite i zadrzite dugme () na robotskom usisivaéu 3 sekunde da biste
ga ukljucili. Postavite robotski usisiva¢ u viSenamensku stanicu tako da
sklop uloZaka za pranje bude usmeren prema posudi za ¢i$¢enje na stanici.
Kada se robotski usisiva¢ uspesno poveze sa stanicom i zapocne sa
punjenjem reprodukovace se zvu¢no obavestenje.

Napomene:

- Pre prvog koris¢enja preporucljivo je da u potpunosti napunite bateriju robotskog
usisivaca. Kada robotski usisiva¢ nije moguce ukljuciti nakon praznjenja baterije,
E}uéno povezite robotski usisivac na viSenamensku stanicu kako biste napunili

ateriju.

- Robotski usisivac se nece iskljuciti kada se poveze na viSenamensku stanicu.

- Kada prvi put koristite robotski usisiva¢ preporucljivo je da pratite robotskog
usisivaca i uklonite sve prepreke sa poda. Ukoliko postoji moguénost da se
robotski usisivac zaglaviili izgrebe namestaj u pojedinim oblastima, u aplikaciji
mozete te oblasti da postavite kao ograni¢ene oblastiida na taj nacin sprecite
robotskog usisivaca da ulazi u date oblasti.
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Kako se koristi

Dolivanje vode u rezervoar za ¢istu vodu

Napunite rezervoar za ¢istu vodu ¢istom vodom do oznake za najvisi nivo
vode.

OPREZ:
- Nemojte da dolivate vodu u rezervoar tako da nivo premasi oznaku za najvisi nivo
(MAX).
- Nemojte da dodajete vrelu vodu u rezervoar za vodu jer to moze da dovede do

njegovog deformisanja.
- Nemojte da dodajete sredstva za ¢is¢enje ili dezinfekciju u rezervoar za vodu.

Povezivanije sa aplikacijom Mi Home/Xiaomi Home

Ovaj proizvod radi sa aplikacijom Mi Home/Xiaomi Home*. Koristite aplikaciju
Mi Home/Xiaomi Home da biste kontrolisali uredaj i za interakciju sa drugim
pametnim kuénim aparatima.

Skenirajte QR kod da biste preuzeliiinstalirali
aplikaciju. Ako je aplikacija ve¢ instalirana, bic¢ete
usmereni na stranicu za podesavanje veze. MoZete
ida potrazite ,Mi Home/Xiaomi Home" u prodavnici
aplikacija da biste je preuzeli i instalirali.
dOtéorite apgkaciju Mi Hog]e/XiaomilHome,
odirnite , @" u gornjem desnom uglu, a zatim
pratite odzive da biste dodali uredaj. C4576 F12

* Aplikacija se naziva Xiaomi Home u Evropi (osim u Rusiji). Ime aplikacije prikazano na
uredaju treba shvatiti kao podrazumevano.

Napomene:

- Ovaj robotski usisivac radi sa aplikacijom Mi Home/Xiaomi Home i podrzava
Android 4.41i0S 10.0 ili novije verzije.

- Podrzane su samo Wi-Fi mreZe na 2,4 GHz.

- Verzija aplikacije je mozda aZzurirana; pratite uputstva zasnovana na aktuelnoj
verziji aplikacije.

Resetovanje Wi-Fi veze

Kada se prekine veza izmedu telefona i robotskog usisivaca usled
promene konfiguracije rutera, pogresne lozinke ili sli¢no, sledite korake
navedene ispod:

1. Otvorite poklopac robotskog usisivaca tako da mozete da vidite
indikator Wi-Fi veze.

2.1stovremeno pritisnite i zadrzite dugmad (i () dok ne zadujete
glasovno obavestenje kojim se ukazuje na to da robotski usisivaé¢ ¢eka
konfiguraciju mreze.

3. Kada indikator Wi-Fi veze treperi, Wi-Fi veza je uspe$no resetovana.



Ukljucivanje/isklju¢ivanje

Pritisnite i zadrzite dugme () tri sekunde da biste ukljugili robotski
usisivac. Ukljucice se svetlosniindikator i zatim ¢e robotski usisivac¢

uéi u rezim mirovanja. Kad je robotski usisiva¢ pauziran i ne obavlja se
punjenje baterije, pritisnite i zadrzite dugme () na tri sekunde da biste ga
iskljugili.

Napomena: Kada se puni baterija robotskog usisivaca, robotski usisivac ¢e se
automatski ukljuciti i tada nije moguce njegovo iskljuivanje.

Pauziranje

Kada robotski usisiva¢ radi, pritisnite bilo koje dugme da biste ga
pauzirali.

Napomena: NemcH'te da podizete ili pomerate pauzirani robotski usisivaé. U
protivnom, moze do¢i do gre$aka u navigaciji usled kojih robotski usisivaé¢ ne¢e moci
da se vrati u viSenamensku stanicu ili ¢e do¢i do gubitka mape.

Nastavak ¢is¢enja

Ukoliko je tokom ¢iséenja kapacitet napunjenosti baterije robotskog
usisivaca naizmaku, on ¢e se automatski vratiti u viSenamensku stanicu.
Kada se robotski usisiva¢ u potpunosti napuni, nastaviée da ¢isti na
mestu na kome je stao.

Rezim spavanja

Robotski usisiva¢ automatski ulazi u rezim mirovanja nakon $to pauzira
saradom 10 minuta i njegov indikator se isklju¢uje. Da biste ga probudili,
pritisnite bilo koje dugme na robotskom usisivacu.

Napomena: Ako vreme mirovanja bude duZe od 12 sati, robotski usisivaé se
automatskiiskljucuje.
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PodesSavanja za funkciju za zastitu od dece

Pritisnite i zadrzite dugme (O u trajanju od tri sekunde da biste omogudili
ili onemogucili funkciju za zastitu od dece.

Kada je robotski usisiva¢ povezan na vi§enamensku stanicu,
istovremeno pritisnite i zadrzite dugmeta ()i % na viSenamenskoj stanici
u trajanju od tri sekunde da biste omogucili ili onemogucéili funkciju za
zastitu od dece. Ova radnja nije primenjiva tokom ¢is¢enja ulozaka za
pranje i praznjenja prasine.

Napomena: Kada se omoguci funkcija za zastitu od dece, dugmeta na robotskom
usisivacu i viSenamenskoj stanici su zaklju¢ana.

AZuriranje firmvera

Firmver robotskog usisiva¢a mozete da aZurirate putem aplikacije Mi
Home/Xiaomi Home. Pre aZuriranja proverite da li je robotski usisiva¢
naviSenamenskoj staniciidalije kapacitet napunjenosti baterije barem
15%.

Vrac¢anje na fabri¢ka podesavanja

Ako robotski usisivaé ne funkcioni$e pravilno nakon ponovnog
pokretanja, iglicom pritisnite dugme za ponovno pokretanje dok ne
zacujete glasovno obavestenje koje ukazuje na to da se robotski usisivaé
vraca na fabri¢ka podesavanja. Time se robotski usisivaé vrac¢a na
prvobitna fabricka podesavanja.

Ponovno pokretanje robotskog usisivaca

Ako robotski usisivaé prestane da reaguje na komande ili ne moze da
se iskljugi, pritisnite i zadrzite dugme () 15 sekundi da biste ga iskljuéili.
Zatim pritisnite i zadrzite dugme () 3 sekunde da biste ukljugili robotski
usisivac.
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Usisavanje i brisanje

1. Pokretanje usisavanjaibrisanja

Pre pokretanja pobrinite se da je sklop uloZzaka za pranje postavljen na
robotski usisivaé. Pritisnite dugme (3 na visenamenskoj staniciilidugme
() narobotskom usisivaéu ili pomoéu aplikacije pokrenite robotski
usisivac iz stanice. Robotski usisiva¢ ¢e tada otpoceti sa planiranjem
optimalne putanje za ¢iséenje i obavice ¢is¢enje u skladu sa kreiranom
mapom.

Napomene:

- Budite strpljivi zato §to ¢e pre zapo€injanja ¢i$¢enja ulo$ci za pranje robotskog
usisivaca biti o¢is¢eni.

- Tokom njenog rada nemojte da pomerate viSenamensku stanicu, Cistite
rezervoar za ¢istu vodu ili prljavu vodu ili posudu za ¢is¢enje.

- Uklonite sklop ulozaka za pranje i robotski usisiva¢ ¢e automatski uc¢i u rezim
za usisavanje. Ukoliko sklop ulozaka za pranje ostavite na robotskom usisivacu,
rezim za usisavanje mozete da izaberete putem aplikacije i tada ¢e tokom
usisavanja sklop ulozaka biti podignut.

2. Automatsko vraéanje na ¢iS¢enje ulozaka za pranje

Tokom ¢i$éenja kada robotski usisiva¢ o¢isti odredenu povrsinu automatski
¢e se vratiti u viSenamensku stanicu radi pranja ulozaka za pranje. Tada

¢e viSenamenska stanica automatski doliti vodu u rezervoar za vodu
robotskog usisivac¢a i on ¢e nakon dolivanja nastaviti sa ¢is¢enjem.

3. Pranjeisusenje uloZaka za pranje nakon odlaganja prasine

Kada robotski usisiva¢ zavrsi sa ¢iS¢enjem i vrati se u viSenamensku
stanicu na punjenje baterije, viSenamenska stanica ¢e automatski
zapodeti praznjenje odeljka za prasinu, a zatim ¢e opratii osusiti uloske
za pranje.

4. Ciscenje rezervoara za prljavu vodu

Nakon $to robotski usisiva¢ obavi automatsko ¢is¢enje, ocistite
rezervoar za prljavu vodu kako biste sprecili nastanak neprijatnih mirisa.



Briga i odrzavanje

Delovi
Preporucljivo je da procitate tabelu u nastavku kako biste se informisali o postupku odrzavanja robotskog usisivac¢a radi oéuvanja njegovog dobrog
radnog stanja.
M . . . Ucestalost M
Deo Ucestalost odrzavanja Ucestalost zamene Deo odrsavanja Ucestalost zamene
Odeljak za prasinu Ogistiti po potrebi / Senzor nagiba
Filter u odeljku za Cistite na svake dve 3.6 . POV!'?'”a sa |nd|k§tor|nja.
prasinu nedelje -6 meseci na vi§enamenskoj stanici
Rezervoar za gistu Cistite na svake dve Kontaktiza punjenje na
vodu nedelje robotskom usisivacu
Rezervoarza prljavu | Preporucljivo je odistiti / K(.)f]takt' za plzjr]Jethe.n?
vodu nakon svake upotrebe visenamensxoj stanici
. e N Odbojnik
Posudaza ¢is¢enje | Ogistitijednom mesecno Otvori za autom. praznjenje
Getkica Cistite na svake dve 6-12 meseci na robotskom usisivac¢u oc':g;'égigom /
nedelje Dovod za autom. dolivanje
Bogna detkica Cistite na svake dve 3-6 meseci vode na robotskom
nedelje usisivacu
UloZak za pranje Ocistiti jednom meseéno 1-3 meseci Osnova} (obcv)tskog
usisivaca
Tocklc_: koji se pomera Visenamenska stanica
u svim smerovima - P
- Otvorizaautom. praznjenje
Senzor na ivici na vi§enamenskoj stanici
LDS laserski senzor Odvod za vazduh na
vis§enamenskoj stanici
Senzor sa laserskom O¢istiti jednom meseéno / Kesa za jednokratnu
linijom J uch)trebu / Zameniti po potrebi
Senzor zavizuelno
prepoznavanje Napomena: Ucestalost zamene moze da se razlikuje u zavisnosti od konkretnih
pomocu VI uslova eksploatacije uredaja. Ukoliko dode do kvara, dati deo treba momentalno
zameniti.
Senzor sa
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ultrazvukom
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Kesa za jednokratnu upotrebu

1. Pritisnite dugme za oslobadanje kutije za prasinu, a zatim nagnite
nadole poklopac kutije za prasinu da biste je otvorili. Uklonite kesu za
jednokratnu upotrebu sa drske i odloZite je na otpad.

2. Uklonite prasinu i necistocu sa filtera suvom krpom.

|
..
S

S

Napomena: Povlaéenjem rucke nagore kesa za jednokratnu upotrebu se zaptiva i
sprecava se slu¢ajnoispadanje prasine i nedistoce.

3. Postavite kesu za jednokratnu upotrebu kao $to je to prikazano na
ilustraciji i umetnite dr§ku kese u otvor. Pobrinite se da je kesa ¢vrsto
postavljena na njeno mesto.

4. Zatvorite poklopac kutije za prasinu. Pravilno je ué¢vrs§éen kada ¢ujete
LKliK"

Klik

Posuda za ¢is¢enje
1. Izvadite posudu za ¢iS¢enje, dobro je isperite vodom i krpom uklonite
bilo kakvu neéistocu.

2.Suvom krpom obri$ite prostor gde se stavlja posuda za ¢is¢enje i zatim
vratite posudu za ¢i§¢enje na njeno mesto.

Napomena: tokom svakodnevnog kori$¢enja i ¢is¢enja nemojte naginjati
visenamensku stanicu. Ako ima visak vode u posudi za ¢i§¢enje, koristite krpu da
obrisete vodu.
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Rezervoar za prljavu vodu Senzori i kontakti za punjenje

1. Uklonite rezervoar za prljavu vodu, otvorite njegov poklopac i prospite Koristite meku krpu za ¢i§¢enje svih senzora i kontakata za punjenje na

prljavu vodu. robotskom usisivacéu:

2. Cistom vodom operite rezervoar, a zatim ga ponovo postavite na
viSenamensku stanicu.

=N

Naf)omena: Plovak u obliku kuglice u rezervoaru za prljavu vodu je pokretni deo.
Prilikom ¢i$¢enja nemojte primenjivati preveliku silu kako ga ne biste ostetili.

-Senzore nagiba i ultrazvuéni senzor na donjoj strani robotskog usisivaca
-Kontakte za punjenje na viSenamenskoj stanici i robotskom usisivacu
-Senzor zaivicu na boénoj strani robotskog usisivaca

-LDS senzor na gornjoj strani robotskog usisivaca

-Odbojnik, senzor za vizuelno prepoznavanje pomocu VI i senzore sa
laserskom linijom prednjoj strani robotskog usisivaca

o Senzor za vizuelno

prepoznavanje pomocéu VI
Senzor sa laserskom linijom

- LDS laserski senzor

Senzor naivici
Odbojnik

Kontakti za punjenje

Senzor sa ultrazvukom



Cetkica

1. Okrenite robotski usisiva¢ naopako i pritisnite kopc¢e da biste sklonili
poklopac ¢etke.

2. Podignite i uklonite ¢etku sa robotskog usisivaca, a zatim odistite
leZajeve cetke.

3. Upotrebite prilozenu alatku za ¢is¢enje da isecete umrSene dlake na
¢etki i uklonite dlake i drugu necistocu sa cetke.

4.Ponovo postavite ¢etku i poklopac ¢etke i proverite da li su évrsto
montirani.

Napomena: Za optimalne rezultate ¢iS¢enja, preporucuje se zamena ¢etkice na
svakih 6—12 meseci.

i o Poklopac za ¢etkicu
(===

Kopca
Cetkica
Lezajevi ¢etke

Ay

OPREZ: Ako je previse dlaka zapetljano u ¢etki, ili ako je kosa ¢vrsto zapetljana,
nemojte na silu da je povlacite jer to moze da osteti ¢etku.
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Bocna cetkica

1. Okrenite robotski usisiva¢ i uklonite boénu éetku povlac¢enjem nagore da

biste je ocistili.
2. Ponovo postavite boénu ¢etku na robotski usisivac.

Napomena: Za optimalne rezultate ¢i8¢enja, preporucuje se zamena bo¢ne cetkice
na svakih 3—6 meseci.

Tocki¢ koji se pomera u svim smerovima
1. Okrenite robotski usisivac i izvucite tocki¢ koji se pomera u svim
smerovima.
2. Uklonite dlake, prljavétinu i druge vrste necistoce sa tockic¢a i osovine.
3. Ponovo umetnite tocki¢ i pritisnite ga ¢vrsto da se vrati na svoje
mesto. .

Tocki¢

Osovina

Napomene:

- Mozete da koristite mali odvija¢ ili drugi alat za otvaranje da nezno izvadite tocki¢.
- Tocki¢ moze da se ocisti vodom i da se ponovo ubaci nakon susenja.
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Filter

1. Uklonite filter sa kopce za filter kao $to je to prikazano na ilustraciji.

2. Isperite i nezno lupkajte po ivici da biste uklonili prasinu i ostatke sve
dok ne bude u potpunosti éist.

Napomena: Nemojte da poku$avate da ocistite filter cetkom ili prstom.

3. Otvorite poklopac odeljka za prasinu, napunite odeljak robotskog
usisivaca i zatvorite poklopac odeljka za prasinu. Protresite odeljak za
prasinu u stranu, a zatim prospite prljavu vodu iz odeljka.

OPREZ: Za ¢iscenje filtera sme da se koristi samo ¢ista voda. Nemojte da koristite
deterdZent.

4. Ostavite odeljak za prasinui filter sa strane da se osuse pre ponovnog
postavljanja.

Wy,
A 4

Napomena: Potpuno posusite odeljak za prasinui filter pre nego $to ih vratite.
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Odeljak za praSinu

Uklonite kutiju za prasinu kao Sto je prikazano na ilustraciji. Otvorite
poklopac odeljka za prasinuiispraznite ga.

Napomena: Da bi se spreéilo zaéepljenje filtera, nezno lupnite odeljak za prasinu
prilikom praznjenja sadrzaja.

Ulozak za pranje
Uklonite uloZak za pranje sa drzaca za uloZak za pranje i zamenite ga.

Visenamenska stanica

Mekom i ¢istom krpom ocistite kontakte za punjenje, otvore za
automatsko praznjenje i povrsinu sa indikatorima na viSenamenskoj
stanici.

Baterija
Robotski usisiva¢ sadrZi litijum-jonsku bateriju visokih performansi.

Pobrinite se da je dobro napunjena tokom svakodnevne upotrebe da bi
se odrzale optimalne performanse baterija.

Napomena: Ako se robotski usisiva¢ duze ne koristi, iskljucite ga i odlozite. Da bi se
sprecilo oSteéenje izazvano prekomernim praznjenjem, robotski usisivac treba da se
puni najmanje jednom u tri meseca.
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ReSavanje problema

Problem

Moguci uzrok i reSenje

Robot-usisivaé se ne ukljucuje.

Nivo baterije je nizak. Potpuno napunite robotskog usisivaca, a zatim pokusajte ponovo.
Temperatura u okruzenju je niza od 0 °Ciili visa od 40 °C. Pobrinite se da robotski usisiva¢ koristite u opsegu
temperaturaod 0°C do 40 °C.

Robot-usisivaé se ne puni.

Visenamenska stanica nije povezana na napajanje; pobrinite se da su oba kraja kabla za napajanje pravilno
ukopdéana.

Nema adekvatnog kontakta izmedu kontakta za punjenje na viSenamenskoj stanici i robotskom usisivacu;
odistite kontakte za punjenje.

Proverite da liima stranih predmeta na kontaktu na robotskom usisivacu i uklonite ih.

Konfigurisanje mreze nije uspesno.

Lozinka za Wi-Fi mreZu nije ta¢na. Pobrinite se da uneste taé¢nu lozinku.

Prebacite se na mrezu od 2,4 GHz usled toga $to trenutno nisu podrzane mreze od 5 GHz i ruteri za poslovne
namene.

Pobrinite se da usisiva¢ uvek bude u oblasti sa dobrim Wi-Fi signalom.

Robotski usisivac¢ nije u stanju za ¢ekanje na povezivanje. Napustite i ponovo otvorite aplikaciju, a zatim
ponovo pratite pravilne korake za konfiguraciju mreze.

Robotski usisiva¢ ne moze da
pronade viSenamensku stanicuida
se do nje vrati.

Visenamenska stanica nije povezana na napajanje ili je pomerena dok je robotski usisivac van nje.

Oko visenamenske stanice ima previse prepreka. Postavite viSenamensku stanicu u oblast sa manje
prepreka.

Pomeranjem robotskog usisivac¢a moze doéi do toga da se on samostalno ponovo pozicioniraida ponovo
kreira mapu u slu¢aju neuspesnog ponovnog pozicioniranja. Ako je robotski usisiva¢ predaleko od
visenamenske stanice, mozda ne¢e moc¢i automatski samostalno da se vrati; u tom sluéaju ¢ete morati ruéno
da postavite robotski usisiva¢ u viSenamensku stanicu.

Obrisite oblast sa indikatorima na viSenamenskoj stanici kako biste uklonili prasinu i prljavstinu.

Robotski usisiva¢ ne reaguje
kada se pritiskaju dugmeta na
visenamenskoj stanici.

Robotski usisivac nije u viSenamenskoj stanici. Ruéno postavite robotski usisiva¢ u viSenamensku stanicuili
ga pomocu aplikacije posaljite u nju.




Problem

Moguci uzrok i reSenje

Robotski usisivaé nije moguce
iskljuciti.

Robotski usisivaé nije mogucée iskljugiti prilikom punjenja baterije. Preporuka je da izvadite robotski
usisivac iz viSenamenske stanice i da zatim pritisnete i drzite pritisnuto dugme za napajanje u trajanju od
tri sekunde kako biste ga iskljudili.

Ukoliko iznad opisani koraci ne dovedu do Zeljenog rezultata, pritisnite i drzite pritisnuto dugme za
napajanje u trajanju od 15 sekundi kako biste prinudno iskljucili robotski usisiva¢. Ukoliko se problemi
dalje javlja, obratite se servisu za servisiranje uredaja.

Punjenje baterije je previSe sporo.

Potrebno je oko 6,5 sati da se baterija robotskog usisiva¢a u potpunosti napuni kada je kapacitet baterije
nizak.

Radi o¢uvanja radnog veka baterije robotski usisiva¢ ¢e automatski smanjiti brzinu punjenja baterije
kada je temperatura u okruZenju niska ili visoka.

Kontakti za punjenje su mozda zaprljani; obrisite ih suvom krpom.

Robotski usisivaé stvara glasnu
buku prilikom rada.

Odeljak za prasinu je pun; ispraznite ga.

Mozda je doslo do zaglavljivanja ¢vrstog predmeta na ¢etkici ili u odeljku za prasinu. Proverite da liima
¢vrstih predmetai uklonite ih.

MozZda je do$lo do uvrtanja ¢etke ili boéne Cetke. Proverite da liima stranih predmeta i uklonite ih.

Po potrebi postavite usisavanje robotskog usisiva¢a u standardni ili tihi rezim.

Robotski usisiva¢ se pomera po
haoti¢noj putanji.

Predmetina podu, kao §to su kablovi ili obu¢a mogu da zasmetaju robotskom usisivac¢u. Preporuka je da
ih uklonite pre koris§éenja robotskog usisivaca.

Robotski usisiva¢ moze da sklizne kada se kre¢e po vlaznom ili klizavom podu. Preporuka je da pre
koris¢enjarobotskog usisivaca osusite pod.

Cistom i mekanom krpom obriSite senzore sa laserskom linijom i senzor za vizuelno prepoznavanje
pomocu VI na robotskom usisiva¢u kako biste ih o¢istili i osigurali da na njima nema prljavstine koja moze
negativno da se odrazi na njihov pravilan rad.
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Odeljak za prasinu nije u potpunosti
ispraznjen.

Proverite dali je puna kesa za jednokratnu upotrebu u kutiji za prasinu.

Ukoliko nije puna, proverite da li postoji bilo kakav vid zacepljenja otvora za automatsko praznjenje na
visenamenskoj stanici, robotskom usisivacu ili odeljku za prasinu. Ukoliko postoji zacepljenje, odistite
zacepljeni deo.




Problem

Moguci uzrok i reSenje

Robotski usisiva¢ se zaglavljuje ispred
viSenamenske staniceinevra¢aseu
nju.

Sklonite sve prepreke u oblastiod 0,5 m sa obe bo¢ne strane viSenamenske staniceiliiz oblastiod 1,5m
ispred nje kako biste sprecili ometanje robotskog usisivaca.

Putanja za povratak na punjenje je blokirana npr. vrata su zatvorena.

Robotski usisiva¢ moze da sklizne ukoliko je pod ispred viSenamenske stanice previSe vlazan. U tom
sluéaju obrisite visak vlage pre ponovnog pokusaja.

Preporuka je da pomerite viSenamensku stanicu na drugo mesto, a zatim da pokusate ponovo.

Robotski usisiva¢ preskace pojedine
prostorije.

Pobrinite se da su sva vrata u potpunosti otvorena.

Proverite da li je prag kod pojedinih vrata visi od 2 cm zbog toga $to robotski usisiva¢ ne moze da prede
preko praga koji je vis§iod 2 cm.

Ukoliko je prag u prostoriji vlazan ili klizav, robotski usisiva¢ moze da sklizne i ne¢e pravilno raditi.
Preporuka je da ruéno obriSete visak vlage sa poda.

Robot-usisiva¢ ne nastavlja s ¢isenjem
posle punjenja.

Pobrinite se da robotski usisiva¢ nije u DND rezimu. DND rezim ¢e sprediti da robotski usisiva¢ nastavi sa
¢iséenjem.

Robotski usisivac nec¢e nastaviti sa ¢is¢enjem ukoliko ga ruéno vratite u viSenamensku stanicu na
punjenje (ruéno postavljanje robotskog usisivaca u viSenamensku stanicu, pritisak na dugme na
robotskom usisivacuili ruéno slanje robotskog usisivaca na punjenje putem aplikacije).

Prikazuje se greska za nivo vode u
posudi za ¢is¢enje.

Uklonite posudu za ¢is¢enje i oCistite odvod za vodu ako je zacepljen.

Nezno pritisnite nadole rezervoar za prljavu vodu kako biste osigurali da je ispravno postavljen.
Proverite da li je zaptivka na rezervoaru za prljavu vodu labavaiili je nepravilno postavljena i ako to jeste
sluéaj, ruéno je ponovo postavite. Ukoliko se problem i dalje javlja, obratite se servisu za servisiranje
uredaja.
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Specifikacije

Robotski Usisivac ViSsenamenska stanica
Ime Robotski usisiva¢ Model JZ72202
Model B101GL Dimenzije proizvoda 423 x 340 x 568 mm
Dimenzije proizvoda 350 x 350 x 97 mm Procenjeni ulaz 220-240 V~50/60 Hz
Baterija 4800 mAh (nominalni kapacitet) Procenjeni izlaz 20V=2A
Vreme punjenja Pribl. 6,5 h Potro$nja (tokom praznjenja 1000 W
prasine)
Neto tezina . Ve -
(Robotski usisivag) 3,8kg Potrognja (tokom &ig¢enja) 55 W
Potros$nja (¢is¢enje i 78 W
Neto tezina (sadodacima) | 12,4 kg punjenje)
Kompatibilno sa Android 4.4 &i0S 10.0ili novije verzije IP klasa IPX1
Bezi¢no povezivanje Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2
Pod normalnim uslovima upotrebe, ovu opremu treba drzati na
Procenjeni napon 14,4V = udaljenosti od najmanje 20 cm izmedu antene i tela korisnika.
Procenjena snaga 70W
Radna frekvencija 2400-2483,5 MHz

Maksimalnaizlaznasnaga | <20dBm

WEEE informacije o odlaganju u otpad i recikliranju

sa ostalim ku¢nim otpadom. Umesto toga, treba da zastitite zdravlje ljudii okruzenje tako $to cete predati otpadnu opremu na namenskom
mestu za prikupljanje za reciklazu otpadne elektriéne i elektronske opreme koje su odredile vlada ili lokalne institucije. Pravilno odlaganje
irecikliranje sprecice potencijalne negativne posledice po okruZenje i ljudsko zdravlje. Obratite se instalateru ili lokalnim vlastima da biste
dobili dodatne informacije o lokaciji, kao i o uslovima i odredbama za takva mesta za prikupljanje.

E Svi proizvodi sa ovim simbolom predstavljaju otpadnu elektri¢nu i elektronsku opremu (WEEE prema direktivi 2012/19/EU) koju ne treba mesati

|
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Bezpecnostné informacie

Tato prirucku si eSte pred pouzitim zariadenia pozorne preéitajte a uschovajte ju na nahliadnutie

v budicnosti.

Obmedzenia pri pouzivani

- Tento produkt je uréeny len na upratovanie podlahy vdomacom prostredi. Nepouzivajte ho vonku,
na povrchy, ktoré nie st podlahami, ani v komerénom alebo priemyselnom prostredi.

- Tento spotrebi¢ mézu pouzivat deti od 8 rokov a osoby so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi
a mentalnymi schopnostami ¢i nedostatkom sklsenosti a vedomosti, ak spotrebi¢ pouzivaju
pod dozorom alebo im boli poskytnuté pokyny tykajice sa pouzivania spotrebi¢a bezpe€nym
sp6sobom a porozumeli rizikam, ktoré jeho pouzivanie obnasa. Deti sa so spotrebi¢om nesm
hrat. Deti nesmu so spotrebi¢om upratovat ani vykonavat jeho Udrzbu bez dohladu dospelej
osoby.

- Spotrebi¢ sa mbze pouZzivat len so zdrojom napajania, ktory sa dodava s danym spotrebi¢om.
- Tento spotrebi¢ obsahuje batérie, ktoré mozu vymieriat len pou¢ené osoby.

- Deti sa s tymto produktom nesmu hrat. Zabezpecte, aby boli deti a domace zvierata v bezpecénej
vzdialenosti od robotického vysavaca pocas jeho prevadzky.

- Ak je napajaci kabel poSkodeny, treba ho nahradit $pecialnym kablom alebo zostavou, ktort
ziskate od vyrobcu alebo jeho servisného zastupcu.

232



233

- Roboticky vysavac¢ nepouzivajte na ploche, ktora je vydzvihnuta nad zemou, bez toho, aby ste

pouzili ochrannu bariéru.

- Roboticky vysavac¢ neobracajte dnom nahor. Roboticky vysava¢ neposuivajte pouzitim krytu jeho

laserového snimada LDS, krytu alebo naraznika, ktoré pouZijete ako rukovat.

- Roboticky vysavac¢ nepouZivajte pri teplote prostredia, ktora prekracuje 40°C alebo je nizSia ako

0 °C, ani na podlahe, na ktorej je rozliata tekutina alebo lepkavé latky.

- Tento roboticky vysava¢ neinstalujte, nenabijajte ani nepouZivajte vo vonkajSom prostredi, v

kupelni ani v blizkosti bazéna.

- Ak spotrebic prejde cez napajaci kabel, moze dojst k nebezpecnej situacii.

- Z podlahy odstrarite krehké alebo drobné objekty, aby do nich roboticky vysava¢ nenarazil a

neposkodil ich.

- Cistiacu pomécku udrziavajte mimo dosahu deti.

- Na roboticky vysavac nekladte deti, domace zvierata ani ziadne iné predmety bez ohladu na to, ¢&i

sa pohybuje alebo stoji.

- Davajte pozor, aby sa vlasy, prsty ani iné Casti tela nedostali do blizkosti sacieho otvoru

robotického vysavaca.

- Roboticky vysavac¢ nepouZzivajte na gistenie Ziadnych horacich povrchov.



- Nevysavajte tvrdé ani ostré objekty.

- Pred Cistenim alebo vykonavanim Gdrzby vypnite roboticky vysavac a viacucelovu stanicu a

odpojte ich od napéjania.

- Roboticky vysavac ani viactcelovu stanicu neutierajte vihkou utierkou ani ich neoplachujte

Ziadnou tekutinou. Umyvatelné ¢asti po ich vycisteni osuste a az potom ich znova nainstalujte a
pouzivajte.

- Pri prenose musi byt roboticky vysavac vypnuty. Ak je to mozné, prenasajte ho v jeho pévodnom

obale.

- Tento vyrobok pouZivajte v stlade s pokynmi uvedenymi v priru¢ke pre pouzivatelov. Za akukolvek

stratu alebo poskodenie tohto produktu sp6sobené jeho nespravnym pouzivanim nesie
zodpovednost pouzivatel.

Batérie a nabijanie

VAROVANIE:
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- Nepouzivajte batériu, napajaci kabel ani viactcelovl stanicu od Ziadnej tretej strany. Roboticky

vysavac sa moOze pouzivat len s viactc¢elovou stanicou modelu JZ2202.

- Od pouzivatelov nie je potrebna Ziadna akcia na prepnutie viactc¢elovej stanice medzi 50 Hz a 60

Hz, produkt sa dokaze sam prisposobit pre 50 Hz aj 60 Hz.
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- Batériu ani viacucelovu stanicu nerozoberajte, neupravujte ani svojpomocne neopravujte.
- Viacu&elovu stanicu neumiestnujte vedla zdroja tepla.
- Na utretie alebo ocCistenie nabijacich kontaktov viacucelovej stanice nepouzivajte vihki utierku

ani mokré ruky. Staré batérie sa musia zlikvidovat spravnym spdsobom. Pouzité batérie maju byt
zlikvidované v odbornom zariadeni na recyklaciu.

- Ak sa roboticky vysavac¢ nebude dlhsi ¢as pouzivat, iplne ho nabite, nasledne vypnite a ulozte na

chladnom a suchom mieste. Roboticky vysavac je potrebné opakovane nabit minimalne raz za
3 mesiace, aby nedo$lo k nadmernému vybitiu batérie.

- Litium-iénova batéria obsahuje latky, ktoré st nebezpecné pre zivotné prostredie. Ak chcete

roboticky vysavac zlikvidovat, najskér z neho vyberte batériu a potom ho zlikvidujte alebo
odovzdajte na recyklaciu v stilade s miestnymi zakonmi a nariadeniami krajiny alebo oblasti,
v ktorej ho pouzivate.

- Privyberani batérii z produktu je vhodnejsie ich najskér vybit a skontrolovat, Ze je produkt

odpojeny od zdroja napajania.
1). Odpojte skrutku na spodnej Casti zariadenia a zloZte kryt.

2). Odpojte konektor batérie a vyberte batérie. Zabrarte poSkodeniu puzdra batérie, aby nevzniklo
riziko Urazu.

3). Batérie vratte organizacii, ktora sa zaobera ich profesionalnou recyklaciou.



Bezpecnostné informacie o laseri
- Laserovy snimac v tomto vyrobku splfia normu IEC 60825-1:2014 pre laserové vyrobky triedy 1.
Pocas pouzivania zabrante priamemu kontaktu s o¢ami.

Vyhlasenie o zhode EU

c Spolo¢nost Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. Tymto potvrdzuje, Ze radiové vybavenie typu B102EU
jevsulade so smernicou 2014/53/EU. Cely text vyhlasenia o zhode EU je dostupny na tejto internetovej adrese:
http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Podrobnt elektronickd priru¢ku najdete na stranke www.mi.com/global/service/userguide
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Prehlad produktu

Prislusenstvo
Vopred zapojené prislusenstvo

=

Kefa Kryt na kefu Kazeta nazber prachu

Iné prislusenstvo

=1 [F] L

Pomdcka na Cistenie Odpadové Bo¢na kefa
vrecko
(nahradné)

Roboticky vysavaé

Poznémka: llustracie produktu, prislusenstva

Sﬁfu”gi‘éastlﬁ';';élgg rr]‘;zrherfz’;g‘éﬁg‘féi;’%teslftgény Mopovacia Drziak mopovacej Napéjaci kabel Viacuéelova stanica
produkt a jeho funkcie sa mozu ligit v zavislosti od vlozka x 2 (vopred vlozky x 2 (jednorazové vrecko, zasobnik na

vylep$eniproduktu. nainstalovana) ¢istlivodu, zasobnik na §pinavii vodu a
237 &istiaci zasobnik st st¢astou balenia)



Roboticky vysavac

O]
Za uc¢elom zapnutia alebo vypnutia stlaéte a podrzte na 3 sekundy stlacené
Stlacenim spustite proces upratovania po zapnuti robotického vysavaca

Spustenie dokovania: Stlacte
Povolenie alebo zakazanie funkcie detskej poistky: tlac¢idlo podrzte
stlaéené na 3 sekundy

Indikator

- Biely: Prebieha upratovanie/Upratovanie dokonéené/Batéria je plne

nabita

- Blika nabielo: Vracia sa do stanice na nabitie/Prebieha zmena pozicie/
Aktualizuje sa firmvér/Caka sa na pripojenie/
Pripéja sa k sieti Wi-Fi

- Intenzivny biely: Prebieha nabijanie

- Blika naoranZovo: Chyba

- Oranzovy: Wi-Fi nie je pripojené

Poznamka: Ked'roboticky vysavac upratuje alebo sa vracia do viacticelovej
stanice na nabitie, stlac¢enim ktoréhokolvek tlac¢idla ho mézete pozastavit.
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Roboticky vysavac a snimace

Snimac hran

I

Ultrazvukovy o—
snimac

Bocéna kefa

Kryt laserového snimaca LDS

Kefa

——o Viacsmerové
koliesko

Kryt na kefu

o Laserovysnimac¢ LDS

Hlavné

o Néraznik koliesko

Al snimac¢ na vizualne
rozpoznavanie
Laserovy snimac linie

° Tla¢idlo resetovania

Ak chcete obnovit vyrobné
nastavenia, stlacte ana

3 sekundy podrzte.

Kryt o

o Indikator siete Wi-Fi: Uchytka kazety na
- Zapnuty Wi-Fi je pripojené zber prachu
. -Vypnuty: Wi-Fi nie je pripojené ’
Kazeta na zber prachu - Blika: ¢aka sa na pripojenie/ Uchytka na

Nabfjacie kontakty o pripdja sa prichytenie krytu
kazety na zber prachu

Konektor < Snima¢ okrajov Kryt kazety na zber
Automaticky privod o prachu

o Ventilaény otvor na
vody

automatické
vyprazdriovanie
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Uchytky na prichytenie
krytu na kefu
Hlavné koliesko

Montazny otvor
drziaka mopovacej
vlozky

Ventilaé¢ny otvor na
automatické
vyprazdnovanie

Filter

Uchytka na
prichytenie filtra

Kazeta na zber prachu



ViacUcelova stanica - —
-1 & Indikator
- Biela: Viactcéelova stanica je

Kryt pripojena k napajaniu
Z4sobnik Z4sobnik na &ista -Rychlo blika oranzova:
asobnik na asobnik na ¢istu S . h i
&pinavi vodu vodu Viacuéelova stanica ma chybu

Rucka —o Rucka

Kazeta na prach

Tlacgidlo na uvolnenie =
kazety na prach

Kryt kazety na prach

Signaliza¢néa oblast
Nabijacie kontakty
Automaticky privod
na doplnenie vody

Ventila¢ny otvor na
automatické
vyprazdriovanie

Cistiaci zasobnik

o Spona zasobnika
navodu

Spona ©
zasobnika na
vodu .
Plavajuca o
gulécka

o Vodovodné
potrubie

Zasobnik na Zasobnik na ¢istu
240 $pinavl vodu vodu



InStalacia

Tlacidla viacucelovej stanice

O Tlagidlo odchodu
w Postlacenitlacidla opustiroboticky vyséavac viactucelovi stanicu.

C, Tlagidlo &istenia
<\

Po stlaceni tlacidla vycisti roboticky vysavac vsetky oblasti.

SSS Tlagidlo suenia
—— Stlagenim spustite alebo zastavite suenie podloziek mopu.

Poznamky:
- Tla¢idla na viacucelovej stanici budt fungovat len vtedy, ked je roboticky vysavac
pripojeny k stanici.
- Pred cistenim alebo Gdrzbou ¢istiaceho zasobnika a viactcelovej stanice
odstrante roboticky vysavac z viacicelovej stanice.

Zostava na mopovanie

Upinacia oblast pre
mopovaciu vlozku

DrZiak mopovacej Mopovacia
vlozky vlozka
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Odstrante ochranné kryty

Pred pouzitim robotického vysavaca odstrarite z oboch stran ochranné
pruzky.

Nainstalujte bo¢nu kefu a zostavu mopu

Nainstalujte bo¢nd kefu na sponu na spodnej ¢asti robotického
vysavaca a potom nainstalujte zostavu mopu do montaznych otvorov.

Uchytka boénej o
kefy
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Umiestnite viacUcelovu stanicu

Viacuéelovud stanicu umiestnite do blizkosti elektrickej zasuvky v oblasti
s dobrym signalom siete Wi-Fi. Potom pripojte stanicu k napajaniu.

Zapnite
viacucelovu
stanicu

<

Poznamka: Neumiestiiujte Ziadne predmety do vzdialenosti 0,5 m na Ziadnu stranu
anido 1,5 m pred viactcelovu stanicu.

Umiestnite roboticky vysavac

Zapnite roboticky vysavad stladenim a podrzanim tlagidla () na 3 sekundy.
Umiestnite roboticky vysavac na viactuc¢elovt stanicu tak, aby zostava
mopu smerovala k ¢istiacemu zasobniku na stanici. Potom budete poc¢ut
hlasové upozornenie, ked'sa roboticky vysavaé tspesne pripoji k stanici a
zacne sa nabijat.

Poznamky:

- Pred prvym pouzitim sa odportca roboticky vysavac Gplne nabit. Ked sa roboticky
vysavac po vybiti batérie neda zapnut, ru¢ne ho pripojte k viacti¢elovej stanici, aby
sanabil.

- Roboticky vyséavac sa po pripojenf k viactcelovej stanici nevypne.

- Pri prvom pouziti robotického vysavaca odporticame sledovat roboticky vysavacé
a odstranit vsetky prekazky na zemi. Ak sa roboticky vysava¢ moze na niektorych
miestach zaseknut alebo poskriabat povrch nabytku, mozete v aplikécii nastavit
miesta s obmedzenym pristupom, aby roboticky vyséavac na tieto miesta
nevstupoval.



Pouzivanie
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Pridajte vodu do zasobnika na ¢ist vodu

Naplrite zasobnik na €istl vodu €istou vodou aZ po znacku maximalnej
hladiny vody.

UPOZORNENIA:

- Nepridavajte vodu nad zna¢ku maximalnej hladiny vody (MAX).
- Do zasobnika na vodu nelejte horticu vodu, pretoze by ho mohla zdeformovat.

- Do zasobnika na vodu nepridavajte ziadne Cistiace ani dezinfekéné prostriedky.

Pripojenie k aplikacii Mi Home/Xiaomi Home

Tento produkt funguje s aplikaciou Mi Home/Xiaomi Home*.

Pomocou aplikacie Mi Home/Xiaomi Home mozZete ovladat zariadenie
ainteragovat s dal$imi mensimiinteligentnymi doméacimi zariadeniami.
Aplikaciu si stiahnite a nainstalujte naskenovanim
QR kddu. Ak uz méate aplikaciu nainstalovana,
budete presmerovani na stranku nastavenia
pripojenia. Aplikaciu Mi Home/Xiaomi Home
mozete tiez vyhladat v sluzbe App Store, odkial si ju
mozZete stiahnut a nainstalovat.
Otvorte aplikaciu Mi Home/Xiaomi Home,
tuknite na znamienko @ v pravom hornom

rohu a postupom podla pokynov pridajte svoje
zariadenie.
*V Eurdpe sa aplikacia nazyva Xiaomi Home (s vynimkou Ruska). Nazov aplikacie
zobrazeny vo vasom zariadeni sa pouZzije ako predvoleny.

Poznamky:

- Tento roboticky vysavac funguje s aplikaciou Mi Home/Xiaomi Home a podporuje

Android 4.4 ai0S10.0 alebo vyssiu verziu.
- Podporuj sa len siete Wi-Fi s frekvenciou 2,4 GHz.
. Ve‘r_zkiz; aplikacie sa mohla aktualizovat, postupujte podla pokynov v aktuélnej verzii
aplikacie.

C4576F12

Resetovanie pripojenia Wi-Fi

Ak sa nasledkom zmeny konfiguracie smerovaca, nespravneho hesla ¢i
iného problému strati prepojenie medzi vasim telefonom a robotickym
vysavacom, pouzite postup nizsie:

1. Otvorte kryt robotického vysavaca, aby ste videli indikator Wi-Fi.

2 Sugasne stladte a podrzte tlagidla () a (), kym sa neozve hlas, ktory
oznamuje, Ze roboticky vysavac ¢aka na konfiguraciu siete.

3. Ak indikator Wi-Fi blika, pripojenie Wi-Fi sa Gspesne resetovalo.



Zapnutie/vypnutie

Stladte a na 3 sekundy podrzte tlagidlo (), &im roboticky vysavaé
zapnete. Indikator sa rozsvieti a potom sa roboticky vysavac prepne do
pohotovostného rezimu. Ak je roboticky vysavaé pozastaveny a nenabija
sa, stlagenim a podrzanim tlagidla () na 3 sekundy ho vypnete.

Poznamka: Ked'sa roboticky vysavaé nabija, automaticky sa zapne a neda sa vypnut.

Pozastavenie

Ked'je roboticky vysavac v prevadzke, stlacenim ktoréhokolvek tlacidla
ho moézete pozastavit.

Poznamka: Ked'je roboticky vysavaé pozastaveny, nezdvihajte ho ani
nepremiestiiujte. V opaénom pripade méze mat navigaéné chyby, ktoré by mohli
zabranit robotickému vysavacu v navrate do viact¢elovej stanice alebo spdsobit
stratu mapy.

Obnovenie upratovania

Ak sa pocas upratovania za¢ne vybijat batéria robotického vysavaca,
automaticky sa vrati do viacucelovej stanice, aby sa dobil. Ked'je
roboticky vysavac plne nabity, bude pokracovat v upratovanitam, kde
skongil.

ReZim spanku

Po pozastaveni v dizke 10 minGt prejde roboticky vysavaé automaticky
do reZzimu spanku a jeho indikator sa vypne. Ak ho chcete zapnut, stlaéte
akékolvek tlac¢idlo na robotickom vysavaci.

Poznamka: Ak ¢as spanku prekro¢i12 hodin, roboticky vysavaé sa vypne
automaticky.
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Nastavenie detského zAmku

Ak chcete zapnut alebo vypnut detsky zamok, stlacte na robotickom
vysavadi tlac¢idlo () a 3 sekundy ho podrzte.

Ked'je roboticky vysavac pripojeny k viacticelovej stanici, su¢asne
stladte a podrzte tladidla () a §5§ na viact&elovej stanici na 3 sekundy,
¢im zapnete alebo vypnete funkciu detského zdmku. Tato operacia nie je
pouzitelna pocas Cistenia podlozky mopu a vyprazdiiovania prachu.

Poznamka: Ked'je aktivovany detsky zamok, tla¢idla na robotickom vysavaci a
viaclcelovej stanici sa uzamkna.

Aktualizacia firmvéru

Firmvér robotického vysavaca mézete aktualizovat prostrednictvom
aplikacie Mi Home/Xiaomi Home. Pred aktualizciou sa uistite, Ze je
roboticky vysavaéd na viacucelovej stanici a Ze je jeho batéria nabita na
viac ako 15 %.

Obnovenie vyrobnych nastaveni

Ak roboticky vysavac¢ nefunguje spravne po restartovani, pomocou
$pendlika mozete stlacat tladidlo resetovania, kym sa neozve hlas, ktory
oznamuje, Ze roboticky vysava¢ obnovuje vyrobné nastavenia. Tymto
sposobom sa v robotickom vysavaci obnovia vyrobné nastavenia.

Restartovanie robotického vysavaca

Ak roboticky vysavac prestane reagovat alebo sa neda vypnut, stlacenim
apodrzanim tlagidla () na 15 sekind ho vypnete. Nasledne roboticky
vysavacd zapnete stladenim a podrzanim tlagidla () na 3 sekundy.
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Vysavanie a mopovanie

1. Spustenie vysavania a mopovania

Pred spustenim sa uistite, Ze zostava mopu je nainstalovana na
robotickom vysavadi. Stlaéte tlagidlo (s na viact&elovej stanici alebo
(Hnarobotickom vysavagi, alebo pouzite aplikaciu na spustenie
robotického vysavaéa zo stanice. Potom roboticky vysavac naplanuje
optimalnu trasu ¢istenia a vykona Glohu ¢istenia na zaklade vytvorenej
mapy.

Poznamky:

- Podlozky mopu sa vygistia predtym, ako roboticky vysavaé za¢ne vykonavat
svoju Ulohu ¢istenia, trpezlivo poc¢kajte.

- Nehybte viactcelovou stanicou, zasobnikom na ¢istt vodu, zasobnikom na
$pinavl vodu ani Cistiacim zasobnikom pocas prevadzky.

- Odstréante zostavu mopu a roboticky vysavac¢ automaticky pouzije funkciu
vysavania. Rezim vysavania si moZzete vybrat aj cez aplikaciu, ak zostava mopu
zgstﬁme narobotickom vysavaci, a potom sa zostava mopu pocas upratovania
zdvihne.

2. Automatické vratenie k Cisteniu podloziek mopu uprostred ¢innosti
Pocas upratovania sa roboticky vysavac po vygéisteni uréitych stvorcov
plochy automaticky vrati do viacti¢elovej stanice, aby umyl podlozky
mopu. Potom viacuéelova stanica automaticky doplni zasobnik na
vodu robotického vysavaca a roboticky vysavac bude po doplnenivody
pokracovat v upratovani.

3. Vycistenie a vysusenie podloZiek mopu po vyprazdneniprachu
Potom, ¢o roboticky vysava¢ dokoné&i upratovanie a vrati sa na
viacucelovU stanicu, aby sa nabil, viactiéelova stanica automaticky
zaéne vyprazdrnovat kazetu na zber prachu a potom vycisti a vysusi
podloZzky mopu.

4. Vygistenie zasobnika na $pinavi vodu
Po dokonéeni automatického ¢istenia robotickym vysavaéom vycistite
zasobnik na §pinavl vodu, aby ste predisli akémukolvek zapachu.



Starostlivost a Udrzba

Diely

Na udrzanie robotického vysavac¢a v dobrom stave sa odporuca pozriet si nasledujicu tabulku pre rutinnd tdrzbu.

Diel

Frekvencia udrzby

Frekvencia vymeny

Kazeta nazber prachu

Cistenie podla potreby

/

Filter v kazete na zber

Cistenie kazdé dva tyzdne

3 az 6 mesiacov

Cistiaci zasobnik

Cistenie kazdy mesiac

prachu
Zasobniknaistd | wicionie kazdé dva tyzdne
vodu
Zasobnik na $pinavu Odporuda sa vycistit po /
vodu kazdom upratovani

Kefa

Cistenie kazdé dva tyzdne

6 az12 mesiacov

Boc¢né kefa

Cistenie kazdé dva tyzdne

3 az6 mesiacov

Mopovacia vlozka

Cistenie kazdy mesiac

1az3 mesiace

Viacsmerové koliesko

Snimac okrajov

Laserovy snimac LDS

Laserovy snimac¢ linie

Al snimac¢ na vizualne
rozpoznavanie

Ultrazvukovy snimaé

Cistenie kazdy mesiac
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Diel

Frekvencia udrzby

Frekvencia vymeny

Snimac hran

Signalizaéné oblast
viacucelovej stanice

Nabijacie kontakty
robotického vysavaca

Nabijacie kontakty
viacucéelovej stanice

Naraznik

Otvory na automatické
vyprazdnenie
robotického vysavaca

Automaticky privod
vody do robotického
vysavaca

Spodna strana
robotického vysavaca

Viactcelova stanica

Otvory na automatické
vyprazdnenie
viacucelovej stanice

Vyvod vzduchu
viacUcelovej stanice

Cistenie kazdy mesiac

Odpadové vrecko

/

Vymena podla potreby

Poznamka: Frekvencia vymeny sa moze lisit v zavislosti od skuto¢nych podmienok.
Ak savyskytne chyba, prislusny diel by sa mal okamzite vymenit.
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Odpadové vrecko

1. Stlaéte tlacidlo uvolnenia kazety na prach a potom otvorte kryt kazety
na prach smerom nadol. Vyberte jednorazové vrecko z rukovéte a vrecko

zlikvidujte.
2. Filter ocCistite od prachu a necist6t suchou handri¢kou.

Poznamka: Potiahnutim ri¢ky smerom nahor sa odpadové vrecko zatiahne, aby
zneho nevypadaval prach a nedistoty.

3. Nainstalujte jednorazové vrecko podla obrazka a vlozZte rukovét
vrecka do otvoru. Uistite sa, Ze je vrecko bezpeéne nainstalované na
svojom mieste.

4. Zatvorte kryt kazety na prach. Ked pocujete cvaknutie, je spravne
zaistena.

Cvaknutie

Cistiaci zasobnik
1. Vytiahnite Cistiaci zasobnik, dokladne ho oplachnite vodou a
handri¢kou odstrarite v§etky nedistoty.

2.Suchou handri¢kou poutierajte miesto, kam sa dava ¢istiaci zasobnik,
apotom Cistiaci zasobnik znova nainstalujte.

Poznamka: Pri dennom pouzivani a ¢isteni nenaklanajte viactuc¢elovl stanicu. Ak jev
Cistiacom zasobniku nadmerné mnozstvo vody, handri¢kou vodu utrite.



Zasobnik na $pinavu vodu Snimace a nabijacie kontakty

1. Vyberte zasobnik na $pinavi vodu, otvorte jeho kryt a vylejte §pinavu Na vycistenie v§etkych snimacov a nabijacich kontaktov v robotickom
vodu. vysavadi pouZzite jemnu tkaninu:

-Snimace hréan a ultrazvukovy snimaé na spodnej strane robotického
vyséavaca

-Nabijacie kontakty na zadnej strane robotického vysavacéa

-Snimac okrajov na bo¢nej strane robotického vysavaca

-Laserovy snima¢ LDS na hornej strane robotického vysavaca
-Naraznik, Al snimac na vizualne rozpoznavanie a liniové laserové
snimace na prednej strane robotického vysavaca

o Al'snimac navizualne
rozpoznavanie

Laserovy snimac linie
> Laserovy snima¢ LDS

2.Umyte zasobnik ¢istou vodou a potom ho znova nainstalujte na

viacucelovu stanicu.

Snimac okrajov
Naraznik

Nabijacie kontakty

Ultrazvukovy snima¢

Poznamka: Plavajica gul6¢ka v zasobniku na $pinavii vodu je pohybliva ¢ast. Pri
gisteni nevyvijajte prili§ velkd silu, aby ste ju neposkodili.
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Kefa

1. Roboticky vysavac otocte, stlaéte a podrzte obe Gichytky, aby ste mohli
zlozit kryt na kefu.

2. Kefu vyberte z robotického vysavaca vytiahnutim a nasledne vycistite jej
loZiska.

3. Na odrezanie akychkolvek zamotanych vlasov do kefy pouZite istiacu
pomdcku. Z kefy odstrarite vetky vlasy aj ostatné necistoty.

4.Vlozte znova do zariadenia kefu a kryt na kefu a skontrolujte, ¢i bezpeéne

zapadli na svoje miesto.
Poznamka: Ak chcete dosiahnut optimalny gistiaci t¢inok, odporiéa sa vymenit
kefu kazdych 6 - 12 mesiacov.

ffffff i. o Kryt nakefu
PEYe o) y
Uchytka
Kefa
Loziska kefy

yAyS

»

UPOZORNENIE: Ak je do kefy zamotanych prili$ vela vlasov alebo je zamotanie prili$
pevné, netahajte za ne velkou silou, lebo by ste mohli kefu poskodit.
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Bocné kefa

1. Prevréatte roboticky vysavac a vytiahnite bo¢nt kefu smerom nahor, aby
ste ju mohli vydistit.

2.Znovavlozte boénu kefu do robotického vysavaca.

Poznamka: Ak chcete dosiahnut optimalny Cistiaci i¢inok, odportcéa sa vymenit
boénu kefu kazdych 3 -6 mesiacov.

Viacsmerové koliesko

1. Prevrétte roboticky vysavac a vytiahnite von vS§esmerové koliesko.
2. Odstrante z kolieska a jeho osi vlasy, $pinu a iné necistoty.

3. Koliesko znova vloZte do zariadenia a pevne ho zatla¢te na miesto.

Koliesko

Os

Poznamky:
- Najemné povysunutie a vytiahnutie kolieska mézete pouzit maly skrutkovaé alebo
iny nastroj na pacenie.
- Koliesko mézete poumyvat vodou a po vysu$eni ho znova zalozit.



Filter 3. Otvorte kryt kazety na zber prachu, napliite kazetu na zber prachu ¢istou
vodou a zatvorte kryt. Potraste kazetou na zber prachu zo strany na stranu

1. Podla ndkresu vyberte filter z ichytky na prichytenie filtra. a potom §pinav( vodu vylejte z kazety.

UPOZORNENIE: Na vy¢istenie filtra pouZivajte len ¢ist vodu. NepouZivajte Ziaden Cistiaci
prostriedok.
2. Oplachnutim a jemnym tuknutim na okraje filtra z neho odstrarite 4. Kazetu na zber prachu afilter pred ich opatovnou instalaciou nechajte
prach a necistoty, kym nebude tplne Cisty. vyschnut.

Wy,
A 4

Poznamka: Kazetu na zber prachu afilter dékladne vysuste, potomich vratte spat na

Poznamka: Nepokusajte sa filter ¢istit kefou ani prstom.
miesto.
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Kazeta na zber prachu Viacucelova stanica

Odnimte kazetu na zber prachu, ako je znazornené na obrazku. Otvorte Vygistite nabijacie kontakty, otvory na automatické vyprazdnenie a
kryt kazety na zber prachu a jej obsah vyprazdnite. signaliza&nu oblast viactgelovej stanice mikkou suchou handri¢kou.

Poznamka: Ak chcete zabranit zaneseniu filtra, jemne potukajte na kazetu na zber
prachu privyprazdriovanijej obsahu.

Mopovacia vlozka Batéria

Vyberte podlozku mopu z drZiaka podlozky mopu a vymerite ju. Roboticky vysavac obsahuje vysoko vykonn litium-iénova batériu. Ak
chcete zabezpedit jej optiméalny vykon, poas denného pouzivania ju
vzdy ponechajte spravne nabitu.

Poznamka: Ak sa roboticky vysavac dlhsi ¢as nepouZiva, je potrebné ho opakovane

nabit minimalne raz za tri mesiace. Roboticky vysavac je potrebné opakovane nabit
minimalne raz za tri mesiace, aby nedoslo k poskodeniu batérie nadmernym vybitim.




RieSenie problémov

Problém

Mozny problém a jeho rieSenie

Roboticky vysavac sa nezapina.

Urovef nabitia batérie je nizka. Roboticky vysavag Giplne nabite a potom to sklste znova.
Teplota prostredia je nizSia ako 0 °C alebo vyssia ako 40 °C. Dbajte na to, aby ste roboticky vysavac¢ pouzivali
priteplotach od 0 °C do 40 °C.

Roboticky vysavac sa nenabija.

ViacUcelova stanica nie je pripojena k napajaniu, skontrolujte, ¢i sti obidva konce jej napajacieho kabla
spravne zapojené.

Kontakt medzi nabijacimi kontaktmi na viactc¢elovej stanici a robotickym vysavacom je slaby, vycistite
nabijacie kontakty.

Skontrolujte, ¢i sa na konektore robotického vysavaéa nenachadza cudzi predmet, a ak tam nejaky cudzi
predmet je, odstrarite ho.

Konfiguracia siete je netispesna.

Heslo siete Wi-Fi je nespravne. Skontrolujte, ¢i je heslo zadané spravne.

Prepnite na siet s frekvenciou 2,4 GHz, pretoZe siete s frekvenciou 5 GHz a enterprise smerovade nie st

v stcéasnosti podporované.

Overte, ¢i sa roboticky vysavaé nachadza v oblasti s dobrym signalom Wi-Fi.

Roboticky vysava¢ nemusi byt v stave ¢akania na pripojenie. Ukonéite a znova otvorte aplikaciu a pomocou
spravneho postupu skuste siet znova nakonfigurovat.

Roboticky vysavaé nedokaze najst
viacUc¢elovu stanicu a vratit sa do
nej.

ViacUcelova stanica je odpojena od napéajania alebo presunuta, ked na nej nie je roboticky vysavac.

Okolo viacucelovej stanice sa nachadza prili$ vela prekazok. Viacti¢elovu stanicu umiestnite na volnejsie
priestranstvo.

Posunutie robotického vysava¢a moze spdsobit, Ze déjde k zmene jeho pozicie alebo sa premapuje, ak zmena
jeho pozicie zlyha. Ak sa roboticky vysavac nachadza prili$ daleko od viactcelovej stanice, je mozné, ze sa
sam nedokaze vratit. V tom pripade je potrebné, aby ste ho do viacti¢elovej stanice preniesliruéne.

Utrite signalizaénd oblast na viactcéelovej stanici, ¢im odstranite prach alebo nedistoty.

Roboticky vysavaé nereaguje na
stlacenie tlacidiel na viactcelovej
stanici.

Roboticky vysavaé nie je na viacucelovej stanici. Ruéne umiestnite roboticky vysavaé na viacucéelovud stanicu
alebo ho vratte pomocou aplikacie.
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Problém

Mozny problém a jeho rieSenie

Roboticky vysavac sa nedokaze
vypnut.

Roboticky vysavac sa neda vypnut, ked sa nabija. Odporica sa presuntt roboticky vysavac z viactGéelovej
stanice a potom ho vypnut stla¢enim a podrzanim vypinac¢a na 3 sekundy.

Ak vyssie uvedené kroky nefunguju, stlacte a podrzte vypinaé¢ na 15 sekiind, ¢im roboticky vysavac nasilu
vypnete. Ak problém pretrvava, kontaktujte tim popredajnych sluzieb.

Nabijanie je pomalé.

Nabitie robotického vysavaca z nizkej Grovne nabitia batérie na pInt trva priblizne 6,5 hodiny.

Aby sa predlzila Zivotnost batérie, roboticky vysava¢ automaticky zniZi rychlost nabijania pri vysokych
alebo nizkych teplotach okolia.

Nabijacie kontakty m6zu byt znedistené, utrite ich suchou handri¢kou.

Roboticky vysavac pocas chodu
vydava hlasny zvuk.

Kazeta nazber prachu je plnd, vyprazdnite ju.

V kefe alebo kazete na zber prachu méze byt zachyteny tvrdy predmet. Skontrolujte a odstrarite vsetky
tvrdé predmety.

Kefa alebo bo¢na kefa sa m6zu zamotat. Skontrolujte a odstrarite véetky cudzie predmety.

Podla potreby nastavte sanie robotického vysavaca na $tandardny alebo tichy rezim.

Roboticky vysavaé sa pohybuje
chaotickou cestou.

Predmety na podlahe, ako st kdble a papuée, méZu robotickému vysavacéu prekazat. Pred pouZitim sa
odporuca odpratatich.

Roboticky vysava¢ sa mdze pri ¢innosti na mokrej alebo klzkej podlahe posmyknut. Pred pouzitim sa
odporutda podlahu vysusit.

Liniové laserové snimace a Al snima¢ na vizualne rozpoznavanie na robotickom vysavadi utrite ¢istou
makkou handri¢kou, aby boli ¢isté a bez prekazok.

Kazeta na zber prachu nie je Gplne
vyprazdnena.

Skontrolujte, ¢i je jednorazové vrecko v kazete na prach piné.

Ak jednorazové vrecko nie je pIné, skontrolujte, ¢i nie st nejaké prekazky v otvoroch na automatické
vyprazdnenie robotického vysavaca, stanice alebo kazety na zber prachu. Ak tam nejaké st, véas
vycistite zablokovanu ¢ast.
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Problém

Mozny problém a jeho rieSenie

Roboticky vysavac sa zasekne pred
viacucelovou stanicou a nemoéze sa do
nej vratit.

Odstrarite vSetky prekazky do 0,5 m na lavej a pravej strane alebo do 1,5 m pred viactucéelovou stanicou,
aby ste zabranili zablokovaniu robotického vysavaca.

Cesta pre navrat k nabijaniu je zablokovana, napr. dvere st zatvorené.

Roboticky vysavaé sa méze sklznut, ak je podlaha pred viactéelovou stanicou prili§ mokra. V takom
pripade pred dal$im pokusom vy¢istite prebytoént vodu.

Odporuca sa presunut viact¢elovu stanicu na iné miesto a skusit to znova.

Roboticky vysavaé vynechava niektoré
miestnosti.

Uistite sa, Ze st v§etky dvere Gplne otvorené.

Skontrolujte, ¢i nemate dvere s prahom vy$sim ako 2 cm, pretoZe roboticky vysava¢ nemoze prekrocit
prah vyssiako 2 cm.

Ak je vehod do miestnosti mokry alebo $myklavy, roboticky vysavac sa moze posmyknut a nebude
fungovat spravne. OdporGéa sa ruéne zotriet prebyto¢nt vodu na podlahe.

Roboticky vysavac po nabiti neobnovi
Cistenie.

Uistite sa, Ze roboticky vysavac nie je nastaveny do rezimu nevyrusovania. Rezim nevyruSovania zabrani
robotickému vysavacu pokracovat v upratovani.

Roboticky vysavaé neobnovi upratovanie, ak roboticky vysava¢ manudlne vratite do viacucelovej
stanice, aby sa nabil (ruénym umiestnenim robotického vysavacéa na viactéelovi stanicu, ruénym
stlac¢enim tlacidla na robotickom vysavacéi alebo manuélnym odoslanim robotického vysavac¢a na
nabfjanie cez aplikaciu).

Cistiaci zasobnik ma chybu hladiny vody.

Vyberte ¢istiaci zasobnik a vydistite vystup vody, ak je zablokovany.

Jemne zatlaéte na zasobnik na $pinavd vodu, aby ste sa uistili, Ze je spravne nainstalovany.
Skontrolujte, ¢i tesnenie na zasobniku na $pinavi vodu nie je uvolnené alebo ¢i nie je nespravne
nainstalované, a ak ano, ru¢ne ho obnovte. Ak problém pretrvava, kontaktujte tim popredajnych sluzieb.
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Specifikacie

Roboticky vysavac Viacucelova stanica
Nazov Roboticky vysavaé Model J72202
Model B101GL Rozmery zariadenia 423 x 340 x 568 mm
Rozmery zariadenia 350 x 350 x 97 mm Menovity vstup 220-240 Vi~ 50/60 Hz
Batéria 4800 mAh (menovita kapacita) Menovity vistup 20V=2A
Cas nabijania Priblizne 6,5 hodiny Vykon (pocas 000w
Cista hmotnost 38k vyprazdnovania prachu)
L P ,8kg
(Roboticky vysavac) Vykon (po&as upratovania) | 55W
Cista hmotnost 124k
(s prislusenstvom) AKE Vykon (susenie a nabijanie) 78 W
Kompatibilita Android 4.4 &i0S10.0 alebo vyssia verzia IP Klasifikacia 1PX1

Bezdrotové pripojenie

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz,
Bluetooth 4.2

Menovité napétie

14,4V =

Menovité napéjanie

70W

Prevadzkova frekvencia

2400-2483,5 MHz

Maximalne vystupné napétie

<20dBm

PribeZznom pouZivani sa toto zariadenie m& nachadzat v odstupovej
vzdialenosti minimalne 20 cm medzi anténou a telom pouZzivatela.

Informacie o likvidacii a recyklacii podla smernice WEEE

X

V8etky produkty oznaéené tymto symbolom st definované ako odpad z elektrickych a elektronickych zariadeni (tzv. WEEE, ako sa udava

v smernici 2012/19/EU) a nesmU sa vyhadzovat do bezného netriedeného domaceho odpadu. S ciefom ochrany ludského zdravia aj Zivotného
prostredia je potrebné, aby ste svoje zariadenie uréené do odpadu odovzdali na uréenom zbernom mieste na recyklaciu odpadu z elektrickych

a elektronickych zariadeni, ktoré uréili $tatne alebo miestne organy. Spravna likvidacia a recyklovanie poméZze zabranit negativnym nasledkom na

ivotné prostredie a [udské zdravie. Dal$ie informacie o mieste, ako aj o podmienkach a poziadavkéach platnych pre zberné miesta vam poskytne
zastupca servisu alebo miestne organy.
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Huéng dan an toan

Doc ky huéng dan sir dung nay trwéc khi sir dung va giir lai dé tham khao.

Giogi han sir dung

- S&n pham nay chi dung dé vé sinh san trong khéng gian nha. Khéng sir dung san pham & ngoai trai,

trén cac bé mit khong phai san, hodc trong moi tredng thuong mai hodc cong nghiép.

- Tré em tir 8 tudi trd 1én va nhitng ngudi bj suy gidm kha nang vé thé chét, giac quan hoic tinh than

hodc thiéu kinh nghiém va kién thirc c6 thé st dung thiét bi nay néu duoc giam sat hoic huéng dan
vé viéc str dung thiét bi mot cach an toan va hiéu ré cac méi nguy hiém co thé xay ra. Tré em khong
duoc choi vai thiét bi. Tré em khong duorc vé sinh va bao tri thiét bi ma khong cé su giam sat.

- Chi str dung thiét bj v&i bd cap ngudn dién di kem.
- Chi nhitng ngudi cé chuyén mén méi cé thé thay pin cla thiét bi.

- Tré em khéng dugc choi dua véi san pham nay. Dam bao tré em va vat nudi dugc gitt & khoang

cach an toan v&i robot huat bui khi robot dang hoat dong.

- Néu day ngudn bj hdng, phai thay day nguén bang day hodc bo phan Iap rap dic biét duoc cung

cap tlr nha san xuat hodc dai ly dich vu ctia nha san xuat.

- Khéng st dung robot hit bui & khu vure o [irng trén mat dat ma khong c6 rao chin bao vé.
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- Khéng @it nguoc robot hat bui. Khong di chuyén robot hiit bui bang cach st dung nap cam bién

laser LDS, vé may, hoéc bd gidam xung clia robot lam tay cam.

- Khong str dung robot hat bui & nhiét d6 moi truong trén 40°C hodc dudi 0°C hodc trén san cé chéit

ldng hodc chat dinh.

- Khéng |3p dat, sac hodc str dung robot hat bui ndy ngoai trdi, trong phong tdm hodc gan hé boi.
- Nguy hiém c6 thé xay ra néu thiét bi chay dé I&én day dién ngudn.

- Loai bo cac vat dung nhd hoéc dé vé khoi san nha dé ngin khong cho robot hit bui va vao va lam

héng ching.

- P& dung cu vé sinh nay ngoai tam vdi cla tré em.

- Khéng dé tré em, vat nudi hodc bat ky vat dung nao 1&n trén robot hat bui bat ké robot dirng yén

ho#c dang di chuyén.

- Giif téc, ngdn tay va cac bd phan co thé khac tranh xa miéng hat ctia robot hat bui.
- Khéng str dung robot hat bui dé lam sach bat ky chat chay nao.
- Khéng hit bui cac vat cirng hodc sic nhon.

- Phai rat phich cdm ra khéi 6 cdm trude khi vé sinh hodc bao tri thiét bi.



- Khéng dugc lau robot hit bui hodc tram sac da nang bang vai w6t hoic rira cac bd phan nay bang
bat ky chat Idng nao. Sau khi vé sinh cac bd phan rira duoc, hay siy kho hoan toan cac bd phan dé
trudce khilap lai va str dung.

- Pam bao robot hit bui da tat khi duwoc van chuyén va gitt trong bao bi ban dau néu cé thé.

- Vui long st dung san pham nay theo huéng dan trong sach huéng dan sir dung. Ngudi dung chiu
trach nhiém cho moi tén that hodc hu hai phat sinh do st dung san phdm khong ding cach.

Pinva Sac

CANH BAO:

- Khéng str dung pin, day nguén, hodc tram sac da nang tir bén thir ba. Robot hit bui chi cé thé
duoc st dung véi tram sac da ndng mau JZ2202.

- Ngudi ding khong can 1am gi @& chuyén tram sac da nang tir 50 Hz dén 60 Hz va san pham c6 thé
tuw diéu chinh cho ca 50 Hz va 60 Hz.

- Khéng duoc tu' y thao d&, stra chita hodc stra d6i pin hay tram sac da nang.
- Khéng @it tram sac da ning gan ngudn tda ra nhiét.
- Khéng str dung khan uét hodc tay udt dé lau hosc vé sinh cac diém tiép xtc sac clia tram sac da nang.
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- Néu robot hit bui khong dugc str dung trong mot thai gian dai, hdy sac day pin, sau dé tat va bao
quan & noi kho rao, thoang mat. Sac lai robot hat bui it nhat 3 thang mot 1an dé tranh can kiét pin.

- B6 pin lithium-ion c6 chira cac chat ddc hai cho méi trudng. Trudie khi virt bd robot hat bui, truéc
tién hay thao bg pin, sau dé bd hodc tai ché theo luat va quy dinh tai dia phuwong ctia quoc gia hodc
khu vire ma né duorc sir dung.

- Khi thao pin ra khdi san pham, tét hon 1a nén st dung hét pin va dam bao rang san pham ctia ban
da dugc ngat két noi khoi nguon dién.

1). Thdo vit & phia dudi, sau d6 thao vé may.

2). Rut phich cdm ctia dau ndi pin, sau d6 thao pin. Khéng lam héng vé pin dé tranh moi rii ro
thuong tich.

3). Gtri lai pin cho mdt t8 chire tai ché chuyén nghiép.

Thong tin an toan laser
- Cam bién laser trong san pham nay dap (rng Tiéu chuan IEC 60825-1: 2014 cho cac san pham laser
Loai 1. Vui ldng tranh tiép xdc truc tiép bang mat véi bd phan nay trong qué trinh sir dung.

Tuyén bd vé su phit hop véi EU

c Qua tai liéu nay, Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. tuyén b ring thiét bi radio loai BI01GL tuan thii Chi thj 2014/53/EU. Toan b ndi
dung cliatuyén b vé su phthgp véi EU c6 san tai dia chiinternet sau: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Dé xem ban hudng dan sir dung dién tlr chitiét, vuilong truy cap www.mi.com/global/service/userguide
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Téng quan vé san pham

Robot hit bui

Lwuy: Minh hoa vé san pham phukiénva giao dién
ngudi dung trong huéng dan st dung chi mangtlnh
chat tham khao. San pham va chirc nang thuc té co
thé thay di do cai tién san pham.
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Phy kién

Phu kién duoc 1ap sén

Phu kién khac

Boc chéi

Ngéan chira bui

ix 9

Dung cu vé sinh Tai ding mot 1an
(Thay duoc)

Miéng lau x 2 Chan dé miéng
(dwoc l4p sén) lau x 2

L

Chéibén

_—

Day ngudn

Tram sac da ndng
(tGi dung mét Ian, binh nudc sach,
binh nuéc ban, khay lau di kém)
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Robot hat bui

0
Nhan va giir trong khoang 3 gidy dé bat hoic tat
Nhéan dé b4t dau don dep sau khi robot hat bui dugc bat ngudn

()

Nhan dé bt dau quay vé dé sac
Nhan va giit trong 3 gidy dé bat hoic tit chirc ning khoa tré em

beén bao

Deén tréng: Dang don dep/Don dep xong/Da sac day

Dén trdng nhap nhay: Pang quay lai tram sac/Dang tai dinh vi/
Dang cap nhat phan mém diéu khién/
Dang cha két néi/Pang két ndi vai Wi-Fi

DPén tréng nhay cham: Pang sac

DPén cam nhap nhay: Bao 16i

DPén cam: Pa ngit két n6i Wi-Fi

Luruy: Khirobot hit buj dang lam sach hoéc quay vé tram sac da nang dé
sac, ban cé thé nhan bt ky nt ndo dé tam dirng.



Robot hat bui va cac cam bién

V6 may

Ngan chira bui o
Cac diém tiép
xUc sac

Dau nbi
Clravao nap
nudc ty dong
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Cam bién vach

Cam bién siéu am o—
——o Banh xe diéu

Chéibén —— hudng
N&p cam bién laser LDS ) Boc chéi
Cam bién laser LDS Choi ’
Kep boc chéi
Bo giam xung Banh xe Banh xe chinh
Cam bién nhan dang hinh chinh

anh bang Al
Cam bién tia laser

L6 gin chan dé
miéng lau

NGt dit lai

Nhan va giir trong 3 gidy dé
khoi phuc cai dat gbc

Deén bao Wi-Fi

Bat: Pa két ndi Wi-Fi

Tat: Khong co két néi Wi-Fi
Nhép nhay: Dang che két
nbi/Dang két néi

Kep ngédn chlrabui ©

o L& thong hoitram
a6 bui ty dong

o Bbloc

Kep ndp ngan
chira bui
N&p ngén chira bui

Cam bién canh > Kep boloc

Ngan chira bui

L6 théng hoitram
d8 bui tu dong



Tram sac da nang C—
- | - Pénbao
-Mau trdng: Tram sac da

V6 may nang dugc két ndi voi
Binh nuéc ban Binh nuéc sach nguon dién
-Mau cam nhap nhay
Tay cam o— I Taycim nhanh: Tram sac da
nang co 16i

Ngén chira bui
NGt thao ngan chira bui =

N&p ngan chira bui R
Khu vue truyén phat tin hiéu
Cac diém tiép xtc sac
Clravao d6 nudc tu

dong

L6 théng hoitram d6
bui tw dong

Kep binh nuéce

° éng nuéc

Binh nuéc ban Binh nudc sach
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Cach l4p

Céac nlt cla tram sac da nang

Nat Thoat
' Nhén dé lam cho robot hat bui réi khoi tram sac da nang.

Nat Lam sach
Nhén dé thiét lap robot hit bui lam sach tat ca cac khu vure.

NGt Sy kho

~== Nhén dé khai dong tram sac da nang hoic dirng sdy khé miéng lau.

~~
~~
~~

Luuy:
- Céc nat trén tram sac da nang sé chi hoat dong khi robot hiit bui duoc két ndi vai
tram.
- Trude khi vé sinh hodc bao dudng khay vé sinh va tram sac da ndng, hay thao robot
hat buira khéitram sac da nang.

B6 phan lau san

Khu vy kem e
mieng lau

Miéng lau

Chan dé miéng lau

Théo bo cac I&p phl bao vé

Truéce khi st dung robot hit bui, hdy thao cac dai bao vé & ca haibén.

Lap chdi canh va b phan lau san

Lép chdi canh vao miéng kep & day clia robot hat bui, sau d6 1ap b phan
lau san vao cac 16 gan.

Kep chéibén o
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bat Tram sac da nangs

Dt tram sac da ning gin 6 cém dién trong khu vure c6 tin hiéu Wi-Fi tét.
Sau d6 két n6i tram véi ngudn dién.

Bat tram sac da
nang

<

Luwuy: Khong dat bt ky vat dung nao trong pham vi 0,5 m & hai bén hozc trong pham
vi1,5m phia truéc tram sac da nang.

Péat Robot hut bui

Nhan va giir nat () trén robot hit bui trong 3 gidy dé bat thiét bi. Dat
robot hit bui trén tram sac da nang sao cho bo phan lau san déi dién voi
khay lau trén tram sac. Sau d6, ban sé nghe thy thong bao bing giong
néi khi robot hat bui két néi thanh cong vai tram sac va bat dau sac.

Luuy:

- Nén sac déy robot hat buyi trude khi sir dung 1an dau. Néu khong thé bat robot hat
bui sau khi pin can, hay két néi robot hit bui véi tram sac da nang theo cach tha
cong dé sac pin cho thiét bi.

- Robot htt bui sé khong tat khi duoc két ndivoitram sac da nang.

- Khi st dung robot hat builan du tién, nén theo sat robot hiit bui va loai bé bat ky
chuéng ngai vat nao trén mat d4t. Néu robot hat bui bj ket hodc lam xuéc bé mat
ctia db ndi that & mot sb khu vire, ban c6 thé dit cac khu vuc han ché trong ting
dung dé ngan robot hat bui di chuyén vao cac khu vurc do.



Cach str dung

Hay d6 nuéc vao binh nuéc sach Pang két ndi véi Ung dung Mi Home/Xiaomi Home
D6 nude sach vao binh nude sach dén vach muc nude téi da. San pham nay tuong thich véi 'ng dung Mi Home/Xiaomi Home*. St

dung ¢'ng dung Mi Home/Xiaomi Home dé diéu khién thiét bj clia ban va
twong tac vaicac thiét bi nha thong minh khéac.

Quét ma QR dé tai xubng va cai dit (ng dung. Ban
sé dugc chuyén huéng dén trang thiét 1ap két noi
néu (rng dung da dugc cai dat. Hodc tim kiem "Mi |
Home/Xiaomi Home" trong clra hang (rng dung dé
tai xuong va cai dat 'ng dung. .

M¢& rng dung Mi Home/Xiaomi Home, nhan "@" &
goc trén cling bén phai, va sau dé lam theo loi nhac
dé thém thiét bj ctia ban.

* Ung dung nay c6 tén la (r'ng dung Xiaomi Home tai Chau C4576 F1 2

Au (trir Nga). Can thiét dit tén (rng dung dugc hién thitrén
thiét bicua banlam tén mdc dinh.

Luuy:
. Ro)t,)ot hat bui nay hoat dong véi irng dung Mi Home/Xiaomi Home va hé tro thiét bi
Android 4.4 cting nhui0S10.0 tré én.
- Chihd trg mang Wi-Fi 2,4 GHz.
- Phién ban (rng dung cé thé da dugc cap nhat, vuilong lam theo cac huéng dan trén
phién ban trng dung hién tai.

CANH BAO:
. EES?S?ﬁﬁﬂ&&“%ﬁg@?ﬁ,ﬁﬁﬁﬁé@ﬁi&“ﬂ@ﬁ’yco thé lam cho binh bi bién dang. Dat lai Wi-Fi
- Khong thém bat ky chat tay rira hodc chat khir tring nao vao binh nudec. P .
Khi dién thoai ctia ban mat két ndi v&i robot hat bui do cau hinh lai bd
dinh tuyén, sai mat khau, thi hay lam theo cac budc dudi day:
1. Mé& vo may chia robot hit bui dé ban c6 thé nhin thiy dén bao Wi-Fi.
2. Nhén va gitt ddng thdi cac nat () va ¢ cho dén khi nghe thay giong néi
cho biét robot hit bui dang doi ciu hinh mang.
3. Khi dén bao Wi-Fi nhap nhay, c6 nghia la két n6i Wi-Fi da dugc dat lai
thanh cong.
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Bat/T4t

Nhan va giir nL’lt(_)trong ba giay dé bat robot ht bui. Dén bao séng 1én,
sau dé robot hit bui vao ché dé cho. Khirobot hit bui tam dirng va khong
dugc sac, bancé th& nhanva gitr nat (O trong ba giay dé tét.

Lwuy: Khirobot hiit bui dang sac, may sé tu dong bat va khong thé tét duoc.

Tam dirng

Khi robot hit bui dang di chuyén, ban cé thé nhan bat ky ntt nao dé tam
dirng.

Lwuy:Khong nhic hodc di chuyén robot hit bui khi may dangtam dirng. Néu | khong,

16i dieu hudng co thé xay ra, khién robot htit bui khdng quay vé tram sac da nang
hodc gay mat ban do.

Tiép tuc don dep

Néu sép hét pin trong khi don dep, robot hut bui sé tu dong quay vé tram
sac da ning dé sac lai. Khi robot hat bui dugc sac day, may sé tiép tuc
nhiém vu don dep & vi tri da dirng lai.

Ché do ngl

Robot hit bui sé ty dong chuyen sang ché d6 ngti sau khitam dirng trong
10 phat va dén bao clia may sé tit. BE danh thirc robot hit bui, hay nhan
b4t ky nat ndo trén may.

Lwuy: Néu thoi gian ngli vurot qua 12 gio, robot hit bui sé tu dong tét.
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Cai dat khoatré em

Dé bat hoic tat khoa tré em, hdy nhan va gitr nit O trén robot hit bui
trong ba giay.

Khi robot hit bui dwgc két néi vai tram sac da nang, bancé thé dong thoi
nhan vagittcac nit Qvasstrén tram sac da nang trong ba giay dé bat
hodc tét chirc ning khoa tré em. Tac vu nay khong ap dung duogc trong
qué trinh lam sach miéng lau va d6 bui.

Lwuy: Khi bat khoa tré em, cac nat trén robot hat buiva tram sac da nédng sé bj khéa.

Cap nhat phan mém diéu khién

Ban c6 thé cap nhat phan mém diéu khién chia robot hit bui théng qua
rng dung Mi Home/Xiaomi Home. Truéc khi cap nhat, hdy dadm bao rang
robot ht bui dang & trén tram sac da ndng va mdc pin trén 15%.

Khéi phuc cai dat géc

Néu robot htt bui khéng hoat dong binh thudng sau khi khéi dong lai,
ban c6 thé sir dung ghim dé nhan nat dit lai cho den khinghe thay giong
néi cho biét robot hit bui dang khoi phuc cai dét gbc. Thao tac nay sé dat
lai robot hut bui vé cai dt ban dau.

Khai dong lai Robot hit bui

Néu robot hat bui ngirng phan hdi hoac khong thé tét, hay nhanva glu‘
nat (O trong 15 giay dé budc tét. Sau d6 nhanva gitt nat (O trong 3 giay dé
bat robot hut bui.



Hut bui va lau nha

1. B4t dau hat bui va lau nha

Trudc khi b4t dau, hay dam bao réng b phan lau san da dugc I4p vao
robot hut bui. Nhan ntit (s trén tram sac da nang hodc (O trén robot hat
buihodc sr dung rng dung dé kh&i dong robot hit bui tir tram. Sau do,
robot hat bui sé 1ap 16 trinh lam sach toi wu va thuc hién nhiém vy lam
sach duatrén ban do datao.

Luuy:

- Cac miéng lau s& duoc lam sach trudce khi robot hit bui bt dau nhiém vy lam
sach. Vui ldng kién nhan ch& doi.

- Khéng duoc di chuyén tram sac da nang, binh nuéce sach, binh nuée ban hodc
khay lau trong qué trinh cac b phan dé lam viéc.

- Théo b phén lau san va robot hit bui sé tu dong st dung chirc ndng hut bui.
Ban ciing c6 thé chon ché d6 hat bui thong qua (rng dung néu b phan lau san
van ndm trén robot hit bui, sau d6 bo phan lau san sé dugc nhic 1én trong qua
trinh don dep.
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2. Ty déng quay vé giita chirng dé 1am sach miéng lau

Trong qua trinh don dep, robot hit bui sé tw dong quay véltram sac da
nédng dé gidt miéng lau sau khilam sach vai mét vuéng nhat dinh. Sau do,
tram sac da ndng sé tu dong d6 day binh nuéc clia robot hiit bui va robot
hat bui sé tiép tuc cong viéc don dep sau khi duwoc dé day nuéce.

3. Lam sach va sy khé miéng lau sau khi d6 bui

Sau khirobot hat bui hoan thanh nhiém vu lam sach va quay vé tram sac
danédng dé sac, tram sac da ndng sé tu dong do ngédn chira bui, sau do
lam sach va say khé cac miéng lau.

4. Lam sach binh nuwéc ban

Sau khirobot hat bui hoan thanh qué trinh lam sach tu dong, vuilong lam
sach binh nuéc ban dé tranh mui héi.



Cham séc va Bao tri

Cac bg phan

D& dam bao robot hat bui & tinh trang tét, ban nén tham khao bang sau day d6i vai bao dudng dinh ky.

Cam bién tia laser

Cam bién nhan dang
hinh anh bang Al

Cam bién siéu am

sac dandng

L6 thoat khi ctia tram
sac da ndng

Bo phan Tan suat bao duéng Tan suét thay thé Bo phan Tan suat bao dudng Tan suét thay thé
Ngin chra byi Lam sach theo yéu cau / Cam bién vach
Bo loc trong ngén . cx s , Khu vire truyén phat
chtra bui Lam sach haituan mot lan 3-6thang tin hiéu clia tram sac
\ . . o a dandng
Binh nuéc sach Lam sach haituan mét lan Cac diém tiép xtc sac
. &n vé si & Ua robot hit bui
Binh nudc ban Nén V%.S';nhs:"wh sesau / ,°”a.2° 0.4 - ; -
mailan st dung Cac diém tiep xuc sac
Khay lau Vé sinh hang thang clatram sac daning
N N N B6 giam xung
Choi Lam sach haituan motlan 6-12 thang — - =
L6 théng hoitram do Vé sinh hane ths /
Chéibén Lam sach hai tudn mét 1an 3-6thang byi tu dr?ptgbcqa robot | Vesinhhangthang
Ut bui
Miéng lau Vé sinh hang thang 1-3thang Clra vao nap nudc ty
- ddéng clia robot hut bui
Banh xe dieu huéng Day ctia robot hit bui
Cém bién canh Tram sac da nang
Cam bién laser LDS L6 thong hoi tram d6
Vé sinh hang thang / bui tw déng ctia tram

Tai dung mot 1an

/

Thay thé khi can thiét

Luwuy: Tan suét thay thé cé thé khac nhau tuy theo didu kién thuc té. Néu xay ra 18i,
b6 phan lién quan phai dugc thay thé ngay lap tirc.
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Tai dung mét lan Khay lau

1. Nhan nut thao ngén chira bui, sau do nghiéng ndp ngén chira bui xudng 1. Théo khay lau, rira ki bng nuéc va sit dung vai dé lau sach bui ban.
dudgi dé ma. Lay tti dung mét lan ra khoi tay cam va virt bé tui.

2. Loai b bui va manh vun khai bd loc bang vai kho.

| T

2. Diing miéng vai khé lau sach khu virc dat khay vé sinh rdi 1ap lai khay
lau.

Lwuy: Kéo tay cam Ién sé gitip lam kin miéng tai dé tranh bui va nhitng manh vun vé

tinh roi ra ngoai.

3.L8p tui dung mot 1an nhu hinh minh hoa va cai tay cam cia tdivao
ranh. Nhé lap tui chac chan vao ddng vi tri.

4.Péng ndp ngin chira bui. Tiéng tach bao hiéu nép da dugc cai dung vi
tri.

Luwuy: Trong qué trinh st dung va vé sinh hang ngay, khéng duoc nghiéng tram sac da
nang. Néu cé nudc thira trong khay lau, hay dung vai @é lau sach nuéc.




Binh nuéc ban Cac cam bién va diém tiép xuc sac

1. Théo binh nuéc ban, m& nép va d6 nude ban ra ngoai. Str dung vai mém dé lam sach tat ca cac cam bién va cac diém tiép xtc
sac trong robot hat bui:

-Céccam blen vachvacam bién siéu am & day ctia robot hit bui

-Cac dlem tiép xdc sac ndm & mit sau clia robot hat bui

-Cam bién canh ndm trén canh clarobot hut bui

-Cam bién laser LDS ndm trén dinh ctia robot hit bui

-Bo glam xung, cam bién nhan dang hinh &nh béng Al va cam bién tia
laser ndm & mét trude clia robot hit bui

o Cam bién nhan dang hinh
anh bang Al

o Cam bién tia laser

o Cam bién laser LDS

2.Rlra binh bang nuéc sach, sau dé Iap lai vao tram sac da ning.

=N

> Cam bién canh
o B giam xung

Cac diém tiép xtc sac

Cam bién siéu am

Lwuy: Van phao trong binh nuéc ban 1a bo phan c6 thé di chuyén duge. Khong st
dung qué nhiéu lyc khilam sach dé tranh lam héng.
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Chai Choibén
1.Lat ngugc robot hut buiva 4n vao kep dé thao boc ch0| 1.Lat ngugc robot hit buiva Iy chdibénlén dé lam sach noé.
2. Nhéc chéi quét ra khdi robot hut bui, sau d6 lam sach & o truc chdi quét. 2.Lap lai chdibén vao robot hit bui.
3.S0r dung dung cu vé sinh di kem dé cat bat ky soi Iong réinao trén chgi
quét, dong thoi Ioal bé cac soilongvacac manh vun khéc khdi 6 truc chéi

quét. . . . s
4. Lap lai choi quét va boc choi, va dam bao ching duoc lap co dinh vao 5
dang vi tri.

Lwuy: Nén thay chdi quét 6-12 thang mot 1an dé dat hiéu qua lam sach téi uu.

Chégi
O truc chéi quét

Lwuy: Nén thay chdi bén 3-6 thang mot 1an dé dat hiéu qua lam sach t4i uvu.

Banh xe diéu hudng
1. L4t nguoc robot hit bui va kéo banh xe diéu huéng ra.

2. Loai bd toc, bui ban va cac manh vun khac khoi banh xe ciing nhu truc
banh xe.

3. L4p lai banh xe va in chit trd lai vi tri ci.
Banh xe

Truc banh xe

y

P

Luuy:

CANH BAO: Néu cé qua nhiéu téc bj réi trong chdi quét, hodc néu toc bi rdi chat gg %HZ Faun:%atg? \égﬁgwgehg:ggd#&grgsan;ﬁgIaé:a%ekrmﬁkr:g]ang bt va théo banh xe.
trong chéi, khong duoc kéo manh vi viée nay ¢ thé lam hdng chdi quét.



B6 loc 3. M@ nap ngan chira bui, d6 nuéc sach vao ngan chira bui vadong nép
v ngan chira bui. Lic ngan chira bui tir bén nay sang bén kia réi d6 nudc
1. Thao bd loc ra khoi kep bé loc nhu hinh minh hoa. ban ra khoingén.

CANH BAO: Chi sir dung nuéc sach dé vé sinh bé loc. Khong duge st dung chét téy rira.

2. Rira sach va vd nhe vao cac canh cia bé loc dé loai bé bui va manh vun
cho dén khisach. 4.D3t ngdn chira buiva bd loc sang mot bén dé lau kho trudc khilép lai.

Wy,
A 4

Lwuy: Khong c6 géng lam sach bo loc bang ngén tay hodc ban chai. Lwuy: Lau khé hoan toan ngén cha bui va bo loc trude khil4p lai.
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Ngan chira bui
Thao ngin chira bui nhu hinh minh hoa. M& ndp ngin chira bui va dé bui
ban béntrongra.

Lwuy: D& ngdn bo loc khdi bj téc, hay gb nhe vao ngan chira bui khi d6 hét chat chira
bén trong.

Miéng lau

Thao miéng lau ra khdi chan dé miéng lau dé thay méi.
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Tram sac da nang

Lam sach cac diém tiép xtic sac, 16 théng hoi tram d6 bui ty dong va khu
vuc truyén phat tin hiéu clia tram sac da nang bang vai khd va mém.

Pin

Robot hat bui chra mét bg pin lithium-ion higu suat cao. Hay dam bao
robot van dugcsac day trong qua trinh st dung hang ngay dé duy tri hiéu
suét pin tbi wu.

Luuy: Néu robot hat bui khong duoc st dung trong thoi %an dai, haﬁtét va cht may

?I D& tranh hu hong do xa pin qua murc, nén sac lai robot hut byi it nhat ba thang mot
an.



Van dé

Nguyén nhan c6 thé xay ra va Huéng xtr ly

Robot hut bui khéng bat dugc.

Mirc pin thap. Sac day robot hit bui, sau d6 thr lai.
Nhiét d6 moi trudng thap hon 0°C hoédc cao hon 40°C. Luuy chi st dung robot hit bui trong khodng tir 0°C
dén40°C.

Robot hut bui khéng sac duoc.

Tram sac da nang khong dugc két ndi vai ngudn dién, vui long dam bao ring ca hai dau day ngudn clia tram
déu da dugc cém chit.

Sy t|ep xuc giira cac diém tiép xtc sac trén tram sac da nang va robot hat bui kém, vui long vé sinh cac diém
tlep xuc sac.

Kiém tra xem co vat la nao & dau ndi ctia robot hiit bui khong va loai bo vat la néu co.

CAu hinh mang khéng thanh cong.

Mat khau Wi-Fi khéng chinh xac. Hay dam bao da nhap chinh xac mat khau.

Chuyen sang mang 2,4 GHz vi mang 5 GHz va bo dinh tuyén doanh nghlep hién khong dugc hd trg.

Dam bao robot hit bui & trong khu vire c6 tin higu Wi-Fi tot.

Robot hat bui cé thé khong o‘trang thai chd két nbi. Hay thoat va mé lai 'ng dung, ddng thai lam theo cac
buéc chinh xac dé thir dinh ciu hinh lai mang.

Robot hat bui khéng thé tim thay, do
do, quay vé tram sac da nang.

Tram sac da ndng bj ngét ngudn dién hodc di chuyén khi khéng cé robot hit bui trén dé.

C6 qué nhiéu chudng ngai vat xung quanh tram sac da nang. Hay dat tram sac da nang & mot khu vuc thoang
hon.

Viéc di chuyen robot hit bui cé thé khién may tu dinh vi lai va sé tao lai ban @6 néu viéc dinh vi lai khong
thanh céng. Néu robot hat bui & qua xa tram sac da ndng, c6 kha ndng may sé khéng tu dong quay vé, trong
treong hgp do, ban sé can phai dat robot hat bui lén tram sac da nang theo cach tha cong.

Lau khu vue truyen phat tin hiéu trén tram sac da nang dé Ioal bd bui hodc manh vun.

Robot hat bui khéng phan héi khi
nhén cc nat trén tram sac da nang.

Robot hat bui khéng & trén tram sac da néng. Bét robot hit buivao tram sac da néng theo cach thi céng
hoic sir dung trng dung dé duwra may vé tram sac.
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Van dé

Nguyén nhan c6 thé xay ra va Huéng xtr ly

Khéng tt dugce robot hit bui.

Khong tat duoc robot hat bui khi dang sac. Bannén di chuyén robot hat bui tir tram sac da néng, sau dé
nhén va gilt nit ngudn trong ba glay dé tt thiét bi.

Neu cac budctrén khong hiéu qua, hay nhan va gitt nat ngudn trong 15 giay dé budc robot hit bui tit. Néu
van dé van tiép dién, vui long lién hé v&i bo phan dich vu sau ban hang.

Téc d6 sac cham.

M4t khoang 6,5 gi&r dé sac robot hit bui tir mirc pin yeu den mirc day.
Dé kéo dai tu0| tho ctia pin, robot hit bul sé ty dong gidm tdc do sac & nhiét d6 moi trwong cao hodc thap.
Cac diém tiép x(c sac co thé bi ban, vuilong lau sach bing vai kha.

Robot hit bui phat ra tiéng dn 16n
khi dang hoat dong.

Ngan chira bui da day, vuilong dé bui.

Vat cirng c6 thé mic vao chéi hodc ngan chira bui. Hay kiém tra va loai bd bat ky vat cirng nao.
Chéi hoac chdi canh cé thé bi réi. Hay kiém travaloai bd bat ky vat the la nao.

Dt diu hat clia robot hat bui & ché d6 tiéu chuén hosic im lang khi can.

Robot hat bui di chuyén theo mot 16
trinh hdn loan.

Céc vat thé trén san, ching han nhu day cap va dép, c6 thé can trd robot hat bui. Ban nén don dep cac vat
thé d6 trudc khi s dung thiét bi.

Robot hat bui cé thé bj trugt khi chay trén san uét hodc tron. Ban nén lau khé san truée khi str dung thiét
bi.

Dung mét miéng vai mém va sach dé lau cac cam bién tia laser va cam bién nhan dang hinh anh béng Al
trén robot hat bui dé gitip cac bo phan hoat dong tron tru.

Ng&n chira bui chwra dugc dé sach.

Hay kiém tra xem tui dung mot lan trong ngan chira bui da day chua.
Néu tai ding mot 1an chua day, vui long kiém tra xem c6 vat can & 18 thong hoi tram d6 bui tu dong ctia
robot hit bui, tram sac hodc ngén chira bui hay khéng. Néu cé, hay lam sach phan bj chan kip thai.
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Van dé

Nguyén nhan c6 thé xay ra va Huéng xtr ly

Robot hut bui b ket phia truéc tram sac
da ning va khong thé quay vé do.

Don sach moi vat can trong pham vi 0,5 m & bén trai va bén phai hoédc trong pham vi 1,5 m phia trwdc tram
sac da nang de tranh truong hop robot hit bui bi chén.

Pudng quay vé dé sac bi chén, vidu: canh clra bi dong

Robot hit bui cé thé bj trugt néu san phia trudc tram sac da ning qua wat. Néu vay, hay lau khé nudc
thira trude khi thir lai.

Ban nén di chuyén tram sac da nang dén mot vi tri khac va thir lai.

Robot hit bui bé qua mot s6 phong.

Dam bao tat ca cac cira déu duwgc mé hoan toan.

Kiém tra xem cé cira ndo c6 ngudng clra cao hon 2 cm khéng vi robot hit bui khéng thé virgt qua ngudng
clracao hon2cm.

Néu 16i vao phong bi uét hoic tron, robot hit bui cé thé bj trugt va khéng thé hoat dong binh thugng. Ban
nén lau nudc thira trén san theo cach tha cong.

Robot hit bui khong tiép tuc qua trinh
lam sach sau khi sac.

Dam bao robot hit bui khéng duoc dit & ché do khong lam phién (DND). Ché d6 khong lam phién (DND)
s& ngdn robot hiut bui tiep tuc qua trinh lam sach.

Robot hit bui sé khéng tiép tuc qua trinh lam sach néu ban tra robot hat bui vé tram sac da .ndng theo
cach thd cong dé sac (tirc la dat robot hit bui 1én tram sac da nang theo cachthi cong, nhan nat trén
robot hit bui theo cach tha cong hoic dua robot hit bui vé dé sac theo cach thii cong qua (rng dung).

Khay lau c6 18i v& muc nudc.

Théo khay lau va lam sach ctra vao nap nuéc néu bi téc.

An nhe binh nuée ban xubng d@é chic chin rang binh nuéc dugc lap dang cach.

Kiém tra xem vong dém trén binh nuéc ban c6 biléng hodc Iap chua dung hay khong, néu vay, hay dat lai
theo cach thii cong. Néu van dé van tiép din, vui long lién hé véi b phan dich vu sau ban hang.
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Thong s6 kj thuat

Kich thuéc san pham

353 x 350 x 97 mm

Robot hat bui Tram sac da nang
Tén Robot hait bui lau nha Model 22202
Model B101GL Kich thuéc san phdm 423 x 340 x 568 mm

DAu vao dinh mirc

220-240 V~50/60 Hz

Pin 4800 mAh (Cong suat dinh mrc) Cong suét ra dinh mirc 20V=—2A
Thoigian sac Khoang 6,5 gio A
Nguon dién 1000 W
Trong lvong tinh 3.8k (trong khi @6 bui)
(Robot hat bui) ©Kg —
Nguon dién 55W
Trong lvong tinh (trong khi lam sach)
! g 12.4 kg
(c6 phu kién) N
Nguon dién 78 W
Tuong thich véi Android 4.4vai0S10.0tr¢lén (say + sac)
Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2.4 GHz, Cép baové IPX1

Kha nang két ndi khong day

Bluetooth 4.2

bién ap dinh mire 14.4V—=
Coéng suat dinh mirc 70W
Tans6van hanh 2400-2483,5 MHz
Cong suat dau ra téi da <20dBm
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Thong tin vé viéc tai ché va xir ly virt bd WEEE

X

Trong diéu kién hoat dénﬁ binh thudong, can gitt| khoang cach tbithiéula
iét bi nay véicothe clia nguoi dung.

20cmgitradng-tenclat

TAt ca cac san pham c6 biéu twgng nay déu 14 rac thai thiét bj dién va dién tr (WEEE nhu trong 2012/19/EU), khéng nén virt bd ching cung voi
rac thai sinh hoat chua phan loai. Thay vao do, dé bdo vé méi trurong va strc khoe clia moi ngudi, ban nén mang thiét bi thai loai dén diém thu
gom dugc chi dinh dé tai ché rac thai thiét bi dién va diéntl, do chinh quyén hodc co quan dia phuong chi dinh. Viéc tai ché va xt Iy virt bo ding
mmmm  cachségilp ngdn nglra nhirng hau qua tiéu cuc tiém tang dbi voi moi trudng va sirc khde clia con ngudi. Vuilong iien hé v&ibén lap dat hodc co

quan dia phuong dé biét thém thong tin vé dia diém ciing nhu cac diéu khoan va diéu kién caa diém thu gom.
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Fremstillet af: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (en Mi Ecosystem-virksomhed)

Adresse: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

Lisatietoja I6ydat osoitteesta www.mi.com

Valmistuttaja: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Valmistaja: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (Mi Ecosystem -yritys)

Osoite: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

Mer informasjon er tilgjengelig p& www.mi.com

Produsert for: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Produsert av: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (et Mi Ecosystem-selskap)

Adresse: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

Gavoor meer informatie naar www.mi.com

Geproduceerd voor: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Geproduceerd door: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (een Mi Ecosystem-bedrijf)

Adres: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

Norédami daugiau informacijos, apsilankykite svetainéje www.mi.com

Gaminio uzsakovas: ,Xiaomi Communications Co., Ltd.”

Gaminio gamintojas: ,Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd.” (,Mi Ecosystem”bendrové)

Adresas: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

Tovabbiinforméaciokért keresse fel a www.mi.com webhelyet.

Megbizo gyartoé: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Gyartd: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (a Mi Ecosystem vallalata)

Cim: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

Za dodatne informacije posjetite www.mi.com

Proizvedeno za: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Proizvodac: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (tvrtka Mi Ecosystem)

Adresa: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

Zadodatne informacije obi$¢ite www.mi.com

Proizvedeno za: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Proizvedel: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (podjetje Mi Ecosystem)

Naslov: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, N0.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China



3a jonbaHUTENHA MHPOPMaLVA NoceTeTe Www.mi.com

MpownsseaeHo 3a: Xiaomi Communications Co., Ltd.

MpownsseaneHo ot: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (komnaHus ot ekocuctemara Mi)

Aapec: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

Zavise informacija posetite adresu www.mi.com

Proizvedeno za: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Proizvodaé: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (kompanija Mi Ecosystem)

Adresa: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

Dalsie informacie najdete na lokalite www.mi.com

Vyrobené pre: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Vyrobca: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (spolo¢nost Mi Ecosystem)

Adresa: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

Dé biét thém thong tin, vui long truy cap www.mi.com

San xuét cho: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Nha san xuét: Dreame (Tianjin) Information Technology Co., Ltd. (m6t céng ty thudc Hé sinh thai Mi)

bia chi: Room 2112-1-1, South District, Finance and Trade Center, No.6975 Yazhou Road, Dongjiang Bonded Port Area, Tianjin Pilot Free Trade Zone, 300463 Tianjin, China

Made in China



